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ZALECENIA DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

Nalezy postepowac zgodnie z ostrzezeniami podanymi w niniejszej instrukcji za pomocg sym-
boli, ktore zostaty opisane ponizej.

terialne.

UWAGA

NIEBEZPIECZENSTWO
A Ostrzega przed ryzykiem, ktére moze spowodowac obrazenia lub szkody ma-
A Wskazuje, ze nalezy zwroci¢ szczegdlng uwage na wskazany punkt.

W przypadku koniecznosci manipulowania urzagdzeniem w celu jego instalacji, urucho-
mienia lub konserwacji, nalezy mie¢ na uwadze, ze:

Nieprawidtowa manipulacja lub instalacja urzagdzenia moze spowodowac¢ szkody, zaréwno
osobowe jak i materialne. W szczegodlnosci manipulowanie urzgdzeniem pod napieciem moze
spowodowac smier¢ lub powazne obrazenia na skutek porazenia prgdem osoby manipulujgcej
urzgdzeniem. Ponadto, nieprawidtowa instalacja lub konserwacja wigze sie z ryzykiem pozaru.
Przed podtgczeniem urzadzenia nalezy doktadnie przeczytac instrukcje. W ciggu catego
okresu eksploatacji urzgdzenia nalezy przestrzegac wszystkich wskazéwek dotyczgcych jego
instalacji i konserwacji. Nalezy zwlaszcza przestrzega¢ norm instalacji podanych w Krajowym
Kodeksie Elektrycznym.

UWAGA | Przed rozpoczeciem uzytkowania urzadzenia zapoznac sie z trescig instrukcji

Jesli nie przestrzega sie lub nie wykonuje sie prawidtowo wskazowek niniejszej instrukcji, oznaczonych
tym symbolem, wéwczas mozna spowodowac¢ szkody osobowe lub w sprzecie i/lub w instalacjach.

Firma LIFASA zastrzega sobie prawo do modyfikacji, bez uprzedniego powiadomienia, charakterystyk lub instrukcji produktu.

OGRANICZENIE ODPOWIEDZIALNOSCI

LIFASA zastrzega sobie prawo do dokonywania, bez uprzedniego powiadomienia, modyfika-
cji urzadzenia lub specyfikacji sprzetu, podanych w niniejszej instrukcji.

LIFASA udostepnia swoim klientom najnowsze wersje specyfikacji urzadzen oraz zaktualizo-
wane instrukcje na swojej stronie internetowe;.

www.lifasa.es

LIFASA zaleca stosowanie oryginalnych kabli i akcesoriow dostarczonych
wraz z urzgdzeniem.

Instrukcja obstugi



Controller MASTER control VAR

REACTIVE POWER SOLUTIONS /

SPIS TRESCI

ZALECENIA DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA......cootititiucecaccssessssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssassssssssssssssaes 3
OGRANICZENIE ODPOWIEDZIALNOSCH......ecviueeeeeieeeeesseessssssassssssessssssessssasessasassssasassssasasssssssssasssessssssssssssssssaes 3
ES] o LS I 2T =1 o [ 4
HISTORIA KOREKT ...coveiietieeteesestesssessssssasssssassssssas sasasassasasassssasassasasessaeassssssassssasasssssasssssasssssessasssssasassssasanne 6
1.- KONTROLE PRZY ODBIORZE.........ccoeteetetieeetsssseassssssssssssssssssassssssassssssssesssassssssasssssssssssassssssassssasessssasessasanes 7
2.- OPIS PRODUKTU ....vvictieeceeseeeeessessesssesssssseasssssasssssassssasassssasassssasassssasassesasassasasessasassssssassssssasessssassssssnssssnen 8
3.- INSTALACJA URZADZENIAL........oeeeeeeeeecececcsesesssssssssssssssssssssssssssssssasassssssssssssssasasessssssssssssassassssssssssssssasasssns 9
3.1.- WSTEPNE ZALECENIA .......ooecececeieeeeectctsasscsssessssssasss s s s sssssssssssssss s s s sssssasasasss s st essesssssssssasasassssssssns 9
3.2.- ZALECENIA DOTYCZACE UZYTKOWANIA REGULATORA ......oooiuieecerereesessssssssssssssssssssssssesanans 10
R T T [ N1 N - N - N 11
3.4.- ZACISKI URZADZENIA.........cucueeeeeeeeeeeeesssssssssssssssssssassssssassssssssssssssssasassssssssasssasssssasssssssssssssssassssssssns 13
3.5.- SCHEMAT PODLACZEN .......ouecuceeeeeeescasssscsesessssssssassssssssssssssssssssssssssssssssssssssasssassssssssssssssasasssssssses 15
3.5.1.- 3 NAPIECIA + NEUTRALNY | 3 PRADY, MODEL CONTROLLER MASTER CONTROL
177X 2 S 15
3.5.2.- 3 NAPIECIA + NEUTRALNY | 3 PRADY, MODEL CONTROLLER MASTER CONTROL
1772 S 2 16
3.5.3.- 3 NAPIECIA + NEUTRALNY | 3 PRADY, MODEL CONTROLLER MASTER CONTROL
177X 2 S S 17
3.5.4.- 3 NAPIECIA + NEUTRALNY | 1 PRAD, MODEL CONTROLLER MASTER CONTROL
177X 2 S 18
3.5.5.- 3 NAPIECIA + NEUTRALNY | 1 PRAD, MODEL CONTROLLER MASTER CONTROL
177X 2 S 2 19
3.5.6.- 3 NAPIECIA + NEUTRALNY | 1 PRAD, MODEL CONTROLLER MASTER CONTROL
177X 2 S S 20
3.5.7.- 2 NAPIECIA | 1 PRAD, MODEL CONTROLLER MASTER CONTROL VAR 6......ccccceeevemerrurnrnne. 21
3.5.8.- 2 NAPIECIA | 1 PRAD, MODEL CONTROLLER MASTER CONTROL VAR 12......ccoeevemeerurnnee. 22
3.5.9.- 2 NAPIECIA | 1 PRAD, MODEL CONTROLLER MASTER CONTROL VAR 14.......cccceeururunne. 23
3.5.10.- PODLACZENIE POMIARU PRADU UPLYWOWEGO, IA.....ccoomeerereerrecccreressssssssssessssessssssassnns 24
3.6.- INICJALIZACJA URZADZENIA .......oeeieeeereeeescscssesessssssssassssssssssssssssssssssssssssssssssssasasssssassssssssssssssssasasas 25
4.- FUNKCJONOWANIE ......otueeetreeeeeesseeessssesessssesssssasassssasassssasassasasassasatsssasssssasssssasassasasassassassasassssssasessssasessnes 26
O TN o) = =1 | ] Lo | 27
4.1.1 REGULATOR Z POMIAREM W CZTERECH KWADRANTACH ....covteeeeeieeereereeeressesesssesessssesnssnnes 27
4.1.2 STOPNIE | KROKI REGULAGCU .....oeeeteereeteeseeeesesseeesessessssssesssssssssssssssssssssssssssessssasessassessassssssssaes 27
4.1.3 SYSTEM FCP (FAST COMPUTERIZED PROGRAM) .......oceirereeresssscssssssessssssssssssssssssssssssssssanns 27
4.1.4 PROGRANM REGULAGCUL ..o.ecteeeeeeteereeeteereetssssesssassesssssasssssssssssssassssssasasssssessssasessasasassssssssssssssssaes 27
4.1.5. PLUG AND PLAY .....ootieeteeicetseseetsssssesssssssssssssssssssssssssassssssssassssssassssasessssassssassessssssassssssesssssessssans 28
4.1.6 CZAS ZALACZENIA (TON) | PONOWNEGO ZALACZENIA (TREC) ....cuceererrererecsseessnsssssesssanns 28
4.1.7 HARMONICZNE | THD ...ooeieeireiecetseseesesseesssssessssssssssssssssssssssssasasssssessssssessssasessasssassssssssssssssssans 29
4.2.- PARAMETRY POMIAROWE .......oouiuieieuieeeteereetssssesssssssassssasasssssssssssasassssasessasssassssasassssasessasassssasassssasassns 29
g T Y/ 3 o Yo T L Lo o T i R PSSP 29
4.2.2. TYP POAIGCZENIA: TU. I eeeeeeeiiieieiececccccneerre e e s e s e s s s sssn s e e e e e s ea s e e s e s mnnn e e e e e e eessassnssnmnnneeenenessansnnasen 30
4.2.3. TYP POAIGCZENIA: Ol I i iiccccccseerre e e s s s e s s s s sssm s e e e e e e s ee s e e s s smsnn e e e e e e eessasanssnmnnneneneenesansnnsen 31
4.3.- FUNKCJE PRZYCISKOW......ooueeieeieeeeeereeetreseeessessssessssssssssasassssssassssasassssasessssasassssasessssasessasasssssassssasasses 32
B.4.- WYSWIETLACZ ....oeeeeeeeeeetseseetssssssssssessssssssssssssasssssssssasssesssassssssassassssssssessssssassssassassssssssssssssssssssssnas 34
4.4.1. STAN KONDENSATOROW........cueiierecetrereetsessestsessessssssssssssssssssssssssssasssssssassssasessasasessasssasssssssssssaes 35
4.4.2. STAN URZADZENIAL.......oooeieeeeecececeeeesessssssssssssssssssssssssssssssssasassssssssassssessassssssssssssssssssssssasassssssssases 35
4.4.3. PASEK ANALOGOWEY ....o.ooueiieiecerreseeessssesssssssssssssssssssassssssasasssssssssssasessssasessssasessasssassssssssssssessssans 36
4.4.4. INNE SYMBOLE NA WYSWIETLACZU .....oovieeieeeeeerereeseessesessssesssssssssssssessssssssssssssessssssessssasessasans 36
4.5.- WSKAZNIKI LED......ocueeieteeeeteereeesesssessssssesssssssssssassssssassssasassssssassssasessssasesssssessasasessssasssssassssasassssasasses 37
4.6.- STANY DZIALANIA .......oeeeeteereeeteeseetsesseetsssssassesesesssssassssasassasasassssatassasasessasasassasatessasatessasassesasssesassses 38
4.6.1. STAN POMIARU .....coitiueetreicetreseesssssessssssessssssssssssssssssssessssassssssasassssasessssssssssssasssssasssssssssssessssaes 38
4.6.2. STAN TESTU ...ciieieiieeieetseseatseseessssssssssssssssssassassessssssessssasassasasassssasessssasassssssasssssasssssasssssessssaee 58
B [ L= oo I 60
R T L= oo I R 61
4.9.- SYSTEMY KOMUNIKACUIL....veeieeieeeieereeseeseetssssesssssssassssasssssssssssssasassssasessssssassssasassssasessasassssasasssssasses 62
T T =T oY -4 = N || =S 62
F R T 2 = Lo ) o] (o ) 2 63
4.9.3. MAPA PAMIECI MODBUS .......ooucuciieeeetetcsssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssasasssasassssssssases 64
4.9.4. PRZYKEAD PYTANIA MODBUS .......coitieieereetsesseetsesseesssssssssssssssssssssssssssssssssessssasessssasessasasessssaes 72

Instrukcja obstugi



Controller MASTER control VAR L’hs(a ‘7

5.- KONFIGURAGUA ...t e e e S an e e s aEEaRE e s aE e e aR e e aE e s s anen s an e s s nnn e nnns 73
ES TR B o U L 2. I 74
5.2.- PRZEKLADNIA PRADOWA ...t s s m e e a e ae e an s an s an e 77
5.3.- COS (@ DOCELOWIY ...t e a e ame e aE s s aae e a e an s an e e nn s 78
5.4.- CZAS ZALACZENIA 1 PONOWNEGO ZALACZENIA ... 79
5.5.- TYP PODLACZENIA ...t a s ame e e e s ae s an s an e e nn s 80
5.6.- PODLACZENIE FAZY ...t e s a e an s n s an e 80
5.7.- LICZBA STOPNI REGULACUL ... s n s s s 82
ES IR T o 50 1] 3 82
5.9.- WSPOLCZYNNIK C/K .....curreururrreeusssssesssssessssssssesssssssssssssssssssssessssssssssssssesasssssssssssssssssssssesssssssssasssses 83
5.10.- POZIOM NAPIECIA ...t a s ae e a e s aae e an s an e e nn s 86
5.11.- SETUP ZAAWANSOWANY ... e aa e e a e s ae e an s an s an e e 86
5.12.- PRZEKLADNIA NAPIECIOWA ... s a s s e s 87
5.13.- STAN STOPNI REGULAGCUL...... i s s 88
5.14.- WYSWIETLAGCZ ......oeeuerrerceasseeseasssssesssssessssssssessssssssessssssssssssssssssssssssssssssssssssessssssssnssssssesssassesssasssses 89
5.15.- PASEK ANALOGOWY ...t s a e am e e a e s ae e an e s bn e s an e e e 90
5.16.- WENTYLATOR ...ttt m e e a e ae e ae s s an e e an s an e e e 90
5.17.- SYSTEMY KOMUNIKACULI ... s s 91
5.18.- KASOWANIE ...t e e e s am e S e e e e e aae e e aE e s an e s an e s e an e e nn e 92
5.19.- AKTYWACJIA ALARMOW..........ooemrurrricnssssresasssesesssssessasssssssssssssssssssessssssssssssssessssssssssssssesssssssessases 93
5.20.- ALARMY NAPIECIOWE ... s a e an s 94
5.21.- ALARM COS (P....ouuiiiieiiiiiiieiiiiiia e s e sa s e sa s e e am s e e e na s e e e naa s e Eenaa b s e nna b e rannsas s nenns 95
5.22.- ALARM THD NAPIECIA ... s 96
5.23.- ALARM THD PRADU X | ...t 97
5.24.- ALARM TEMPERATURY ...t a s e s 98
5.25.- ALARM PRADU UPLYWOWEGO .......cooiiiiiiiiin i s as s s s s s 99
5.26.- ALARM LICZBY OPERACUL ....... s an e s s me s an s e 100
5.27.- EKRAN SYMULACYUNY ..ot s n s me s a e s an s an e 101

6.- CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA ...t s 102

7.- KONSERWACJA | OBSLUGA TECHNICZNA ...t 105

LS €N O 105

Instrukcja obstugi



Controller MASTER control VAR

REACTIVE POWER SOLUTIONS /

HISTORIA KOREKT

Tabela 1: Historia korekt.

Data Korekta Opis
07/18 MO015B02-18-18B Wersja poczatkowa
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1.- KONTROLE PRZY ODBIORZE

Przy odbiorze urzgdzenia nalezy sprawdzi¢ nastepujgce punkty:

a) Czy urzadzenie odpowiada specyfikacji zamdwienia.
b) Czy urzgdzenie nie doznato uszkodzen podczas transportu.
c) Czy charakterystyki podane na etykiecie urzgdzenia sg odpowiednie dla sieci, do ktorej
nalezy podtgczy¢ urzgdzenie. (Napiecie i czestotliwos¢ zasilania, zakres po miarowy itd.)
d) Wykona¢ zewnetrzng kontrole wzrokowg urzgdzenia przed jego podtgczeniem.
e) Sprawdzi¢, czy urzadzenie posiada:

- Instrukcje montazu,

- 4 elementy mocujgce do montazu w tylnej czesci urzadzenia.

tychmiast skontaktowac sie z firmg transportowg i/lub dziatem obstugi po-

2 W przypadku wystgpienia jakiegokolwiek problemu przy odbiorze, nalezy na-
sprzedaznej firmy LIFASA.
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2.- OPIS PRODUKTU

Regulator energii biernej Controller MASTER control VAR to urzgdzenie, ktére dokonuje
pomiaru cosinusa sieci i reguluje zatgczenie i odigczenie kondensatorow w celu jego regulacii.
Poza tym, urzgdzenie oblicza i wyswietla gtbwne parametry elektryczne w sieciach jednofazo-
wych i trojfazowych zrownowazonych i niezrownowazonych. Pomiar wykonywany jest z poda-
niem rzeczywistej wartosci skutecznej, za pomocg czterech wejs¢ napieciowych AC i trzech
wejs¢ prgdowych.

Istniejg 3 wersje urzadzenia w zaleznosci od liczby przekaznikdéw wyjsciowych:
v" Controller MASTER control VAR 6 z szescioma przekaznikami wyjsciowymi.

v" Controller MASTER control VAR 12 z dwunastoma przekaznikami wyjsciowymi.
v' Controller MASTER control VAR 14 z czternascie przekaznikami wyjsciowymi.

inst
¥ s “PRINCIPA

Urzgdzenie jest wyposazone w:

- 5 przyciskoéw, ktére umozliwiajg przemieszczanie sie miedzy poszczegolnymi ekrana
mi i wykonywanie programowania urzgdzenia.

- 4 kontrolki LED wskaznikowe: CPU, ALARM, WENTYLATOR | PRZYCISK NACI
SNIETY.

- Wyswietlacz LCD z podswietleniem bursztynowym o wymiarze 70x60,7 mm do wy-
Swietlania wszystkich parametréw.

- 2 wejscia cyfrowe do wyboru cosinusa docelowego (4 cosinusy docelowe).

- 2 wyjscia cyfrowe i 1 wyjscie przekaznikowe w petni programowalne jako alarmy.

- 1 wyjscie przekaznikowe specjalne dla wentylatora.

- 6 przekaznikéw wyjsciowych (Model Controller MASTER control VAR 6), 12 prze-
kaznikéw wyjsciowych (Model Controller MASTER control VAR 12) lub 14 przekaz-
nikow wyjsciowych (Model Controller MASTER control VAR 12) do regulacji cos ¢
poprzez kondensatory.

- Komunikacje RS-485, MODBUS RTU®.

Instrukcja obstugi
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3.-INSTALACJA URZADZENIA

W celu bezpiecznego uzytkowania urzgdzenia, najwazniejsze jest, aby osoby ob-
stugujgce urzagdzenie przestrzegaty zasad bezpieczenstwa okreslonych w prze-
pisach kraju uzytkowania, stosujgc niezbedne srodki ochrony osobistej i stosujgc

sie do poszczegolnych zalecen wskazanych w niniejszej instrukciji.

Instalacje urzgdzenia Controller MASTER control VAR powinien wykona¢ upowazniony, wy-
kwalifikowany personel.

Przed rozpoczeciem czynnosci obstugi, modyfikowaniem potgczen lub wymiang urzgdzenia,
nalezy odcig¢ zasilanie i odtgczy¢ systemy pomiarowe. Wykonywanie czynnosci w podtgczo-
nym urzgdzeniu jest niebezpieczne dla ludzi.

W celu wyeliminowania ryzyka wypadkow oraz obrazen ciata i szkod w instalacjach, podstawo-
we znaczenie ma utrzymywanie przewodéw w idealnym stanie.

Producent sprzetu nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody powstate na skutek
nieprzestrzegania przez uzytkownika lub instalatora uwag i/lub zaleceh wskazanych w niniej-
szej instrukcji, ani za szkody wynikte na skutek uzywania produktow lub akcesoriow nieorygi-
nalnych lub innych marek.

W przypadku wykrycia anomalii lub awarii w urzgdzeniu, nie nalezy wykonywac nim zadnych
pomiarow.

Przed rozpoczeciem pomiaru, sprawdzi¢ srodowisko, w ktérym sie znajdujemy. Nie wykonywac
pomiarow w Srodowisku niebezpiecznym lub wybuchowym.

Przed wykonaniem jakiejkolwiek czynnosci konserwacji, naprawy lub obstugi
przy ktorymkolwiek ztgczu urzgdzenia, nalezy odtgczy¢ urzgdzenie od wszyst-
kich zrédet zasilania, zaréwno od zrodet zasilania samego urzgdzenia jak i zrodet
zasilania systemow pomiarowych.

W przypadku, gdy podejrzewa sie, ze urzgdzenie dziata nieprawidtowo, nalezy

skontaktowac sie z dziatem obstugi posprzedazne,.
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3.2.- ZALECENIA DOTYCZACE UZYTK
Controller MASTER control VAR
Regulatory Controller MASTER control VAR mogg rowniez by¢ uzywane do kontroli auto-
matycznych baterii Sredniego napiecia, zawsze na catkowitg odpowiedzialnos¢ pracownikow,
ktorym powierzono ich uruchomienie oraz przy zastosowaniu sie do nizej podanych zalecen.

Powinny one by¢ bezwzglednie przestrzegane we wszystkich przypadkach, aby unikng¢ ewen-
tualnego pojawienia sie problemow w réznych elementach baterii kondensatoréw.

Sygnaty pomiarowe napiecia i prgdu powinny by¢ dostarczane do regulatora z
przektadnikow napieciowych i prgdowych odpowiednich dla tolerowanych zakre-
sOéw na wejsciach pomiaru napiecia i prgdu regulatora.

sowane do czasow roztadowania kondensatoréw oraz do okreslonych rytmow
dziatania, zgodnie ze specyficznymi charakterystykami elementéw operacyjnych
baterii. Nalezy pamietac, ze zbyt kréotkie czasy zatgczenia mogg spowodowac
powazne problemy w podzespotach urzgdzenia.

Czasy zalgczenia i ponownego zatgczenia stopni regulacji powinny by¢ dosto-

Po zainstalowaniu urzgdzenia, nalezy wybra¢ opcje Wysokie napiecie w menu programowa-
nia ( ,,5.10.- POZIOM NAPIECIA”).

Po wybraniu tej opcji, w urzgdzeniu sg wytgczone:
v Funkcja automatycznego programowania ( Plug&Play).

v Funkcja automatycznego sprawdzania stanu kondensatoréw ( AutoTest).
v Pomiar prgdu uptywowego oraz powigzane alarmy.

10
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Regulator Controller MASTER control VAR jest podtgczony do zespotow za-
wierajgcych kondensatory, ktore pozostajg natadowane po odcieciu napiecia.

ﬁ Aby unikng¢ ryzyka porazenia prgdem, nalezy odczeka¢ co najmniej 5 minut

miedzy odtgczeniem urzgdzenia, a wykonywaniem operacji przy jego wewnetrz-
nych podzespotach.

Jakiekolwiek manipulacje lub uzytkowanie urzadzenia w sposéb odmienny
od okreslonego przez producenta moze spowodowacé¢ zagrozenie bezpie-
czenstwa uzytkownika.

Przed zatgczeniem urzgdzen, upewnic¢ sie, ze prawidtowo wykonano uziemienia. Nieprawi-
dtowe uziemienie urzgdzenia moze spowodowac nieprawidtowe dziatanie i pocigga za sobg
ryzyko porazenia prgdem uzytkownika lub osoby, ktéra manipuluje urzgdzeniem.

Jesli urzadzenie zostaje podtgczone w sytuacji braku obcigzenia, mogg wystgpi¢ rezonanse.
Na skutek tego harmoniczne napiecia mogg powiekszy¢ sie i mogg wystgpi¢ uszkodzenia w
urzgdzeniu kompensacyjnym i w innych urzgdzeniach podtgczonych do sieci.

W celu bezpiecznego uzytkowania urzgdzenia Controller MASTER control VAR , najwaz-
niejsze jest, aby osoby, ktore wykonujg jego instalacje lub go obstuguja, przestrzegaty zalecen
bezpieczenstwa typowych dla instalacji niskiego lub sredniego napiecia (w zaleznosci od tego,
gdzie zainstalowano urzgdzenie), a takze odpowiednich ostrzezen podanych w niniejszej in-
strukcji.

Instalacje urzgdzenia wykonuje sie w panelu (otwér wywiercony w panelu 138+1 x 138+1 mm
zgodnie z DIN 43700). Wszystkie ztgcza znajdujg sie we wnetrzu rozdzielnicy elektryczne;j.

téw mogg spowodowac dostep do elementdw niebezpiecznych przy dotknieciu.
Urzadzenie nie powinno by¢ uzytkowane przed catkowitym zakonczeniem jego
instalacji.

: Po podtgczeniu urzgdzenia, zaciski, otwieranie pokryw lub usuwanie elemen-

Urzadzenie nalezy podtgczy¢ do obwodu zasilania chronionego bezpiecznikami typu gl (IEC
269) lub typu M, o zakresie miedzy 0,5 i 2A. Urzgdzenie powinno by¢ wyposazone w wytgcznik
magnetotermiczny lub rownowazny element w celu odtgczenia urzgdzenia od sieci zasilania.
Obwad zasilania i pomiaru napiecia, a takze obwody stycznikow przekaznikowych powinny by¢
podtgczane za pomocg przewodu o przekroju minimum 1,5 mm?2,

Do pomiaru pradu potrzebna jest zainstalowanie 1 lub 3 zewnetrznych przektadnikéw prgdo-
wych (TC). Zazwyczaj przektadnia tych przektadnikdw prgdowych wynosi In/5 A, gdzie In po-
winno by¢ minimum 1,5 razy wieksze od maksymalnego catkowitego prgdu obcigzenia.

Przewody uzwojenia wtornego przektadnikow pradowych (TC) powinny mie¢ przekrdj minimum
2,5 mm?. W przypadku odlegtosci wiekszych niz 25m miedzy przektadnikami prgdowymi TC i
urzgdzeniem, nalezy zwiekszy¢ podany przekréj o 1 mm? na kazde 10 m.

Przektadniki prgdowe (TC) powinny zosta¢ zainstalowane w punkcie przytacza, przez ktory

przeptywa caty prad obcigzenia, ktéry zamierza sie skompensowacé, a takze prad wiasny kon-
densatorow ( Figura 1).

Instrukcja obstugi
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Controller MASTER control VAR

PRAWIDLOWO

NIEPRAWIDLOWO

S1
TC

S2

Obciazen Kondensator
Przekfadniki pragdowe (TC)
powinny mierzy¢ f{gczny prad
kondensatorow i obcigzen

Jedli urzadzenie nie dziata,
sprawdzi¢, czy w przekfadnikach
prgdowych TC nie wystepuje
zwarcie.

Kondensator

Jesli przektadniki pragdowe TC
zostang podigczone w tej pozyciji,
NIE ZALACZY SIE ZADEN
KONDENSATOR pomimo, ze
bedg wystepowaty obcigzenia
indukcyjne.

Urzadzenie nie kompensuje.

TC

Kon;‘rk

Jesli przektadniki prgdowe TC
zostang podfgczone w tej pozycji,
ZALACZA SIE WSZYSTKIE
KONDENSATORY, lecz nie
odtgczg sie po zmniejszeniu
obcigzenia.

Ryzyko przekompensowania
sieci bez wystepowania
obciazenia.

Figura 1: Lokalizacja przektadnikéw pragdowych
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Tabela 2:Wykaz zaciskéw Controller MASTER control VAR

Zaciski urzagdzenia w gornej czesci
1: A1, Zasilanie dodatkowe. 23: R8, Wyjscie przekaznika 8 ™
2: A2, Zasilanie dodatkowe. 24: R9, Wyjscie przekaznika 9 @
3:V,,, Wejscie napiecia L1 25: R10, Wyjscie przekaznika 10 @
4:V ,, Wejscie napiecia L2 26: R11, Wyjscie przekaznika 11
5: V , Wejscie napigcia L3 27: R12, Wyjscie przekaznika 12
6: V , Wejscie napigciowe przewodu neutralnego | 28: A(+), RS485
7: 81, Wejscie pradowe L1 29: B(-), RS485
8: 82, Wejscie pradowe L1 30: S, GND dla RS485
9: 81, Wejscie pradowe L2 31: 1, Wejscie cyfrowe 1
10: S2, Wejscie pradowe L2 32: 1, Wejscie cyfrowe 2
11: 81, Wejscie prgdowe L3 33: C, Wspdlny wejs¢ cyfrowych
12: S2, Wejscie pradowe L3 34: 1, Wyjscie cyfrowe 1
13: S1, Wejscie pradu uptywowego 35: 2, Wyjscie cyfrowe 2
14: S2, Wejscie pradu uptywowego 36: C, Wspdlny wyjsc¢ cyfrowych
15: COM, Wspolny przekazniki 37: Wyjscie przekaznika wentylatora
16: R1, Wyjscie przekaznika 1 38: Wyjscie przekaznika wentylatora
17: R2, Wyjscie przekaznika 2 39: NC, Wyjscie przekaznika alarmowego
18: R3, Wyjscie przekaznika 3 40: C, Wyjscie przekaznika alarmowego
19: R4, Wyjscie przekaznika 4 41: NO, Wyjscie przekaznika alarmowego
20: R5, Wyjscie przekaznika 5 42: COM, Wspolny przekazniki
21: R6, Wyjscie przekaznika 6 43: R13, Wyjscie przekaznika 13 @
22: R7, Wyjscie przekaznika 7 44: R14, Wyjscie przekaznika 14 @

™ Modele Controller MASTER control VAR 12 i 14
@ Model Controller MASTER control VAR 14

Instrukcja obstugi 13
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Figura 2: Zaciski Controller MASTER control VAR
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3.5.1.- 3 napiecia + Neutralny i 3 prady, Model Controller MASTER control VAR 6

Typ podtgczenia: F4.3C

Supply
IL1 I I3
A B Vi V2 Viz Vi S1 S2 51525152
OF—O} ! OHOHOHOHOHO
S IO
L1 L
I
I
Power |
Supply |
L'I S1 -SZ
® @ OuliilinComn
| P P2 10 Os2
L2 -
[ ® | P P2
L3 51252
® G el
N
e ®

Relay

L0DD
cHoHoHoHoHCHNA
COM 1 234 56

Figura 3: 3 napiecia + Neutralny i 3 pragdy, Model Controller MASTER control VAR 6

Uwaga: W przypadku nieprzestrzegania wskazanego sposobu podtgczen, nalezy wyregu-
lowac faze zgodnie z procedurg ,,5.6.- PODLACZENIE FAZY”

Uwaga: W tym typie podtgczenia, podtgczenie przewodu neutralnego do V,, nie jest obo-
wigzkowe.
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3.5.2.- 3 napiecia + Neutralny i 3 prady, Model Controller MASTER control VAR 12

Typ podigczenia: JL.30

Power Supply Ikt 2 I3
Al A2 Vir V2 Vi3 VINn S152S1S52S1S2
8§ [ooSNSS [SOYSON
' LLT L
o
|
|
Power Supply | wd be
L1 -
S oS
I P 256 0%
L2 -
® CalliieCon
| P P2 S10 OS2
L3 —
Loy R

®
Relay [

QDD DDDDLD
foHoHAHoHAHAAHoHAHAHCHAHAN
COM 1 234 567 89101112

Figura 4: 3 napiecia + Neutralny i 3 prady, Model Controller MASTER control VAR 12

Uwaga: W przypadku nieprzestrzegania wskazanego sposobu podtgczen, nalezy wyregu-
lowac faze zgodnie z procedurg ,,5.6.- PODLACZENIE FAZY”

Uwaga: W tym typie podtgczenia, podtgczenie przewodu neutralnego do V,, nie jest obo-
wigzkowe.

16
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3.5.3.- 3 napiecia + Neutralny i 3 prady, Model Controller MASTER control VAR 14.

Typ podigczenia: Jif.30

Power

Supply
IL1 2 I3
Al A2 Vi V2 Viz Vin S1 52 S152S1S2
HOE—JO} OHOHOHOHOHOHO OHOHOHOHOHOR
SIS SN SN
! LU L
3
I
Power I
Supply I S1 S2
-
> OnliileC
| " " 50 0%
N
. I Pl " 10 Os2
.
Py A
¢

ER

e e

COM 1 234567 89101112 13 14COM

Figura 5: 3 napiecia + Neutralny i 3 prady, Model Controller MASTER control VAR 14.

Uwaga: W przypadku nieprzestrzegania wskazanego sposobu podtgczen, nalezy wyregu-
lowac faze zgodnie z procedurg ,,5.6.- PODLACZENIE FAZY”

Uwaga: W tym typie podtgczenia, podtgczenie przewodu neutralnego do V,, nie jest obo-
wigzkowe.
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3.5.4.- 3 napiecia + Neutralny i 1 prad, Model Controller MASTER control VAR 6

Typ podigczenia: Ji. IL

Power

Supply
IL1 2 I3
A B Vir V2 Viz Vin S1 52 51525152

OF—O OHOHOHOHCOHOHO

S O SN NN
[

il

I
I
Power I
I
I
I

Supply

Relay

[E=a

@@@J‘@@@@

nHoHAeHAHAHAL
COM 1 23456

Figura 6: 3 napiecia + Neutralny i 1 prad, Model Controller MASTER control VAR 6

Uwaga: W przypadku nieprzestrzegania wskazanego sposobu podtgczen, nalezy wyregu-
lowac faze zgodnie z procedurg ,,5.6.- PODLACZENIE FAZY”

Uwaga: W tym typie podtgczenia, podtgczenie przewodu neutralnego do V,, nie jest obo-
wigzkowe.

Uwaga: W tym typie podfgczenia, podtgczenie przektadnika prgdowego nalezy wykonac
do zaciskow IL1.
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3.5.5.- 3 napiecia + Neutralny i 1 prad, Model Controller MASTER control VAR 12

IN]

Typ podtgczenia: JU. i

Power Supply
It 2 I3
Al A2 Vit V2 Vi3 VIN S1 5251525152
HOF—C1 ! UHUHU UHUHU
SIS NSNS
I
I
I
Power Supply I
L'I SI-SZ
@ ® | Pl l— P2
L2
[ @ I
L3
® Gy @
N

® ¢
Relay I

AN

@@@@@@@@@@%@@

cHoHofoHoHoHAMeHCH Hof
COM 1 234567 89101112

Figura 7: 3 napiecia + Neutralny i 1 prad, Model Controller MASTER control VAR 12

Uwaga: W przypadku nieprzestrzegania wskazanego sposobu podtgczen, nalezy wyregu-
lowac faze zgodnie z procedurg ,,5.6.- PODLACZENIE FAZY”

Uwaga: W tym typie podtgczenia, podtgczenie przewodu neutralnego do V,, nie jest obo-
wigzkowe.

Uwaga: W tym typie podfgczenia, podtgczenie przektadnika prgdowego nalezy wykonac
do zaciskow IL1.
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3.5.6.- 3 napiecia + Neutralny i 1 prad, Model Controller MASTER control VAR 14.

| I

Typ podtgczenia: JU. L

Power

Supply
I 2 I3
Al A2 Vi V2 Viz Vi S1 52 515251852
U‘:,U UHUHUHU UHUHU UHUHU UHUHU
0§ [COoTSy [SOS0OD
1
0
I
Power |
Suppl
L‘I y | SW-SZ
® g | P]"PZ
L2
[ o |
L3
® Gy -
N
® ¢ v

2000000000029 (000

nHoHoHAcHAHHaHaHAHNHNHAHN cHoHN
COM 1 234567 89101112 13 14COM

Figura 8: 3 napiecia + Neutralny i 1 prad, Model Controller MASTER control VAR 14.
Uwaga: W przypadku nieprzestrzegania wskazanego sposobu podtgczen, nalezy wyregu-
lowac faze zgodnie z procedurg ,,5.6.- PODLACZENIE FAZY”

Uwaga: W tym typie podtgczenia, podtgczenie przewodu neutralnego do V,, nie jest obo-
wigzkowe.

Uwaga: W tym typie podtgczenia, podigczenie przektadnika prgdowego nalezy wykonac
do zaciskow IL1.
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3.5.7.- 2 napiecia i 1 prad, Model Controller MASTER control VAR 6

IN]

Typ podtgczenia: c'l. i

It 2 I3

A B Vii V2 Viz Vin S1 S2 S152515S2
OF—JO1 1 OHOHOHOHOHO
S SN\ NN
o ®
Power
L1 Supply s1 -sz
. P1 ' P2
L2
® ®
L3
® ® __
N
®

Relay

=3

QO DDQ)
nHoHoHNHAHAHAH
COM 1 23456

Figura 9: 2 napiecia i 1 prad, Model Controller MASTER control VAR 6
Uwaga: W przypadku nieprzestrzegania wskazanego sposobu podtgczen, nalezy wyregu-
lowac faze zgodnie z procedurg ,,5.6.- PODLACZENIE FAZY”
Uwaga: W tym typie podtgczenia, podigczenie przewodu neutralnego nie jest konieczne.

Uwaga: W tym typie podtgczenia, podigczenie przektadnika prgdowego nalezy wykonac
do zaciskow IL1, i oba napiecia do VL1 i VL2.
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3.5.8.- 2 napiecia i 1 prad, Model Controller MASTER control VAR 12

Typ podtgczenia: cL. i

Power Supply Ikt 2 I3
Al A2 Vir V2 Vi3 VIN S152 51525152
OF—O

S O SN NN

I

Power Supply

[
Relay [

DDD2DDDDDDDDD

©HoHafloHaHaHAHoHAHAHOHAHA
COM1 234567 89101112

Figura 10: 2 napiecia i 1 prad, Model Controller MASTER control VAR 12
Uwaga: W przypadku nieprzestrzegania wskazanego sposobu podtgczen, nalezy wyregu-
lowac faze zgodnie z procedurg ,,5.6.- PODLACZENIE FAZY”.
Uwaga: W tym typie podifgczenia, podtgczenie przewodu neutralnego nie jest konieczne.

Uwaga: W tym typie podfgczenia, poditgczenie przektadnika prgdowego nalezy wykonac
do zaciskow IL1, i oba napiecia do VL1 VL2.
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3.5.9.- 2 napiecia i 1 prad, Model Controller MASTER control VAR 14.

[N]

Typ podigczenia: 2. IL

Power

Supply IL1 2 I3
Al A2 Vi V2o Viz Vi S1 52 51525152
OF——O [
S §
Power
Supply S1 S2
L1 -
[ > P]"PZ
L2
[ o
L3
& _
N
[ \ 4
Relay

0P 000000027 [000

nHoHNHANHAHNHA oHoHN
COM 1 234567 89101112 13 14COM

Figura 11: 2 napiecia i 1 prad, Model Controller MASTER control VAR 14.
Uwaga: W przypadku nieprzestrzegania wskazanego sposobu podtgczen, nalezy wyregu-
lowac faze zgodnie z procedurg ,,5.6.- PODLACZENIE FAZY”.
Uwaga: W tym typie podtgczenia, podigczenie przewodu neutralnego nie jest konieczne.

Uwaga: W tym typie podtgczenia, poditgczenie przektadnika prgdowego nalezy wykonac
do zaciskow IL1, i oba napiecia do VL1 VL2.
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3.5.10.- Podtaczenie pomiaru pradu uptywowego, 1A

W celu pomiaru prgdu uptywowego doziemnego nalezy uzywac przektadnika réznicowego typu WGS.
Przektadnik pomiarowy prgdu uptywowego nalezy umiesci¢ w taki sposob, aby mierzyt prad
baterii kondensatoréw. W ten sposéb bedzie mdgt wykry¢ wszelkie uptywy we wszystkich
kondensatorach baterii.

Tmo %9
TC ilc % - L1, 2, I3

e N

d

Obciazen Kondensatoréw

Figura 12: Podtaczenie przektadnika pomiarowego pradu upltywowego ( 12)

Uwaga: Przektfadnia przektadnika roznicowego powinna wynosi¢ 500 zwojow. Maksymalny
prad uptywowy, ktory moze zostac prawidtowo zmierzony przez urzgdzenie to 1,5A AC, chociaz
maksymalny prgd wejsciowy wynosi 5A AC poprzez przektadnik roznicowy.

wego, gdy Controller MASTER control VAR jest zasilany.

f} Nie nalezy wykonywac czynnosci przy przektadniku pomiarowym pradu uptywo-

24
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REACTIVE POWER SOLUTIONS

Po wigczeniu zasilania w Controller MASTER control VAR , na wyswietlaczu pokazuje sie
nastepujgcy ekran, Figura 10, na ktérym podana jest nazwa urzgdzenia, wersja i model.

Figura 13: Ekran poczatkowy urzadzenia Controller MASTER control VAR

Po uptywie kilku sekund pokazuje sie gtdwny ekran pomiarowy.
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4.- FUNKCJONOWANIE

Controller MASTER control VAR to regulator energii biernej. Urzgdzenie mierzy cos ¢ sieci |,
aby go skorygowac, reguluje zatgczanie i odtgczanie kondensatorow za pomocg przekaznikow.
Kontrola wykonywana jest w czterech kwadrantach, Figura 14.

kW - kW +

kvarC 0 90° kvarC 0

kvarL + o kevarL +

kVA - KVA +

cosyPF -L cosyPF +L

Inductive [ Inductive
------------ 180°— 00 -
Capacitive \ Capacitive

kW - \ KW +

kvarC + o kvarC +

kvarL 0 kvarL 0

VA - -90° VA +

cosyPF 'C{} /\ cosyPF +C

Generated Cons_umed
Power Power

Figura 14: Pomiar i kompensacja w 4 kwadrantach
Oprocz podstawowych funkcji regulatora, Controller MASTER control VAR :
v wykonuje funkcje analizatora sieci wraz z pomiarem i wizualizacjg wielu pomiaréw.
v’ posiada funkcje Plug&Play do automatycznej konfiguracji urzadzenia.
v’ posiada funkcje AutoTest i Test reczny do testowania stanu kondensatoréw baterii.
v’ posiada system FCP, ktéry minimalizuje liczbe zatgczen i odtgczen przekaznikdw.
v’ posiada mozliwo$é wymuszenia krokéw regulacji.
v obejmuje swoim dziataniem rézne typy podigczen.

v dokonuje pomiaru prgdu uptywowego z opcjg powigzania alarmu oraz wyszukania i anulo-
wania uszkodzonego kondensatora.

v dysponuje wieloma alarmami, aby poinformowaé o ewentualnych usterkach zaréwno po-
wstatych w baterii jak i w instalacji.
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W tym punkcie zostajg podane pewne definicje, ktére mogg by¢ przydatne w celu zrozumienia
dziatania urzgdzenia.

4.1.1 Regulator z pomiarem w czterech kwadrantach

Ten termin oznacza, ze regulator potrafi mierzy¢ i regulowac, zarowno wtedy, gdy moc czyn-
na skierowana jest z sieci do obcigzenia (zwykty przypadek instalacji pobierajgcej energie)
jak rowniez wtedy, gdy moc czynna skierowana jest z obcigzenia do sieci (przypadek instala-
cji obejmujgcych generatory, ktore umozliwiajg zatem zaréwno pobor pradu jak i eksport lub
sprzedaz energii).

4.1.2 Stopnie i kroki regulacji

Musimy rozréznic pojecie stopnia regulacji i kroku regulacji. W niniejszym podreczniku bedzie-
my uwazac za stopien regulacji kazdg z grup kondensatorow, na ktore dzieli sie urzgdzenie
kompensacyjne, przy czym mogq one posiadaé¢ rozng moc, zazwyczaj w stosunku 1:1, 1:2,
1:2:4 itd.

Jako krok regulacji bedziemy uwaza¢ kazdg z czgstkowych mocy sktadajgcych sie na moc
catkowitg (moc pierwszego kroku regulacji), ktérg mozna regulowaé za pomocg stopni regulacji
0 réznej wadze.

4.1.3 System FCP (FAST Computerized Program)

System, ktory kontroluje sekwencje zatgczania poszczegolnych stopni regulaciji w taki sposob,
ze aby osiggngc¢ okreslong zgdang moc koncowg, stara sie minimalizowac liczbe operaciji i
wyréwnac czas uzytkowania poszczegolnych stopni regulacji. Operacje wykonywane sg w taki
SposOb, ze w razie zapotrzebowania na energie, w przypadku stopni regulacji o tej samej mocy,
zatgcza sie ten stopien regulaciji, ktory najdtuzej pozostawat odtgczony i w przypadku nadmiaru
energii, odtgcza sie stopien regulacji, ktory najdtuzej jest podtgczony.

4.1.4 Program regulacji

Wartosci mocy poszczegdlnych grup kondensatorow lub stopni regulacji okreslane sg zgodnie
z pewnymi modelami zwanymi "programami".

Program wskazuje stosunek, ktory istnieje miedzy mocg poszczegdinych stopni regulacji. Naj-
czestsze programy to:

Program 1.1.1.1 . Wszystkie stopnie regulacji majg te samg moc. Na przyktad, urzgdzenie o
mocy 100 kvar i 5 krokach regulacji bedzie utworzone przez 5 identycznych stopni regulacji o
mocy 20 kvar, i zostanie opisane jako urzgdzenie o mocy (5 x20)kvar.

Program 1.2.2.2 . Wszystkie stopnie regulacji poczgwszy od drugiego majg dwukrotnie wyzszg
moc niz pierwszy. Na przyktad, urzagdzenie o mocy 180 kvar i 5 krokach regulacji bedzie utwo-
rzone przez pierwszy stopien regulacji o mocy 20 kvar i 4 identyczne stopnie regulacji o mocy
40 kvar, i zostanie opisane jako urzgdzenie o mocy (20 + 4 x 40) kvar.

Instrukcja obstugi
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Program 1.2.4.4 . Moc drugiego stopnia regulacji jest dwa razy wieksza od pierwszego stopnia
regulacji, a moc kazdego z pozostatych stopni regulacji poczgwszy od trzeciego jest cztery razy
wieksza od mocy pierwszego. Na przykitad, urzgdzenie o mocy 300 kvar i 5 krokach regulacji
bedzie utworzone przez pierwszy stopien regulacji o mocy 20 kvar, drugi stopien regulacji o
mocy 40 kvar i 3 identyczne stopnie requlacji o mocy 80 kvar, i zostanie opisane jako urzgdze-
nie o mocy (20 + 40 + 3 x 80) kvar.

Inne programy. Mozna uzywac innych programow, jak 1.2.2.4, 1.2.4.8 lub 1.1.2.2 itd. Znacze-
nie liczb, jak mozna wywnioskowac z poprzednich przyktadow, okresla stosunek poszczegol-
nych wartosci mocy miedzy pierwszym stopniem regulacji, ktéremu przypisuje sie wartos¢ 1
oraz nastepnymi (2 oznacza podwdjng moc, 4 oznacza moc cztery razy wiekszg itd.).

Urzgdzenie umozliwia konfiguracje od 1.1.1.1 do 1.9.9.9.
4.1.5. Plug and Play

Gdy instaluje sie regulator energii biernej, w celu prawidtowego dziatania urzgdzenia nalezy
skonfigurowac serie parametréw. Mozliwe, ze trudno zna¢ niektore z tych parametréw, jak na
przyktad fazy napiecia lub odpowiednios¢ miedzy mierzonym prgdem i napieciem, a takze
przektadnie przektadnikow prgdowych. Controller MASTER control VAR posiada automa-
tyczng procedure, ktéra w inteligentny sposob sprawdza niezbedne parametry jak:

v'Typ podfaczenia: wykrywa typ uzywanego podigczenia wsréd ewentualnych opgciji:
Ju.3l, Uil i 2uliL.

v'Faza: Okresla odpowiednio$¢ miedzy podigczonymi napieciami i prgdami, niezaleznie od
wczesniej wykrytego typu podtgczenia.

v'Liczba zainstalowanych stopni regulacji i Program: poprzez sekwencyjne podtgczenie
wszystkich stopni regulacji sprawdza, ile stopni regulacji jest zainstalowanych, oraz oblicza
program, to znaczy stosunek mocy miedzy poszczegdlnymi kondensatorami.

v'C/K: oblicza stosunek miedzy przektadnig przektadnika pragdowego i mocg najmniejszego
kroku regulaciji.

4.1.6 Czas zalaczenia (Ton) i ponownego zalgczenia (Trec)

Czas zataczenia, Ton, okresla minimalny czas, ktéry moze wystepowac¢ miedzy zmianami sta-
now stopni regulacji, to znaczy miedzy zatgczeniami i odtgczeniami. Dlatego konfiguracja tego
parametru ma bezposredni wptyw na predkos¢ kompensaciji, innymi stowy na zdolno$¢ reago-
wania na zmiany obcigzenia. Jesli obcigzenie moze sie szybko zmieniac, ustawienie niskiego
czasu zatgczania polepszy kompensacje energii biernej.

Jednakze niski Ton spowoduje wiekszg liczbe zatgczen na jednostke czasu, co moze spowo-
dowac krotszg zywotnos¢ powigzanych elementow (stycznikéw, kondensatoréw). Aby oszaco-
wac liczbe zatgczen, Controller MASTER control VAR posiada odrebne liczniki dla kazdego
stopnia regulacji.

Czas ponownego zalaczenia, Trec, to minimalny czas miedzy odtgczeniem stopnia regulaciji
i jego ponownym zatgczeniem. Ten czas jest potrzebny, aby kondensator wystarczajgco sie
roztadowat i aby po ponownym zatgczeniu nie spowodowat przetezen w systemie.
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4.1.7 Harmoniczne i THD

REACTIVE POWER SOLUTIONS /

Obcigzenia nieliniowe jak prostowniki, przetworniki, wariatory predkosci, piekarniki itd., pobie-
rajg z sieci okresowe prady niesinusoidalne. Te prady sg ztozone ze sktadowej podstawowej o
czestotliwosci 50 lub 60 Hz oraz z serii praqdow natozonych o czestotliwosciach bedgcych wie-
lokrotnoscig czestotliwosci podstawowej, ktére nazywamy harmonicznymi. W wyniku tego ma
miejsce odksztatcenie pradu, a tym samym napiecia, co powoduje serie powigzanych efektow
ubocznych (przecigzenie przewodnikéw, maszyn i wytgcznikéw automatycznych, niezrowno-
wazenie faz, zaktdcenia w urzgdzeniach elektronicznych, zadziatanie wytgcznikow réznicowo-

prgdowych itd.).

Poziom harmonicznych mierzy sie zazwyczaj wspotczynnikiem zawartosci harmonicznych
(THD), ktory stanowi stosunek wyrazony zazwyczaj w % miedzy wartoscig skuteczng pozosta-
tosci harmonicznych i wartoscig sktadowej podstawowe.

Urzgdzenie wyswietla nastepujgce parametry elektryczne:

4.2.- PARAMETRY POMIAROWE

4.2.1. Typ podtaczenia: /.30

Tabela 3: Parametry pomiarowe urzadzenia Controller MASTER control VAR ( Podiaczenie 31/.30)

Fazy

Razem

Parametr Jednostki L1-L2-L3 N m Maks." | Min.®
Napiecie faza-neutralny V v v v v
Napiecie faza-faza V v v v v
Prad A v v v v
Prad uptywowy mA v v v
Czestotliwos¢ Hz v(L1) v v
Moc czynna M/kKW v v v v
Moc pozorna M/kVA v v v v
Catkowita moc bierna M/kvar 4 v v v
Moc bierna indukcyjna M/kvarL v v v v
Moc bierna pojemnosciowa M/kvarC v v v v
Wspotczynnik mocy PF v v v v
Cos ¢ [0} v v v v
THD % Napiecia % THD V 4 v

THD % Pradu % THD A 4 v
e ez 120 |y | ‘
e N | pama | ‘
Energia czynna M/KWh v

Energia bierna indukcyjna M/kvarLh v

Energia bierna pojemnosciowa M/kvarCh v

Energia pozorna M/kVAh 4

Temperatura °C v

Liczba operacji (x1000) v
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Parametr Jednostki L 1F_aLZZ¥L3 N Ralzl:em Maks.™" | Min.®
Catkowita aktywowana moc % v
() Wizualizacja maksymalnej wartosci.
@ Wizualizacja minimalnej wartosci.
4.2.2. Typ podtaczenia: JL. IL

Tabela 4: Parametry pomiarowe urzadzenia Controller MASTER control VAR ( Podiaczenie au. l'[)

Parametr Jednostki L1F-?_22¥L3 N Ralz"em Maks.™" | Min.®

Napiecie faza-neutralny V 4 v 4 v
Napiecie faza-faza V v v v v
Prad A v(L1) v v
Prad uptywowy mA v v v
Czestotliwos¢ Hz v(L1) v v
Moc czynna M/KW v 4 4
Moc pozorna M/KVA v 4 v
Catkowita moc bierna M/kvar v v v
Moc bierna indukcyjna M/kvarL v 4 v
Moc bierna pojemnosciowa M/kvarC v 4 v
Wspétczynnik mocy PF v v v
Cos ¢ [0} v v v
THD % Napiecia % THD V v 4
THD % Pradu % THD A v'(L1) v
Dekonyl RN apiech | pamy | ‘
(G017 harmonieznel) o | hamA | L) ‘
Energia czynna M/kKWh 4
Energia bierna indukcyjna M/kvarLh v
Energia bierna pojemnosciowa M/kvarCh 4
Energia pozorna M/kVAh v
Temperatura °C v
Liczba operacji (x 1000) v
Catkowita aktywowana moc % v

() Wizualizacja maksymalnej wartosci.
@ Wizualizacja minimalnej wartosci.
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-

4.2.3. Typ podtaczenia: L. IL

Tabela 5: Parametry pomiarowe urzadzenia Controller MASTER control VAR ( Podiaczenie ou. l’l‘:)

Parametr Jednostki | | 1F-?_22¥L3 N Ralz"em Maks." | Min.®
Napiecie faza-neutralny V
Napigcie faza-faza \% v(L1-L2) 4 v
Prad A v(L1) v v
Prad uptywowy mA v v v
Czestotliwosc Hz v(L1) v v
Moc czynna M/kW v v v
Moc pozorna M/kVA v v v
Catkowita moc bierna M/kvar v v v
Moc bierna indukcyjna M/kvarL v v v
Moc bierna pojemnosciowa M/kvarC v v v
Wspétczynnik mocy PF 4 v v
Cos ¢ [0} v v v
THD % Napiecia % THD V v (L1-L2) v
THD % Pradu % THD A v/(L1) v
o pamoanay TP ey | /(142 ‘
(G017 harmorizng) Lt | hamA | v ‘
Energia czynna M/kWh 4
Energia bierna indukcyjna M/kvarLh 4
Energia bierna pojemnos$ciowa M/kvarCh v
Energia pozorna M/kVAh v
Temperatura °C v
Liczba operacji (x1000) v
Catkowita aktywowana moc % v

() Wizualizacja maksymalnej warto$ci.
@ Wizualizacja minimalnej wartosci.
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Controller MASTER control VAR posiada 5 przyciskbw umozliwiajgcych przemieszczanie
sie miedzy poszczegdlnymi ekranami i programowanie urzgdzenia.

Funkcja przyciskéw na ekranach pomiarowych (Tabela 6):

Tabela 6: Funkcja przyciskéw na ekranach pomiarowych.

Przycisk Kroétkie nacisniecie Dlugie nacisniecie (3 s)
Ekran poprzedni -
Ekran nastepny -
\S(\élizuallzaCJa minimainej warto- | < swanie wartosci minimalnych
leua’llz_aqa maksymalnej Kasowanie wartosci maksymalnych.
wartosci
E Nastepny parametr Dostep do menu programowania

Bardzo dtugie nacisniecie (10 s.)
Dostep do ekranéw Testu

Uwaga: Patrz ,,4.6.1. STAN POMIARU” , w celu uzyskania szczegoétowych informacji.

Funkcja przyciskow na ekranach Konfiguracji i Testu, tryb przegladania (Tabela 7):

Tabela 7: Funkcja przyciskow na ekranach Konfiguracji i Testu, tryb przegladania.

Przycisk Kroétkie nacisniecie Dtugie nacisniecie (3 s)
Ekran poprzedni Test: Zatgczenie reczne wybranego konden-
satora
Ekran nastepny 'SI':tsot;aOd’faczenle reczne wybranego konden-

Poprzedni parametr

Nastepny parametr

E Konfiguracja: Tryb edycji
Test: Poczagtek AutoTestu

Bal.'dZ.O dlugie nacisniecie (10 s.)
Wyjscie z ekrandw Testu

Test: Anulowanie procedury AutoTest

Uwaga: Patrz ,,4.6.2. STAN TESTU” i ,,5.- KONFIGURACJA” , w celu uzyskania szczegétowych
informaciji.
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Funkcja przyciskéw na ekranach Konfiguracji i Testu, tryb edyciji (Tabela 8):

Tabela 8: Funkcja przyciskow na ekranach Konfiguraciji i Testu, tryb edycji.

Przycisk Krétkie nacisniecie
Powoduje wzrost wartosci lub pokazuje nastepng opcije.
Powoduje zmniejszenie wartosci lub pokazuje poprzednig opcje.

Poprzedni parametr konfiguraciji

Nastepny parametr konfiguraciji

E Wyjscie z trybu Edycji

Uwaga: Patrz ,4.6.2. STAN TESTU” i ,,5.- KONFIGURACJA” , w celu uzyskania szczegotowych
informaciji.
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Urzadzenie posiada podswietlony wyswietlacz LCD.
Wyswietlacz jest podzielony na cztery obszary (Figura 15):

MASTER control VAR Stan
kondensatoréw

Stan urzadzenia
Pasek
analogowy

Obszar danych

Figura 15: Obszary wyswietlacza urzadzenia Controller MASTER control VAR .

v' Obszar danych , gdzie wyswietlane sg wartosci chwilowe, maksymalne
i minimalne kazdej z faz mierzonych lub obliczanych przez urzgdzenie.

v'Stan kondensatoréw, gdzie pokazywany jest stan przekaznikow urzgdzenia.
v'Stan urzadzenia, gdzie pokazywany jest stan, w jakim znajduje sie urzadzenie.

v'Pasek analogowy, konfigurowalny, gdzie pokazywane sg jako wartosci procentowe:
prad, THD pradu lub zatgczona moc baterii.

34

Instrukcja obstugi



Controller MASTER control VAR L’hs(a ‘7

4.4.1. STAN KONDENSATOROW

Figura 16: Stan kondensatorow.

W tym obszarze pokazywany jest stan przekaznikdw (stopni regulacji) urzgdzenia, a tym sa-
mym kondensatoréw do niego podtgczonych.

Mozliwe stany to:
v' Brak wyswietlanych elementéw, jesli stopien regulacji nie jest zatgczony i skonfiguro

wany jako ALEL.

v Wyswietlona ikona I, jesli stopien regulacji jest zataczony i skonfigurowany jako
AUED.

v Wyswietlona ikona E z dolnym paskiem swiecgcym sie Swiattem statym, jesli stopien
regulacji jest zaiaczonﬁ skonfigurowany jako On.

v'Wyswietlona ikona == z dolnym paskiem migajgcym, jesli stopien regulacji jest zata-
czony i skonfigurowany jako Un nl.

v'Jesli stopien regulaciji jest odtgczony i skonfigurowany jako UFF, wyswietla sie tylko
dolny pasek swiecacy sie swiattem statym.

v'Jesli stopien regulaciji zostat anulowany przez alarm prgdu uptywowego £ 5, wyswie-
tla sie tylko migajgcy dolny pasek.

W menu konfiguracji (5.13.- STAN STOPNI REGULACJI”) wybiera sie stan stopni regulaciji, przy
czym mozliwe sg nastepujgce opcje:
v AUED, Stan stopnia regulacji zalezy od operacji wykonanej przez urzadzenie.
v Un, Stopien regulacji z wymuszonym ON, zawsze zatgczony.
v OFF, Stopien regulacji z wymuszonym OFF, zawsze odtgczony.
v lin nL, Stopien regulacji z wymuszonym ON, zawsze zatgczony, lecz system nie
uwzglednia jego podtgczonej mocy.
DomyslInie wszystkie stopnie regulacji sg skonfigurowane jako ALIELD.

4.4.2. STAN URZADZENIA
W tym obszarze wys$wietla sie stan urzgdzenia w oparciu o nastepujgce ikony:

I Urzgdzenie znajduje sie w trybie pomiaru i regulacji.

Urzgdzenie nie dokonuje pomiaru ani regulaciji.

Wskazuje, ze uzytkownik znajduje sie w menu konfiguracji.

Wskazuje, ze uzytkownik znajduje sie w menu testu.

Wskazuje, ze uzytkownik znajduje sie w menu konfiguracji, w trybie edycji.

inst Wskazuje, ze wyswietlana jest wartosé chwilowa.
maXx Wskazuje, ze wyswietlana jest wartos¢ maksymaina.
MIN Wskazuje, ze wy$wietlana jest warto$é minimalna.
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4.4.3. PASEK ANALOGOWY

% | THDI I

120 1 N
110 [N I N
o0l N N
ol NN

Figura 17: Pasek analogowy.

Ten pasek wyswietla sie na ekranach pomiarowych i moze pokazywac:

v warto$¢ % pradu w kazdej z faz.

v warto$¢ THD prgdu w kazdej z faz.

v moc podtgczong do baterii.

Za pomocg menu konfiguracji wybiera sie wyswietlany parametr. (,,5.15.- PASEK ANALOGOWY?”)

Na ekranie pokazujgcym wyniki TESTU, wyswietlana jest rowniez wartos¢ procentowa

obcigzenia kondensatoréw.

4.4.4. INNE SYMBOLE NA WYSWIETLACZU

Na wyswietlaczu pokazuje sie rowniez:

@ Alarm - gdy urzadzenie wykryto alarm, pod$wietlenie ekranu miga i zapala sie ikona
alarmu. Aby zobaczy¢ przyczyne alarmu, nalezy przejs¢ do ekranu alarméw aktywnych

.(,4.6.- STANY DZIALANIA”)

c1234 Cosinus docelowy - ikony wskazujg, ktory z mozliwych do wyboru 4 cosinusow
docelowych zostat wybrany. (,,5.3.- COS ¢ DOCELOWY”)

8 &' Edycja zablokowana / odblokowana - edycje parametréw programowania blokuje
sie za pomocg hasta, a te ikony wskazuja, czy edytowanie jest zablokowane czy nie.
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4.5.- WSKAZNIKI LED - —

Urzadzenie Controller MASTER control VAR posiada:

v kontrolke LED CPU, ktéra - migajac 1 raz na sekunde - wskazuje, ze urzgdzenie dzia-
ta prawidtowo.

v’ kontrolke LED Alarmu, ktéra wskazuje, ze istnieje jakis aktywny alarm.
v kontrolke LED Wentylatora, ktéra wskazuje, ze wentylator jest wigczony.

v’ kontrolke LED Nacisnietego Przycisku, ktéra zapala sie po nacisnieciu ktéregokol-
wiek z 5 przyciskow.

MASTER control VAR

CPU

Wentylatora

Alarmu

Nacis$nietego

Figura 18:Wskazniki LED w urzadzeniu Controller MASTER control VAR .
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Controller MASTER control VAR posiada 2 stany dziatania powigzane z odpowiednimi wy-
Swietlanymi ekranami:

v' Stan pomiaru, IR,
v’ Stan testu, HE,

4.6.1. STAN POMIARU

Ten stan okreslany jest za pomocg symbolu IRIIM w strefie stanu urzadzenia na wyswietlaczu
(Figura 15).

Jest to normalny stan dziatania urzgdzenia Controller MASTER control VAR , w ktérym urza-
dzenie mierzy rozne parametry sieci i wykonuje operacje zgodnie ze skonfigurowanymi para-
metrami, zatgczajgc lub odtgczajgc kondensatory baterii.

Aby przemieszczac sie miedzy poszczegolnymi ekranami, nalezy uzywac przyciskow i .

Kasowanie wartosci maksymalnych:

Na ekranie, na ktérym wyswietlane sg wartosci maksymalne, nacisngc przycisk | przytrzy-
mac przez ponad 3 sekundy.

Kasowanie wartosci minimalnych:

Na ekranie, na ktorym wyswietlane sg wartosci minimalne, nacisngc przycisk i przytrzy-
mac przez ponad 3 sekundy.

Jesli przez 5 minut nie naci$nie sie zadnego przycisku urzgdzenia, przechodzi sie do ekranu
gtéwnego.

W zaleznosci od typu podtgczenia instalacji, wyswietlane sg rézne ekrany.

4.6.1.1. Poditaczenie JL/.3L (3 napigcia + Neutralny i 3 prady)

Ekran gtéwny Parametry
1 4
RN i Moc czynna Ill (kW lub MW)
1°ZA,O| ,\/,F_Z TN Moc bierna lll (kvar lub Mvar)
110 ’ ’ -L ’ \’ Cos ()
100 =™ 1 L: Indukcyjny / C: pojemnosciowy
a0 000 000 kw + : pobrany / - : wytworzony
o "l B | Napiecie Faza-Faza Ill (V lub kV)
- oS 1 kal
ol B : : L: :_: : Wizualizacja warto$ci minimalnych.
S T i, ,-, ( -:, Wizualizacja warto$ci maksymalnych.
C1 [ e '

Nacisngc przycisk E aby przejs¢ do ekranu Prady.
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Napiecia Faza - Neutralny Parametry
1 (41516
| RUN | inst
% 1k )y 1-73, Trroro Napiecie Faza - Neutralny L1 (V lub kV)
120 v LJdL_  I'T1L] E_’ Napigcie Faza - Neutralny L2 (V lub kV)
100 L1 =1 0 Napiecie Faza - Neutralny L3 (V lub kV)
:g. .. C 00 Napiecie Faza - Neutralny Ill (V lub kV)
" 2 JI3I0LC
60. . . 4 4 - D,
2 HE '—_ '—_ -'-'-_' Wizualizacja warto$ci minimalnych.
o B B L3 -' ] "- . . . , .
fg’ = = [ I I | Wizualizacja wartosci maksymalnych.
11z s = 3 1
c1 [ 1
Napiecia Faza - Faza Parametry
1 (41516
| RUN | inst
% F )y r7sl - Napiecie Faza - Faza L1 (V lub kV)
120 v L. | I '7 E Napiecie Faza - Faza L2 (V lub kV)
100 L1 Niniuln Napiecie Faza - Faza L3 (V lub kV)
% AR Napiecie Faza - Faza lll (V lub kV)
cmmm 2 L7
coll W N !
2 HE A Wizualizacja wartoci minimalnych.
ol B N L3 -“-“-' { . . . L
fg, = = A0 01 Wizualizacja wartosci maksymalnych.
e rrc
C1 [y |
Prady Parametry
] (5]6]7]8] 9]
| RUN | in t
% | | (7L7 I" ',' Prad L1 (A)
120 L- L.l YL Prad L2 (A)
1;: L1 - -' :' ,-' Prad L3 (A)
80 0 L Prad N (A)
23 C I o |
2o H '—_' '-_' '-_' | Wizualizacja warto$ci minimalnych.
N L i e NN | . . .
o0 1 0 P RN R P | Wizualizacja wartosci maksymalnych.
ol 11
L1 L2 L3 1
c1 N VL A

Nacisngc przycisk E lub , aby przejs¢ do ekranu Cosinus .
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Cosinus ¢ Parametry
6] 7]

[ RUN | inst Cos ¢ L1
% THDI r~ric- CJ Cos @ L2
w3 R | |cosels
100 L1051 050 ) Cos gl
% [ ] 'R L: Indukcyjny / C: pojemnosciowy
o L2)1 11 1 ) +: pobrany / -: wytworzony
s e I B
G = ".3: : L: :.' : Wizualizacja wartosci minimalnych.
° E1 Ez E3 1l .-', ,-', .-" .- Wizualizacja warto$ci maksymalnych.

ct [N R Y IR

Nacisngc¢ przycisk E aby przejs¢ do ekranu Energia lll pobrana.

Wspoétczynnik mocy Parametry
(6] 7]
EUE inst Wspobtczynnik mocy L1
1"2A>0 L rg IE' [_7 Wspc?lczynn!k mocy L2
129 LA T / Wspétczynnik mocy L3
100 L1957 077077 ) Wspodtczynnik mocy il
a0 [N ] L L: Indukcyjny / C: pojemnosciowy
i L2 )7 ,-, | ) +: pobrany / -: wytworzony
ig [ R Y B A
2 = ".3: : L: :.' : Wizualizacja wartosci minimalnych.
A R :-: ;-: i-: :- Wizualizacja wartosci maksymalnych.
C1 aun' ¢ amn A 3
Moc Il Parametry
HEE
[RUN | inst Moc czynna lIl (kW lub MW)
% A 3770 10 l-g 11 Moc bierna indukcyjna lli
120 F LA T 11 (kvarL lub MvarL)
100 =T 0 Moc bierna pojemnosciowa lll
e 2. 70w (kvarC lub MvarC)
;g. AN C J0 Moc pozorna lll (kVA lub MVA)
iﬂ: = = L0 L0 kval
ol B ¥ et Wizualizacja wartosci minimalnych.
A L0 L0 karc
1 L2 13 JC 13 Wizualizacja wartosci maksymalnych.
c1 P e ()
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Moc czynna Parametry
HIa
| RUN | inst
% 1F ,' r~1T 7T/ IEJ Moc czynna L1 (kW lub MW)
120 L. LV Moc czynna L2 (kW lub MW)
100 |_1 (1 1 ,—, Moc czynna L3 (kW lub MW)
% 0000 kW Moc czynna lll (kW lub MW)
e L2 (101
ol H N -
2 HE 3 "'-_" _" _" Wizualizacja wartosci minimalnych.
| B B | - ' - . . .
%E, = = [ Y e | Wizualizacja wartosci maksymalnych.
e 00070
C1 L0
Moc bierna indukcyjna Parametry
HIa
— LEIST o Moc bierna indukcyjna L1
- 1k TII\V’JG,I{ "[ 7 I// Moc bierna indukcyjna L2
110 - L o Moc bierna indukcyjna L3
% L Y Moc bierna indukcyjna lll
%0 ’-_'-_' ,-_' (kvarL lub MvarL)
ommw L2 D
ol 0 B L 0 kval
i " B Wizualizacja wartosci minimalnych.
f3= = = _’ -_' _' Wizualizacja wartosci maksymalnych.
1w M o 1
c1 e
Moc bierna pojemnosciowa Parametry
HIa
R”N I o Moc bierna pojemnosciowa L1
1fo 1F l- F.] E-”r 1 "- T Moc bierna pojemnosciowa L2
110 _L- L L Moc bierna pojemnosciowa L3
% L1 mrin Moc bierna pojemnosciowa Il
0 UM
et (kvarC lub MvarC)
;g. H N L2 n ' ' n
of BN Ly
i a i En Wizualizacja wartosci minimalnych.
o '-_"-_' '-_' ARG Wizualizacja wartosci maksymalnych.
i1z s BENEN
C1 (]
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Lifasa 4

REACTIVE POWER SOLUTIONS

Controller MASTER control VAR

Moc pozorna

Parametry

kVA

Moc pozorna L1
Moc pozorna L2
Moc pozorna L3
Moc pozornal lll
(kVA lub MVA)

Wizualizacja wartosci minimalnych.

Wizualizacja warto$ci maksymalnych.

| Temperatura

Prad uptywowy / Czestotliwos¢

Parametry

(112
[ RUN

inst

1?3| I L Lo Iq

S
-
-

/ /
L\

N

’L
A 2

-
o

m

Prad uptywowy (mA)
Czestotliwosé (Hz)
Temperatura (°C)

Wizualizacja wartosci minimalnych.

40 | | -— —
:g: = = L’ : :: :HZ Wizualizacja wartosci maksymalnych.
O 3 :ll:.l_-ﬂc

C1 P |

THD napiecia Parametry
(11213
| RUN | inst
%
120| T}j’:ﬁ L/ % THD napiecia L1
100 L1 - THD napiecia L2
0 H THD napiecia L3
E L2 : u:' ooy | | (7°)
50
wEmw L3 [y Wizualizacja warto$ci maksymalnych.
o0 0 1 11
ol 11 -
L1 L2 L3
c1
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Controller MASTER control VAR

REACTIVE POWER SOLUTIONS /

Harmoniczne napiecia Parametry
E _ Harmoniczna napiecia L1
Fm. st Harmoniczna napiecia L2
o [_Il I-7 -7 IE.ZFV-, M|  |Harmoniczna napiecia L3
o % - (%)

90 -
[
7 -0 E Zmiana numeru harmonicznej:
0 L2 1%
50 = 3,5,7,9,11,13,15,17.
iy |
L3 (
o B N
f3= = = { Wizualizacja wartosci maksymalnych.
L1 L2 L3
(o
THD pradoéw Parametry
[1]2]3]
| RUN | inst
% |
120 TIL{-Z] .L 5_/ THD pradu L1
100 L1 (= THD pradu L2
9 H THD pradu L3
80 (0/ )
@ L2 (1 %THD | o
50 '
ogmn L3 (1 Wizualizacja warto$ci maksymalnych.
o0 0 1 (N}
ol 11
L1 L2 L3
(o

Parametry

nag
| RUN | inst
% | T i1 1L
I L Lt -] /L{IEIIJ
% L1 1000
80 [ (|
% L2 051%
o | N |
o wm L3 (]
o "

L1 L2 L3

C1

Harmoniczna pradu L1
Harmoniczna pradu L2
Harmoniczna pradu L3
(%)

E Zmiana numeru harmonicznej:
3,5,7,9,11,13,15,17.

Wizualizacja wartosci maksymalnych.
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Controller MASTER control VAR

Lifasa 4

REACTIVE POWER SOLUTIONS

Energia lll pobrana Parametry
T2
[ RUN | _ st _ Energia czynna lll pobrana
B L2 N l[. gr TLE. [ (KWh lub MWh)
110 L] -_' LJ_-L_ - - Energia bierna indukcyjna lll pobrana
b Juenri (kvarLh lub MvarLh)
- ! _' ’-_' '-_' ALl Energia bierna pojemnosciowa lll pobrana
o 0.' : : .: (kvarCh lub MvarCh)
22. -' .-_' '-_' TELL Energia pozorna lll pobrana
30 -’ ‘e
fg{ 000 0 kvarch (kVAh lub MVAh)
o0
c1 01 kvan

Nacisngc¢ przycisk E aby przejs¢ do ekranu Gléwnego.

Energia lll wytworzona Parametry
T2
[RUN | inst Energia czynna lll wytworzona
% | NI T (kWh lub MWh)
120 E_’ ]’\]’[_’ / V-’[J A E_’ _Ej Energia bierna indukcyjna lll wytworzona
100 '’ 1 1™ (kvarLh lub MvarLh)
% N A : .
8 =0 0 kwh Energia bierna pojemnosciowa lll
70 ™ 1™ 7 wytworzona
60 L
50 00 0 kvarlh (kvarCh lub MvarCh)
oHe o 00 Energia pozorna Il wytworzona
o3 L0 0 kvaCh | (kVAh lub MVAh)
L1 L2 L3 000000
c1 = 0 0 1 kA
Operacje Parametry

(1] 2] 6]7]8]0
| RUN | inst
1?0 Ak A [ TTNTA ’E- I Liczba operacji na stopniu C1 ...C14
= IND Lo LIININLED L. o "
100 — 3 ekrany pokazujg liczbe operacji w 14
0 : : mozliwych stopniach regulacji.
70 - -,
ol NN |
A
AN :- :: ponad 3s: skasowanie liczby operacji.
20
Ym0

c1 I |

Zaleca sie powigzanie tego parametru z alarmem uruchamianym po przekroczeniu okre$lone;j
liczby operacji (na przyktad 5000 operaciji), aby wykonac konserwacje danego stopnia regulacji.
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REACTIVE POWER SOLUTIONS /

Aktywne alarmy Parametry
1 HIA
[_RUN |
- E.] H ’Cg M L'
o — L N Kod aktywnych alarméw E01..E017
e Cr (Tabela 9)
80 = ,- '-. -.
70 -— e, .
ol N N :. : ::.' Jesli sg wiecej niz 4 alarmy, informacje
fﬂ: = = —_— wyswietlane sg kolejno na ekranie.
il £ /4
20
ol 11 -
L1 L2 L3
c1
Tabela 9: Kod alarméw.
Kod Opis
Brak pradu. Prad obcigzenia jest mniejszy od minimalnej wartosci lub ktorys z
przektadnikéw pragdowych (TC) nie jest podtgczony.
Em Wiacza sie, gdy prad wtorny przektadnika jest mniejszy niz 50 mA w jednej z
faz.
Urzgdzenie odtgcza kondensatory w sposéb automatyczny.
Przekompensowanie. Urzgdzenie mierzy moc pojemnosciowq, lecz wszystkie
stopnie regulacji sg odtgczone.
Eqz? Moze by¢ spowodowane nieprawidtowym wyregulowaniem parametru C/K.
W celu unikniecia mozliwych btednych operacji, opisywany alarm posiada
wstepnie ustawiong 90-sekundowg zwioke.
Niedokompensowanie. Urzgdzenie mierzy moc indukcyjng, lecz wszystkie
stopnie regulacji sg zatgczone.
E03 Moze by¢ spowodowane nieprawidtowym wyregulowaniem parametru C/K.
W celu unikniecia mozliwych btednych operacji, opisywany alarm posiada
wstepnie ustawiong 90-sekundowg zwioke.
Przetezenie. Prgd mierzony przekracza prgd znamionowy o + 20% w jednej z
faz. Za prad znamionowy uwaza sie prad w uzwojeniu pierwotnym w przektad-
Eod niku prgdowym TC.
W celu uniknigcia mozliwych btednych operacji, opisywany alarm posiada
wstepnie ustawiong 5-sekundowg zwtoke.
Przepiecie. Napiecie mierzone w jednej z faz przekracza skonfigurowane
napiecie (Vf-n).
EOs Urzgdzenie odigcza kondensatory w sposéb automatyczny.
W celu uniknigecia mozliwych btednych operacji, opisywany alarm posiada
wstepnie ustawiong 5-sekundowg zwtoke.
Niskie napiecie. Napiecie w jednej z faz jest mniejsze od napiecia
skonfigurowanego (Vf-n).
Ens Urzadzenie odtgcza kondensatory w sposéb automatyczny.
W celu unikniecia mozliwych btednych operaciji, opisywany alarm posiada
wstepnie ustawiong 5-sekundowg zwtoke.
Alarm Cos ¢@. Cos ¢ trojfazowy ma wartos¢ nizszg od wartosci granicznej
skonfigurowanej w Alarmie Cos ¢. Zmierzone wartosci pradu powinny by¢ wyz-
E7 sze od skonfigurowanej wartosci progowe;j.
W celu unikniecia mozliwych btednych operaciji, opisywany alarm posiada
wstepnie ustawiong 15-sekundowg zwioke.
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Controller MASTER control VAR

REACTIVE POWER SOLUTIONS /

Tabela 9 (kontynuacja): Kod alarmow.

Kod Opis
Eng* AIarm THD napiecia. Pozi_omy THD n_ap?e,cia w jednej z faz sg wyzsze od
L skonfigurowanych w alarmie THD napiecia.
Alarm THD pradu X I. Poziomy THDIxI w jednej z faz sg wyzsze od skonfigu-
Eng* rowanych w alarmie THDIxI. (THDIxI odnosi sie do pomnozenia wartosci pradu

przez THDI tego pradu, patrz ,,5.23.- ALARM THD PRADU x I”)
Alarm temperatury. Zmierzona temperatura jest wyzsza od skonfigurowanej

D™ w Alarmie Temperatury.
En Stan braku zatgczenia z powodu £08 | E0S lub E10.
ElZ Stan odtaczenia z powodu £08 | £09 lub E10.
- Alarm uptywu. Prad uptywowy jest wyzszy od skonfigurowanego w
El3 Alarmie prgdu uptywowego.
Alarm powtarzajacych sie uptywéw. Wielokrotnie wykryto uptywy w syste-
£ |mie,

lecz nie sg spowodowane przez kondensator.

Alarm uptywoéw w kondensatorach. Wykryto uptywy spowodowane przez
ktorys z kondensatoréw i odpowiedni stopien regulacji zostaje odtgczony.

ET5 Zostaje wyswietlony komunikat £15 i dodatkowo odtgczone kondensatory sg
wyswietlone w sposob przerywany na ekranie.
Aby ponownie je zatgczy¢, patrz konfiguracja Alarmu uptywdw.

Alarm wykrycia przekiadnika pradu uptywowego. Wtgczyt sie Alarm upty-

Elb wow, lecz urzadzenie nie wykrywa zatgczenia przektadnika prgdu uptywowego.
. Alarm liczby zalgczen. Przekroczono skonfigurowang liczbe operaciji (dla
El ktéregokolwiek kondensatora)

* W tych alarmach skonfigurowano dwa poziomy:
v Wartos¢ Lo - gdy urzadzenie przekracza te warto$¢ przez 30 minut, wyzwala sie odpowiedni
alarm i jesli alarm £ ! | jest aktywny, Controller MASTER control VAR przechodzi do stanu
Brak zatgczenia i powoduje wtgczenie alarmu £ | 1.

v Wartos¢ H - gdy urzgdzenie przekracza te warto$é przez 30 sekund, wyzwala sie odpowiedni
alarm i jesli alarm £ IZ jest aktywny, Controller MASTER control VAR przechodzi do stanu
Brak zatgczenia i powoduje wtgczenie alarmu £ ic.

Jesli urzgdzenie ponownie przez okres 10 minut bedzie utrzymywato warto$¢ ponizej Lo , urzgdzenie
wylgcza alarmy i przechodzi do zwyktego stanu dziatania.

W stanie Brak zalgczenia, urzgdzenie nie zatgcza stopni regulacji, lecz réwniez ich nie odtgcza, jesli
wymaga tego dana operacja.

W stanie Odtaczenie, urzgdzenie odtgcza stopnie regulacji i nie zezwala na ich zatgczenie.
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Controller MASTER control VAR

4.6.1.2. Podiaczenie

Ju. IL (3 napiecia + Neutralny i 1 prad)

REACTIVE POWER SOLUTIONS /

Ekran giéwny Parametry
E ] _ Moc czynna Il (kW lub MW)
!E']Il st Moc bierna lll (kvar lub Mvar)
12’0' "”F—] T hI +: Indukcyjny / -: pojemnos$ciowy
110 ’ ’ ‘L , \’ Cos
100 - "% @
90 AL 11 L: Indukcyjny / C: pojemnosciowy
32 ! ’-_' _' ,-_' kW +: pobrany / -: wytworzony
pe L1 Napiecie Faza-Faza Ill (V lub kV)
s L kvar

oo )

:gi [ R Wizualizacja wartosci minimalnych.
10

i Lir1 11 > o .~

o1 -1 L h e - Wizualizacja wartosci maksymalnych.

Nacisngc przycisk E aby przejs¢ do ekranu Prady.

Napigcia Faza - Neutralny Parametry
H Dpan
[ RUN | inst
% 1,71 TCIM Napiecie Faza - Neutralny L1 (V lub kV)
120 v ILdl_ | ["7L] E_’ Napiecie Faza - Neutralny L2 (V lub kV)
100 L1 =1 0 Napiecie Faza - Neutralny L3 (V lub kV)
% g N E N | Napigcie Faza - Neutralny Ill (V lub kV)
.amEm 2 JJ0C
60. . . 4 4 - D,
2 HE 3 '—_"-_' -""-_' Wizualizacja warto$ci minimalnych.
| B B | g Ve, . . . .
?E, = ’ [ R | Wizualizacja wartosci maksymalnych.
11z s = 3 1
c1 [ I 1 v
Napiecia Faza - Faza Parametry
H Dpan
[ RUN | inst
% )y, 70 TCICC Napigcie Faza - Faza L1 (V lub kV)
120 v LdL. | 1L E_’ Napiecie Faza - Faza L2 (V lub kV)
100 L1 =1 10107 Napiecie Faza - Faza L3 (V lub kV)
% C 2000 Napigcie Faza - Faza Il (V lub kV)
cmmm 2 JJ0°C
60. . . 4 4 - D,
2 HE 3 '—_"—_' -""-_' Wizualizacja warto$ci minimalnych.
| B B | g Ve, . . . .
?E, = ’ [ :' [ ] Wizualizacja wartosci maksymalnych.
11z s = 3 1
c1 [ I 1 v
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REACTIVE POWER SOLUTIONS /

Prady

Parametry

(516]7]8]9]

inst

102A)0 | g L 7
o L- L.l
100
90
80
70
60
50

iy |
30
ol
[ R Y
c1 g N

A

Prad (A)

Wizualizacja wartosci minimalnych.

Wizualizacja wartosci maksymalnych.

Nacisngc przycisk E lub , aby przejs¢ do ekranu Cosinus .

Cosinus ¢ Parametry
(6] 7]
| RUN | inst
102Ao o ’-- r7 E- ,l:le7 Cos ¢
e L. LJ 'J I L: Indukcyjny / C: pojemnosciowy
b +: pobrany / -: wytworzony
80
70
o Wizualizacja wartosci minimalnych.
40
a0 Wizualizacja wartosci maksymalnych.
10 ' N’ N’ N/
| |
c1 [

Nacisngc¢ przycisk E aby przejs¢ do ekranu Energia lll pobrana.

Parametry

Wspoétczynnik mocy
(6] 7]
| RUN | inst
R =T s o R
= LIWNLCST V-' IE 15'
on - - -
roiiey )
C1 [ N | [

Wspobtczynnik mocy
L: Indukcyjny / C: pojemnosciowy
+: pobrany / -: wytworzony

Wizualizacja wartosci minimalnych.

Wizualizacja wartosci maksymalnych.
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REACTIVE POWER SOLUTIONS /

Moc Il Parametry
HEE
[ RUN inst Moc czynna Il (kW lub MW)
% 1k ,'J I~ rg ” Moc bierna indukcyjna Il
120 LAWNL. T 11 (kvarL lub MvarL)
100 @ @ X Moc bierna pojemnosciowa lll
a0 .77 w (kvarC lub MvarC)
o C J0 Moc pozorna Il (kVA lub MVA)
ig= = = 2L o kval
o B B Feren Wizualizacja wartosci minimalnych.
ol H - 00 L0 kvarC -
L1 L2 L3 0 117 > Wizualizacja wartosci maksymalnych.
c1 P s )

Prad uptywowy / Czestotliwosé
| Temperatura

Parametry

(1] 2]
| RUN | inst
o T ’.-.7 L/ / [ Prad uptywowy (mA)
110 =0 L L- I \ /T Czestotliwosé (Hz)
b =1 ImA S Temperatura (°C)
80 oy |
70
- Wizualizacja wartosci minimalnych.
40 [ ] -—" e e
:g: = = '.' : :: :HZ Wizualizacja wartosci maksymalnych.

i - p—
U 0 e

C1 P |
THD napiecia Parametry
1] 2]3]
| RUN | inst
%
120| T}_{ n ’ ’ % THD napiecia L1
100 - THD napiegcia L2
l (] i
o - THD napiecia L3
80 (N "
. L2 ¢ wmou | |
50 ' _'
- L3 [y Wizualizacja warto$ci maksymalnych.
o o
C1
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REACTIVE POWER SOLUTIONS /

Controller MASTER control VAR

Harmoniczne napiecia

Parametry

inst

= 4 HAF
]

Harmoniczna napiecia L1
Harmoniczna napiecia L2
Harmoniczna napiecia L3

100 L1 (%)
920 ,
80 .
i L2 A% E Zmiana numeru harmonicznej:
50
;ﬂ: T -' 3,5,7,9,11,13,15,17.
fg{ = = ] > Wizualizacja warto$ci maksymalnych.
L1 L2 L3
(o
THD pradow Parametry
(1] 2]3]
| RUN | inst
= THI I %
110
b THD pradu (%)
80
70 -— 0
o : : Al | Wizualizacja wartosci maksymalnych.
o N
200
10f
(o

Harmoniczne pradéw

Parametry

n 213

— ol

- I [04 HHF
z 50

oy = d

oA

C1

Harmoniczna pradu (%)

E Zmiana numeru harmonicznej:
3,5,7,9,11,13,15,17.

> Wizualizacja wartosci maksymalnych.
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Energia lll pobrana Parametry

[TIz]
[ RUN | _ st _ Energia czynna lll pobrana
o [N LC' JreT E. L2 | (kwh lub MWh)
110 L.IN .-l LJ_.L_ - - Energia bierna indukcyjna lll pobrana
b b (kvarLh lub MvarLh)
o ! _' ’-_' '-_' kWh Energia bierna pojemnosciowa lll pobrana
60 '.' : : .: (kvarCh lub MvarCh)
22. -' .-_' '-_' TELL Energia pozorna lll pobrana
o B N Sy
fg{ = = 01 kvarch (kVAh lub MVAh)

L1 L2 L3 000000

c1 = 0 0 1 kA

Nacisngc przycisk E aby przejs¢ do ekranu Gtéwnego.

Energia lll wytworzona Parametry
n Energia czynna lll wytworzona
[ RUN | - inst = C (kWh lub MWh)
ol LN l[.- Ny [.- _| | Energia bierna indukcyjna lll wytworzona
- LINVEZ TV LD L L2 _d| | (kvarLh lub MvarLh)

o dJu00r Energia bierna pojemnosciowa Ill
(2 = T LY kwn wytworzona
70 - - e
60 I | (kvarCh lub MvarCh)
50 = L0 ¥ kvalh .
oN (OO Energia pozorna lll wytworzona

l D -
- (00 S ke | (VAN lub MVAR)

Ny YN
c1 01 kvan
Operacje Parametry

(1]2] (6]7[8]9]
| RUN | inst

% A NI T TININICS T
20 IND L. LJI\I!\ILE_ L_

Liczba operacji na stopniu C1 ...C14

100 ) ] 3 ekrany pokazujg liczbe operacji w 14
80 [ IR | mozliwych stopniach regulacii.
70 -

EEE | -
N NN L C o ’
;g: = = =1 ponad 3s: skasowanie liczby operacji.
L

L1 L2 L3 o

c1 R |

Zaleca sie powigzanie tego parametru z alarmem uruchamianym po przekroczeniu okreslonej
liczby operacji (na przyktad 5000 operaciji), aby wykona¢ konserwacje danego stopnia regulaciji.
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REACTIVE POWER SOLUTIONS /

Controller MASTER control VAR

Aktywne alarmy

Parametry

[ 1] HIa i
RUN
% |
-m (1 _FHH
e C
BOE ,- ,-. -.
% Crc
4ff CUO
of B N g |
S

L1 L2 L3

C1

M L"

111

Kod aktywnych alarméw E01..E017

(Tabla 9).

Jesli sg wiecej niz 4 alarmy, informacje
wyswietlane sg kolejno na ekranie.
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4.6.1.3. Podtaczenie Z'Li. IL (2 napiecia i 1 prad)

REACTIVE POWER SOLUTIONS /

Parametry

Ekran giéwny
H B
| RUN | inst
' | MLT T NI
12 MH LIV
o b e
80 = ’-', 0w
e - 7
s LI 0 kvar
£ | ,-' '-' '-' )
i N R I
i (N |
C1 L Ly

Moc czynna lll (kW lub MW)
Moc bierna lll (kvar lub Mvar)
+: Indukcyjny / -: pojemnos$ciowy
Cos ¢

L: Indukcyjny / C: pojemnosciowy
+: pobrany / -: wytworzony
Napiecie Faza - Faza (V lub kV)

Wizualizacja wartosci minimalnych.

Wizualizacja warto$ci maksymalnych.

Nacisngc przycisk E aby przejs¢ do ekranu Prady.

Napiecia Faza - Faza Parametry
H Dpan
| RUN | inst
Iy 11 T LI
vLaL 1T ‘h:’ E- Napiecie Faza - Faza (V Iub kV)
Wizualizacja wartosci minimalnych.
Wizualizacja wartosci maksymalnych.
g
c1 VLV LY v
Prady Parametry
] (516]7]8]0]
| RUN | inst
% | -V ICILICC N T
20 L. LJ lcg ICLIIN | Prad (A)
100
5
e Wizualizacja wartosci minimalnych.
;g: Wizualizacja wartosci maksymalnych.
ol
e S Y
C1 G N

Nacisngc przycisk E lub , aby przejs¢ do ekranu Cosinus .
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REACTIVE POWER SOLUTIONS /

100
920
80
70
60
50
40
30
20

o gi=I=
C1 o [

Cosinus ¢ Parametry
6] 7]
[ RUN | inst
%  THDI r~rir- r
= L0 Phy | e

L: Indukcyjny / C: pojemnosciowy
+: pobrany / -: wytworzony

Wizualizacja wartosci minimalnych.

Wizualizacja wartosci maksymalnych.

Nacisngc¢ przycisk E aby przejs¢ do ekranu Energia lll pobrana.

Wspobtczynnik mocy

Parametry

(6]7]
| RUN | inst
o ’-J [] II/\I’ E - rg ,E : ,E-7 Wspétczynnik mocy
e = L: Indukcyjny / C: pojemnosciowy
i +: pobrany / -: wytworzony
80
70
= Wizualizacja wartosci minimalnych.
“ o .
= Wizualizacja wartosci maksymalnych.
10' N’ N’ N/
| |
C1 [ R
Moc Il Parametry
HEE
[ RUN | inst Moc czynna lll (kW lub MW)
1024,0 1k ,'J I~ rg ” Moc bierna indukcyjna lll
0 LAWNL. T 11 (kvarL lub Mvarl)
100 @ @ X Moc bierna pojemnosciowa Il
% e o B B (kvarC lub MvarC)
o C J0 Moc pozorna lil (kVA lub MVA)
ig= = = 2L o kval
ot | Fererd Wizualizacja wartosci minimalnych.
nl 18 LLLIL e | g
L1 L2 L3 0 117 > Wizualizacja wartosci maksymalnych.
c1 P e ()
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REACTIVE POWER SOLUTIONS /

Prad uptywowy / Czestotliwos¢
| Temperatura

Parametry

(1] 2]
| RUN | inst
o / L-.y L\/ / ’L Prad uptywowy (mA)
4 L f— I Czestotliwosé (Hz)
b =1 ImA S Temperatura (°C)
80 =L
70
& Wizualizacja wartosci minimalnych.
40 [ ] -—" e e
:g: = = '.' : :: :HZ Wizualizacja wartosci maksymalnych.
Pl o :ll:.l_-ﬂc
C1 = L
THD napiecia Parametry
[1]2]3
| RUN | inst
1 THT 1 %
= N B T B Y
b THD napiecia (%)
80
70 — 0
o : :-: AL Wizualizacja wartosci maksymalnych.
on
200
10f
c1
Harmoniczne napiecia Parametry
KHE
| RUN | inst
1?0' L” I-7 -7 IL{IE-, Eg Harmoniczna napiecia (%)
110
100
a0 E Zmiana numeru harmoniczne;:
70 -— 0 3,5,7,9,11,13,15,17.
60 -' %
ol L > Wizualizacja wartosci maksymalnych.
o
10f
c1
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THD pradoéw Parametry
[1]2]3
| RUN | inst
A THD T &
120 / }' 7’.Ll AL
o THD pradu (%)
80
70 - 0
% : : L L Wizualizacja wartosci maksymalnych.
ol
200
10f
c1
Harmoniczne pradéw Parametry
[ 1]2]3
| RUN | inst
A I
120 R N | IL7’ llfg Harmoniczna pradu (%)
100
90
20 E Zmiana numeru harmonicznej:
0 ,:l ::: % 3,5,7,9,11,13,15,17.
50
- -’ > . . . ’ .
;g: Wizualizacja wartosci maksymalnych.
ol
c1
Energia Ill pobrana Parametry
(1] 2]
PR B inst Energia czynna lll pobrana
| CNERGTES (kWh lub MWh) .
20 A A N | Energia bierna indukcyjna Ill pobrana
100 -' ' ' '-' '-' (kvath lub I\/Ivath)
a0 07000 0 kwn Energia bierna pojemnosciowa lll pobrana
o ol | (kvarCh lub MvarCh)
50 0 20 kvarlh Energia pozorna lll pobrana
- 00000 (kVAh lub MVAh)
fg’ 0 0 0 kvarCh
o0
c1 = 01 kA

Nacisngc¢ przycisk E aby przejs¢ do ekranu Gtéwnego.
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Energia lll wytworzona Parametry
n Energia czynna lll wytworzona
!/EIJII - ’\in;t I T (kWh lub MWh)
° L. - - Energia bierna indukcyjna Il wytworzona
- L LC-_’ VL)L E- ~1| | (kvarLh lub MvarLh)
b 0o Energia bierna pojemnosciowa Ill
(2 = T LY kwn wytworzona
70 -_— - e
60 I | (kvarCh lub MvarCh)
50 L0 0 kvarlh .
ol -' .-_' '-_' Energia pozorna lll wytworzona
kO | L
fg! 000 1 warch (kVAh lub MVAh)
000
c1 01 kvan
Operacje Parametry
(1] 2] (6] 7]8]0]
| RUN | inst
O L I"I"II\II\I[.'I"
120 IND Lo LJININLD L Liczba operacji na stopniu C1 ...C14
190 [ | 3 ekrany pokazujag liczbe operacji w 14
80 [ IR | mozliwych stopniach regulacii.
70 -
I
camw L LC - )
;g: = = =1 ponad 3s: skasowanie liczby operacji.
il ed
L1 L2 L3 o
c1 [ R |

Zaleca sie powigzanie tego parametru z alarmem uruchamianym po przekroczeniu okreslonej
liczby operacji (na przyktad 5000 operaciji), aby wykona¢ konserwacje danego stopnia regulaciji.

Aktywne alarmy Parametry

1 (5]16]7]
[ RUN |
| [11 lC?L"II\/IL"
ol l‘]L_ v
100 Il ol m B Kod aktywnych alarméw EO01..E017
gg= gy | (Tabla 9)
;g: — - 'l oy g Jeé’li.sa wiecej ni_z 4 alarmy,_ informacje
ol M N Iy wyswietlane sg kolejno na ekranie.
camm .~ oLt
e c o

L1 L2 L3

c1
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4.6.2. STAN TESTU

Ten stan okreslany jest za pomocg symbolu w strefie stanu urzgdzenia na wyswietlaczu
(Figura 15).

Mozna recznie zatgczac i odtgczaé stopnie regulacji i przeglgda¢ mierzone parametry, ktore

majg zwigzek z kazdym ze stopni regulacji. Istnieje réwniez funkcja AutoTest, ktora skanuje i
oblicza wszystkie stopnie regulacji urzgdzenia.

Bardzo dtugie nacisniecie ( > 10s) przycisku z ktoregokolwiek ekranu pomiarowego
powoduje, ze urzgdzenie przechodzi do stanu Testu.

Bardzo dtugie nacisniecie (> 10s) przycisku z ktéregokolwiek ekranu Testu powodu-
je, ze urzgdzenie powraca do stanu Pomiaru.

Aby przemieszczaé sie miedzy poszczegdlnymi ekranami, nalezy uzywacé przyciskow i .

Jesli przez 5 minut nie nacisnie sie zadnego przycisku urzgdzenia, przechodzi sie do ekranu
gtdbwnego.

Ekran odtaczania Parametry
1 (4]5]
L RUN _ _| |Ekran przejsciowy stuzy do tego, aby
I T L TININILL urzgdzenie odtgczyto automatycznie
AL L LIININE wszystkie stopnie regulacji przed przejsciem
do stanu Testu.
= - - - - Gdy na ekranie znajduje sie ten napis,
: : urzgdzenie nie reaguje na polecenia z
- e am - - klawiatury.
Urzadzenie automatycznie przetgcza na inny
ekran, co moze chwile potrwac.
¢ C1
AutoTest Parametry
TEST Ekran poczatkowy AutoTestu.
,"IL/ 7 l] TE‘ EJ 7- Aby uruchomié AutoTest:
g Nacisngc¢ przycisk E napis OFF miga.
R Nacisng¢ przycisk a , aby przejs¢ z OFF do
SERAFE
Nacisngc przycisk E aby uruchomic
AutoTest
@ c12
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Po uruchomieniu AutoTestu, pokazujg sie
wyniki odtgczajgcych sie i zatgczajgcych sie
kondensatorow:

Prad uptywowy (mA)

Moc bierna pojemnosciowa

(kvarC lub MvarC)

% mocy pojemnosciowej kazdego
kondensatora w odniesieniu do catkowitej
szacowanej wartosci.

Ikona XXM miga podczas Autotestu.

Dtugie nacisniecie ( > 3s) przycisku E powoduje anulowanie AutoTestu.

Po zakonczeniu AutoTestu, urzgdzenie przywraca automatycznie ekran Testu indywidualnego.

Test indywidualny

Parametry

¢ C1

Prad uptywowy (mA)

Moc bierna pojemnosciowa

(kvarC lub MvarC)

% mocy pojemnosciowej kazdego
kondensatora w odniesieniu do catkowitej
szacowanej wartosci.

Przejscie miedzy poszczegdlnymi
kondensatorami.

Dtugie nacisniecie ( > 3s) przycisku powoduje zatgczenie wyswietlanego kondensatora z

uwzglednieniem zaprogramowanych czasow zatgczenia i ponownego zatgczenia.

Dtugie nacisniecie ( > 3s) przycisku powoduje odtgczenie wyswietlanego kondensatora z

uwzglednieniem zaprogramowanych czaséw zatgczenia i ponownego zatgczenia.

Test Cosinusa ¢

Parametry

C1

TEST

o~
H

\

)
-
ﬁ

\

5‘

-

o

'

.-'

-
-

-
N
-
.-

' ‘-
-J

' -J

-
w
.‘-
-
. -
N
.‘~
.‘

'
- -'
'
- -'
'

Ekran przedstawiajgcy nastepujgce dane:
Cos ¢ ( Podigczenie 2U.1C i 3U.1C)

Cos ¢ L1 ( Podtgczenie 3U.3C)
Cos ¢ L2 ( Podtgczenie 3U.3C)
Cos ¢ L3 ( Podtgczenie 3U.3C)
Cos ¢ lll ( Podtgczenie 3U.3C)

L: Indukcyjny / C: pojemnosciowy
+: pobrany / -: wytworzony
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Test THD pradu Parametry
Ekran przedstawiajgcy nastepujgce dane:
TLCOCT T IL'I’ ) , ,
N I A THD pradu ( Podtgczenie 2U.1C i 3U.1C)
L1 (10
(N | THD pradu L1 ( Podtgczenie 3U.3C)
L2 {  (%THD | THD pradu L2 ( Podtgczenie 3U.3C)
(I | THD pradu L3 ( Podtgczenie 3U.3C)
L3 ] '-"
[}
c1
Test mocy Il Parametry
T T yIniN| Ekran przedstawiajgcy nastepujgce dane:
/ E [ LIWN
el @ X Moc czynna Ill (kW lub MW)
0 1w Moc bierna indukcyjna lll
ol (kvarL lub MvarL)
20 120 kvarl Moc bierna pojemnosciowa llI
1010 (kvarC lub MvarC)
000 kvarC Moc pozorna lil (kVA lub MVA)
[
C1 [ e y{\
47.- WEJSOIA B

Controller MASTER control VAR posiada dwa wejscia cyfrowe (zaciski 31 i 32 na Figura 2),
aby witgczy¢ dowolny z czterech cos ¢ docelowych, to znaczy zgdany wspoétczynnik mocy w
instalacji, ktory mozna zaprogramowac w urzgdzeniu. Patrz ,5.3.- COS ¢ DOCELOWY’

Tabela 10: Wybér cos ¢ docelowego.

Wejscie cyfrowe 2

Wejscie cyfrowe 1

cos ¢ docelowy

0

0

1

0
1
1

1
0
1

2
3
4

Ikona C 1234 na wyswietlaczu wskazuje, ktory z mozliwych 4 cosinuséw docelowych zostat wy-

brany.
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Urzadzenie jest wyposazone w:

v" Przekaznik (zaciski 37 i 38 na Figura 2) zatgczania wentylatora po przekroczeniu
okreslonej temperatury, programowany w ,,5.16.- WENTYLATOR”, z ktérym powigzana
jest réwniez kontrolka LED Wentylatora.

v" Przekaznik alarmowy ( zaciski 39, 40 i 41 na Figura 2) catkowicie programowalny,
patrz,5.19.- AKTYWACJA ALARMOW”

v" Dwa wyjscia cyfrowe, tranzystorowe NPN optoizolowane ( zaciski 34, 35i 36 na
Figura 2 ) catkowicie programowalne, patrz ,,5.19.- AKTYWACJA ALARMOW”.

Model Controller MASTER control VAR 6:
v' Szes¢ przekaznikow wyjsciowych (zaciski 15 ...21 na Figura 2 ) do regulacji cos ¢
za pomocg kondensatordéw.

Model Controller MASTER control VAR 12:
v" Dwanascie przekaznikdéw wyjsciowych (zaciski 15 ...27 na Figura 2 ) do regulacji cos
¢ za pomocg kondensatordéw.

Model Controller MASTER control VAR 14:
v' Dwanascie przekaznikdw wyjsciowych (zaciski 15 ...27 e 42 ...44 na Figura 2 ) do
regulacji cos ¢ za pomocg kondensatorow.
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Urzadzenia Controller MASTER control VAR posiadajg wyjscie komunikacyjne szeregowe
typu RS-485 z protokotem komunikacyjnym Modbus RTU ®

4.9.1. POLACZENIE

Do okablowania RS-485 nalezy uzy¢ kabla typu skretka parowa z plecionym ekranem (mini-
mum 3 druty), przy zachowaniu maksymalnej odlegtosci 1200 metrow miedzy urzgdzeniem
Controller MASTER control VAR i jednostkg master.

Do wspomnianej magistrali mozna podtgczy¢ maksymalnie 32 urzgdzenia Controller MASTER
control VAR .

Do komunikacji z jednostkg master, nalezy uzywac inteligentnego konwertera protokotu sieci
RS-232 na RS-485 (M54020 Konwerter inteligentny). W przypadku tego konwertera nie jest
konieczne korzystanie ze ztgcza Pin 7 w czesci RS-485.

-
i

RS-232/ USB / Ethernet / Profibus ...

RS-232
USB
Ethernet
Profibus

RS-485

RS-485

A ]
B(-)

Figura 19: Schemat podiagczen RS-485

62

Instrukcja obstugi



Controller MASTER control VAR L’hs(a ‘7

4.9.2. PROTOKOL

Protokot Modbus stanowi standard komunikacyjny w przemysle, umozliwiajgcy podtgczenie do
sieci wielu urzadzen (w przypadku jednego urzgdzenia master i wielu urzgdzen slave). Pozwala
nawigzac indywidualny dialog master-slave oraz wysytanie polecen w formacie broadcast.

W ramach protokotu Modbus, urzgdzenie Controller MASTER control VAR uzywa trybu RTU
(Remote Terminal Unit).

W trybie RTU poczatek i koniec komunikatu wykrywane sg za pomocg ciszy obejmujgcej
minimum 3,5 znaku i uzywana jest 16-bitowa metoda wykrywania btedéw CRC.

W urzadzeniu zastosowano nastepujgce funkcje Modbus :
Funkcja 01. Odczyt stanu przekaznikow.
Funkcja 03 i 04. Odczyt rejestréw.
Funkcja 05. Zapis przekaznika.
Funkcja OF. Zapis wielu przekaznikéw.
Funkcja 10. Zapis wielu rejestréw.

Kody wyjatkow

Jesli w odpowiedzi urzadzenia, bit o najwiekszej wadze w bajcie odpowiadajgcym funkcji
wynosi 1, oznacza to, ze nastepny bajt jest kodem wyjgtku.

Tabela 11: Kody wyjatkow, komunikacja Modbus.

Kod wyjatku Opis
01 Btedna funkcja. Numer funkcji nie jest wprowadzony.
02 Btedny adres lub przekroczona liczba rejestréw
03 Btad danych. Wystgpit btgd CRC
04 Btad w urzgdzeniu peryferyjnym. Wystgpit btad w dostepie do urza-
dzenia peryferyjnego (EEPROM, karta ...)
06 Btad w Slave lub Slave zajety. Ponownie sprobowac¢ wystac.
Przyktad:

Adres Funkcja | Kod wyjatku CRC

0A 84 01 XXXX

Adres: 0A, Numer urzgdzenia peryferyjnego: 10 jako liczba dziesietna.
Funkcja: 84, Funkcja odczytu 04 z bitem nr 7 do 1.

Kod wyjatku: 01, patrz Tabla 9.

CRC: CRC 16-bitowy.

kietbw danych komunikacyjnych (zaréwno wysytanych jak i odbieranych)

f Ze wzgledu na bezpieczenstwo dziatania urzgdzenia, nie dopuszcza sie pa-
przekraczajgcych 80 bajtow.
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4.9.3. MAPA PAMIECI MODBUS
A.- Zmienne pomiarowe

Dla tych zmiennych wprowadzono Funkcje 04: odczyt rejestrow.
Adresy Modbus wszystkich tabeli sg w uktadzie szesnastkowym.

Tabela 12: Mapa pamieci Modbus: zmienne pomiarowe (Tabela 1)

Parametr Chwilowy [ Maksymalny [ Minimalny | Jednostki
Napiecie faza L1 00-01 200-201 300-301 V /100
Prad L1 02-03 202-203 302-303 mA
Moc czynna L1 04-05 204-205 304-305 w
Moc bierna indukcyjna L1 06-07 206-207 306-307 varL
Moc bierna pojemnosciowa L1 08-09 208-209 308-309 varC
Moc bierna L1 0A-0B 20A-20B 30A-30B var
Moc pozorna L1 0C-0D 20C-20D 30C-30D VA
Moc bierna pobrana L1 OE-OF 20E-20F 30E-30F var
Moc bierna wytworzona L1 10-11 210-211 310-311 var
Wspétczynnik mocy L1M 12-13 212-213 312-313 -
CosplL1®™ 14-15 214-215 314-315 -
Znak kW L1 ™M 16-17 - - +1 lub -1
Znak kvar L1 ® 18-19 - - +1 lub -1
Napiecie faza L2 1A-1B 21A-21B 31A-31B V/100
Prad L2 1C-1D 21C-21D 31C-31D mA
Moc czynna L2 1E-1F 21E-21F 31E-31F w
Moc bierna indukcyjna L2 20-21 220-221 320-321 varL
Moc bierna pojemnosciowa L2 22-23 222-223 322-323 varC
Moc bierna L2 24-25 224-225 324-325 var
Moc pozorna L2 26-27 226-227 326-327 VA
Moc bierna pobrana L2 28-29 228-229 328-329 var
Moc bierna wytworzona L2 2A-2B 22A-22B 32A-32B var
Wspétczynnik mocy L2 2C-2D 22C-22D 32C-32D -
CosoplL2®™ 2E-2F 22E-22F 32E-32F -
Znak kW L2 ™ 30-31 - - +1 lub -1
Znak kvar L2 ™ 32-33 - - +1 lub -1
Napiecie faza L3 34-35 234-235 334-335 V/100
Prad L3 36-37 236-237 336-337 mA
Moc czynna L3 38-39 238-239 338-339 W
Moc bierna indukcyjna L3 3A-3B 23A-23B 33A-33B varL
Moc bierna pojemnosciowa L3 3C-3D 23C-23D 33C-33D varC
Moc bierna L3 3E-3F 23E-23F 33E-33F var
Moc pozorna L3 40-41 240-241 340-341 VA
Moc bierna pobrana L3 42-43 242-243 342-343 var
Moc bierna wytworzona L3 44-45 244-245 344-345 var
Wspotczynnik mocy L3 46-47 246-247 346-347 -
Cos L3 ™ 48-49 248-249 348-349 -
Znak kW L3 ™ 4A-4B - - +1 lub -1
Znak kvar L3 ™ 4C-4D - - +1 lub -1
Napiecie fazy tréjfazowe 4E-4F 24E-24F 34E-34F V /100
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Tabela 12 (kontynuacja): Mapa pamieci Modbus: zmienne pomiarowe (Tabela 1)

Parametr Chwilowy [ Maksymalny [ Minimalny | Jednostki
Prad tréjfazowy 50-51 250-251 350-351 mA
Moc czynna tréjfazowa 52-53 252-253 352-353 W
Moc indukcyjna tréjfazowa 54-55 254-255 354-355 varL
Moc pojemnosciowa tréjfazowa 56-57 256-257 356-357 varC
Moc bierna trojfazowa 58-59 258-259 358-359 var
Moc pozorna trojfazowa 5A-5B 25A-25B 35A-35B VA
Moc bierna pobrana tréjfazowa 5C-5D 25C-25D 35C-35D var
Moc bierna wytworzona trojfazowa 5E-5F 25E-25F 35E-35F var
Wspdtczynnik mocy tréjfazowej 60-61 260-261 360-361 -
Cos ¢ tréjfazowy ™ 62-63 262-263 362-363 -
Znak kW tréjfazowego 64-65 - - -
Znak kvar tréjfazowego 66-67 - - -
Czestotliwosé 68-69 268-269 368-369 Hz/10
Napiecie L1-L2 6A-6B 26A-26B 36A-36B V/100
Napiecie L2-L3 6C-6D 26C-26D 36C-36D V/100
Napiecie L3-L1 6E-6F 26E-26F 36E-36F V/100
Prad w przewodzie neutralnym 70-71 270-271 370-371 mA
Prad uptywowy 72-73 272-273 372-373 mA
Temperatura 74-75 274-275 374-375 °C/10
% THD napiecie L1 7C-7D 27C-27D - %
% THD napiegcie L2 TE-TF 27E-27F - %
% THD napiecie L3 80-81 280-281 - %
% THD Prad L1 82-83 282-283 - %
% THD Prad L2 84-85 284-285 - %
% THD Prad L3 86-87 286-287 - %
Energia czynna pobrana kWh 88-89 - - kWh
Energia czynna pobrana Wh 8A-8B - - Wh
Energia indukcyjna pobrana kvarLh 8C-8D - - kvarLh
Energia indukcyjna pobrana varLh 8E-8F - - varLh
Energia pojemnosciowa pobrana kvarCh 90-91 - - kvarCh
Energia pojemnosciowa pobrana varCh 92-93 - - varCh
Energia pozorna pobrana kVAh 94-95 - - kVAh
Energia pozorna pobrana VAh 96-97 - - VAh
Energia czynna wytworzona kWh 98-99 -- - kWh
Energia czynna wytworzona Wh 9A-9B - - Wh
Energia indukcyjna wytworzona kvarLh 9C-9D - - kvarLh
Energia indukcyjna wytworzona varLh 9E-9F - - varLh
Energia pojemnosciowa wytworzona kvarCh A0-A1 - - kvarCh
Energia pojemnosciowa wytworzona varCh A2-A3 - - varCh
Energia pozorna wytworzona kVAh A4-A5 - - kVAh
Energia pozorna wytworzona VAh AB-A7 - - VAh

(1) Z parametrami cos¢ i wspétczynnikiem mocy powigzane sg parametry Znak kW i Znak kva, ktore
stuzg do okres$lenia kwadrantu, w ktérym mierzy sie kazdg faze. Patrz Figura 17.
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kW kW +

kvarC 0 90° kvarC 0

kvarL + - kvarL +

kVA - kVA +

cosyPF -L cosyPF +L
Inductive i Inductive

------------ 180°— 0% .

Capacitive '-\ Capacitive

kW - \ KW +

kvarC + o KvarC ,

kvarL 0 lvarl 0

kvA - -90° KA+

cosyPF 'C{} AcosyPF +C

Generated Consumed
Power Power

Figura 20: Schemat czterech kwadrantéw pomiaru i kompensacji.

Tabela 13:Mapa pamieci Modbus: zmienne pomiarowe (Tabela 2)

Parametr Chwilowy Maksymalny Jednostki
Podstawowa Harm. Napiecia L1 400-401 484-485 V /100
Harmoniczne Napiecia L1 402-415 486-499 % 110
Podstawowa Harm. Napiecia L2 416-417 49A-49B V /100
Harmoniczne Napigcia L2 418-42B 49C-4AF % 110
Podstawowa Harm. Napiecia L3 42C-42D 4B0-4B1 V /100
Harmoniczne Napiecia L3 42E-441 4B2-4C5 % 110
Podstawowa Harm. Pradu L1 442-443 4C6-4C7 mA
Harmoniczne Pradu L1 444-457 4C8-4DB % 110
Podstawowa Harm. Pragdu L2 458-459 4DC-4DD mA
Harmoniczne Pradu L2 45A-46D 4DE-4F1 % 110
Podstawowa Harm. Prgdu L3 46E-46F 4F2-4F3 mA
Harmoniczne Pradu L3 470-483 4F4-507 % 110

Tabela 14:Mapa pamieci Modbus: zmienne pomiarowe (Tabela 3)

Parametr Chwilowy
Zmienna przekaznikow 600
Zmienna alarmow 605-606
Stan wyjs¢ 610
Stan wejs¢ cyfrowych 615
Liczba potagczen kazdego z 14 przekaznikow

(6 w modelu Controller MASTER control VAR 6, 625-63E
12 w modelu Controller MASTER control VAR 12)
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v' Zmienna przekaznikéw

Pokazuje stan 14 ( model Controller MASTER control VAR 14), 12 (model Controller MA-
STER control VAR 12) lub 6 przekaznikow ( model Controller MASTER control VAR 6)
wyjsciowych.

Jest to zmienna 16-bitowa, w ktérej kazdy bit oznacza stan jednego przekaznika.

Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit
15-14| 13 | 12 1 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
Przekaznik - 14 | 13 12 | 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1

Gdzie 0: przekaznik odtgczony (OFF).
1: przekaznik zatgczony (ON).

v' Zmienna alarméw
Pokazuje stan mozliwych 17 alarmow
Jest to zmienna 32-bitowa, w ktérej kazdy bit oznacza stan jednego alarmu.

Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit
15 14 | 13 12 1 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
E16 |E15| E14 | E13 | E12 | E11 | E10 | EO9 | EO8 | EO7 | EO6 | EO5 | EO4 | EO3 | EO2 | EO1

Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit | Bit
32 | 31| 30 | 29 | 28 |27 | 26 | 25 | 24 [ 23 | 22 [ 21 | 20 | 19 | 18 | 16
- - - - -1 -1-1-1-1-1-1-1-1-1- g7

Gdzie 0: alarm wytgczony (OFF).
1: alarm aktywny( ON).

v Stan wyjsé¢

Pokazuje stan 4 wyjs¢: Przekaznika wentylatora, przekaznika alarmowego i dwéch wyj$é
cyfrowych.

Jest to zmienna 16-bitowa, w ktérej kazdy bit oznacza stan jednego wyjscia.

Bit 15... 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
. o Przekaznik Przekaznik
- Wyjscie cyfrowe 2 | Wyjscie cyfrowe 1 alarmowy wentylatora
i 1: OFF 1: OFF 1: ON 1: ON
0: ON 0: ON 0: OFF 0: OFF

v’ Stan wejs¢ cyfrowych
Pokazuje stan 2 wejs¢ cyfrowych.
Jest to zmienna 16-bitowa, w ktérej kazdy bit oznacza stan jednego wejscia.

Bit 15... 2 Bit 1 Bit 0
- Wejscie cyfrowe 2 | Wejscie cyfrowe 1
- 1: ON 1: ON
0: OFF 0: OFF
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B.- Zmienne programowania

Dla tych zmiennych wprowadzono funkcje:

Funkcja 04: odczyt rejestrow.

Funkcja 10: Zapis wielu rejestrow.

Tabela 15:Mapa pamieci Modbus: zmienne programowania (Tabela 1)

Parametry urzadzenia

Zmienna konfiguracji Adres
Numer seryjny® 1000-1003
Numer ramy ™ 1010-1013
Wersja 1020-1021
Rejestr Hardware ™ 1030-1033

M Parametry urzadzenia majg wprowadzong tylko funkcje 04.

Tabela 16:Mapa pamieci Modbus: zmienne programowania (Tabela 2)

Systemy komunikacji

Zmienna konfiguracji Adres Wazny margines danych Wartos¢ domysina
Nr urzadzenia peryferyjnego 1071 1 do 254 1
Predkos¢ 1072 0 (9600), 1(19200) 1
Parzystosé 1073 0 (none), 1(odd), 2(even) 0
Dlugosé 1074 0 (8 bitéw), 1(7 bitow) 0
Bity stopu 1075 0 (1 bit), 1(2 bity) 0

Tabela 17:Mapa pamieci Modbus: zmienne programowania (Tabela 3)

Przektadnie przektadnika

Zmienna konfiguracji Adres Wazny margines danych | Wartos¢ domysina
Prad pierwotny 1090 1-10000 5
Prad wtérny 1091 0 (1A), 1(5A) 1
Napiecie pierwotne 1092-1093 1-99999 1
Napiecie wtérne 1094-1095 1-99999 1

Tabela 18:Mapa pamieci Modbus: zmienne programowania (Tabela 4)

6(Faza 3 kierunek przeciwny do napiecia),

Typ podtaczenia
Zmienna konfiguracji Adres Wazny margines danych Wartos¢ domysina
Typ podtgczenia 1100 0 (3U.3C), 1(3U.1C), 2(2U.1C) 0
Faza® 1101 1 do 6 (Tabla 38) 1
Prad 1 M@ 1102 1(Faza 1 kierunek zgodny z napigciem), 1
Prad 2 M@ 1103 2(Faza 2 k?erunek zgodny z nap?ec@em), 2
3(Faza 3 kierunek zgodny z napieciem),
4(Faza 1 kierunek przeciwny do napiecia),

Prad 3 (@ 1104 5(Faza 2 kierunek zgodny z napieciem), 3

M Uzywa sie tylko wtedy, gdy typ podtgczenia jest inny niz 3U.3C.
@ Wskazuje zwigzek miedzy przypisanym napieciem i kierunkiem pradu.

Przyktad: Jesli odczytujemy w: Prad 1= 1, Prad 2= 5i Prad 3 = 3, oznacza to, ze:
Prad 1 jest przypisany do napiecia 1 w kierunku zgodnym z napieciem, prad 2 jest przypisany do napiecia 2
w kierunku przeciwnym do napiecia i prad 3 jest przypisany do napiecia 3 w kierunku zgodnym z napieciem.
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Tabela 19:Mapa pamieci Modbus: zmienne programowania (Tabela 5)

Stan stopni regulaciji
Zmienna konfiguracji Adres Wazny margines danych Wartosé domysina

C1 1110 0
C2 1111 0
C3 1112 0
C4 1113 0
C5 1114 0 (Auto), 0
C6 1115 0
c7 1116 1(On), 0
C8 1117 2(OFF), 0
C9 1118 0
C10 1119 3(OnNc) 0
C11 111A 0
C12 111B 0
C13 111C 0
C14 111D 0

Tabela 20:Mapa pamieci Modbus: zmienne programowania (Tabela 6)

Poziom napiecia

Zmienna konfiguracji

Adres

Wazny margines danych

Wartos¢ domysina

Poziom napigcia

1121

0 ( Niskie napiecie)

1 (Srednie/Wysokie napiecie)

0

Tabela 21:Mapa pamieci Modbus: zmienne programowania (Tabela 7)

Wyswietlacz

Zmienna konfiguracji Adres Wazny margines danych Wartos¢ domysina
Oswietlenie (Podswietlenie) 1125 0 (Zapala sie po naci$nieciu przycisku) 0
1 (ON), 2(OFF)

Stopien oswietlenia 1126 0-10 (Wartos¢ % / 10) 7
Jezyk 1127 0 (Hiszpanski), 1(Angielski), 2(Francuski) 0
Setup zaawansowany 1128 0 (OFF), 1(ON) 0
Pasek analogowy 1129 0 (Nie), 1 (Prad), 2(THDI)

0

3 (Moc podtgczona)

Tabela 22:Mapa pamieci Modbus : zmienne programowania (Tabela 8)

Cos ¢ docelowy
Zmienna konfiguracji Adres Wazny margines danych | Warto$¢ domysina
Cos ¢ docelowy 1 1130 100
Cos ¢ docelowy 2 1131 . 100
0-100 ( Wartos¢ x 100)

Cos ¢ docelowy 3 1132 100
Cos ¢ docelowy 4 1133 100
Typ Cos ¢ docelowego 1 1134 1
Typ Cos ¢ docelowego 2 1135 0 (Pojemnosciowy) 1
Typ Cos ¢ docelowego 3 1136 1 (Indukeyjny) 1
Typ Cos ¢ docelowego 4 1137 1

Tabela 23:Mapa pamigci Modbus: zmienne programowania (Tabela 9)

Wspotczynnik C/K

Zmienna konfiguracji

Adres

Wazny margines danych

Wartos¢ domysina

Wspotczynnik C/K

11

38

0 -100 ( Warto$¢ x 100)

100
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Tabela 24:Mapa pamieci Modbus: zmienne programowania (Tabela 10)

Program
Zmienna konfiguracji Adres Wazny margines danych Wartosé domysina
Program 1139 1111-1999 1111

Tabela 25:Mapa pamieci Modbus: zmienne programowania (Tabela 11)

Liczba stopni regulacji

Zmienna konfiguracji Adres Wazny margines danych Wartosé domysina
0-6 (Controller MASTER control VAR 6) 6
Liczba stopni regulacji 113A 0-12 (Controller MASTER control VAR 12) 12
0-14 (Controller MASTER control VAR 14) 14

Tabela 26:Mapa pamieci Modbus: zmienne programowania (Tabela 12)

Czas zalaczenia i ponownego zataczenia

Zmienna konfiguracji Adres Wazny margines danych Wartos¢ domysina
Czas zatagczenia 113B 0-999 s 10
Czas ponownego zatgczenia 113C 0-999 s 50

Tabela 27:Mapa pamieci Modbus: zmienne programowania (Tabela 13)

Alarm: THD napiecia

Zmienna konfiguracji Adres Wazny margines danych Wartosé domysina
Wartos¢ Low 1140 0-100 % 5
Wartos$¢ Hi 1141 0-100 % 10

Tabela 28:Mapa pamieci Modbus: zmienne programowania (Tabela 14)

Alarm: THD pradu x |

Zmienna konfiguracji Adres Wazny margines danych Wartos¢ domysina
Wartos¢ Low 1142 0...9999 A 4
Wartos¢ Hi 1143 0...9999 A 5

Tabela 29:Mapa pamieci Modbus: zmienne programowania (Tabela 15)

Alarm: Temperatura

Zmienna konfiguracji Adres Wazny margines danych Wartosé domysina
Wartos¢ Low 1144 0 -80°C 55
Wartos$¢ Hi 1145 0-80°C 70

Tabela 30:Mapa pamieci Modbus: zmienne programowania (Tabela 16)

Alarm: Prad uptywowy

Zmienna konfiguracji Adres Wazny margines danych Wartos¢ domysina
Wyszukiwanie stopnia regulacji od- 1146 0 (OFF), 1(ON) 0
powiedzialnego za uptyw
Wartos¢ 1147 10 - 1000 mA 300
Aktywacja stopni regulaciji 1148 0(No), 1(Yes) 0

Tabela 31:Mapa pamieci Modbus: zmienne programowania (Tabela 17)

Alarm: Cos ¢

Zmienna konfiguracji Adres Wazny margines danych Wartos¢ domysina
Wartos¢ Cos ¢ 1149 80 -100 ( Wartos¢ x 100) 95
Wartos¢ pradu 114A 0-9999 A 20
Typ Cos ¢ 114B 0 (Pojemnosciowy), 1(Indukcyjny) 1

Tabela 32:Mapa pamieci Modbus: zmienne programowania (Tabela 18)

Alarm: Wentylator

Zmienna konfiguracji Adres Wazny margines danych Wartos¢ domysina
Wartosé 114C 0-80°C 35
Aktywacja 114D 0 (OFF), 1(ON) 0
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Tabela 33:Mapa pamieci Modbus: zmienne programowania (Tabela 19)

Alarm: Napiecie

Zmienna konfiguracji Adres Wazny margines danych Wartosé domysina
Wartos¢ przepiecia 114E-114F 0-99999 440
Wartos¢ braku napiecia 1150-1151 0-99999 360

Tabela 34:Mapa pamieci Modbus: zmienne programowania (Tabela 20)

Liczba operacji

Zmienna konfiguracji Adres Wazny margines danych Wartosé¢ domysina
Liczba operacji 1152-1153 1-99999 5000

Tabela 35:Mapa pamieci Modbus: zmienne programowania (Tabela 21)

Aktywacja alarmow

Zmienna konfiguracji Adres Wazny margines danych Wartos¢ domysina
Aktywacja alarmu E01 1155 1
Aktywacja alarmu E02 1156 1
Aktywacja alarmu E03 1157 1
Aktywacja alarmu E04 1158 1
Aktywacja alarmu E0S 1159 0
Aktywacja alarmu E06 115A 0
Aktywacja alarmu E07 115B 0
Aktywacja alarmu E08 115C 0
Aktywacja alarmu E09 115D 0 (OFF), 1(ON) 0
Aktywacja alarmu E10 115E 0
Aktywacja alarmu E11 115F 0
Aktywacja alarmu E12 1160 0
Aktywacja alarmu E13 1161 0
Aktywacja alarmu E14 1162 0
Aktywacja alarmu E15 1163 0
Aktywacja alarmu E16 1164 0
Aktywacja alarmu E17 1165 0
Wyjscie powigzane alarmu EO01 1170 0
Wyjscie powigzane alarmu E02 1171 0
Wyjscie powigzane alarmu E03 1172 0
Wyjscie powigzane alarmu E04 1173 0 (Nie), 0
Wyjscie powigzane alarmu E05 1174 0
Wyjécie powigzane alarmu E06 1175 1 (Przekaznik alarmowy), 0
Wyjscie powigzane alarmu EQ7 1176 2 (Wyjécie cyfrowe 1). 0
Wyijscie powigzane alarmu E08 1177 0
Wyjscie powigzane alarmu E09 1179 2 (Wyjscie cyfrowe 2) 0
Wyjscie powigzane alarmu E10 1179 0
Wyjscie powigzane alarmu E11 117A 0
Wyjscie powigzane alarmu E12 117B 0
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Tabela 35 (kontynuacja): Mapa pamieci Modbus: zmienne programowania (Tabela 21)

Aktywacja alarméw
Zmienna konfiguracji Adres Wazny margines danych Wartos¢ domysina
Wyjscie powigzane alarmu E13 117C 0
Wyjscie powigzane alarmu E14 117D 0
Wyjscie powigzane alarmu E15 117E 0
Wyjscie powigzane alarmu E16 117F 0
Wyjscie powigzane alarmu E17 1180 0

C.- Kasowanie parametréow

Parametry kasuje sie za pomocg Funkciji 05: zapis przekaznika.

Tabela 36:Mapa pamieci Modbus: kasowanie parametrow

Kasowanie parametréw

Operacja Adres Wartos¢ do
przestania
Kasowanie wartosci maksymalnych 200 FF
Kasowanie warto$ci minimalnych 210 FF
Kasowanie wartosci maksymalnych i minimalnych 220 FF
Kasowanie energii 230 FF
Kasowanie wartosci wyszukiwania stopnia regulacji i wartosci alarmu pradu 240 FF
uptywowego dla aktywacji stopni regulaciji
Kasowanie liczby operacji wszystkich przekaznikow 250 FF
Reset alarmow E14 i E15 260 FF
Odzyskiwanie domysinych wartosci konfiguraciji 300 FF

4.9.4. PRZYKLAD PYTANIA MODBUS

Pytanie: Wartos¢ chwilowa napiecia fazy L1

Adres Funkcja G Liczba rejestrow | CRC
poczatkowy
0A 04 0000 0002 70B0

Adres: 0A, Numer urzadzenia peryferyjnego: 10 jako liczba dziesietna.
Funkcja: 04, Funkcja odczytu.

Rejestr poczatkowy: 0000, rejestr, w ktorym zamierza sie rozpoczg¢ odczyt.
Liczba rejestrow: 0002, liczba rejestréw do odczytania.

CRC: 70B0, Charakter CRC.

Odpowiedz:

Adres Funkcja Liczba bajtow Rejestr nr1 | Rejestrnr2 | CRC
0A 04 04 0000 084D 8621

Adres: 0A, Numer urzadzenia peryferyjnego, ktdére odpowiada: 10 jako liczba dziesietna.
Funkcja: 04, Funkcja odczytu.

Liczba bajtéw: 04, Liczba otrzymanych bajtéw.

Rejestr: 0000084D, warto$¢ napiecia fazy L1: VL1 x 10: 212,5V

CRC: 8621, Charakter CRC.
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5.- KONFIGURACJA

W menu konfiguracji mozna przegladac i edytowac¢ poszczegolne parametry konfiguracji urza-

dzenia.

Urzadzenie utrzymuje zawsze kondensatory w stanie odtgczenia (z wyjgtkiem w trybie Plu-

g&Play).

Ten stan okre$lany jest za pomocg symbolu E3lld w strefie stanu urzgdzenia na wyswietlaczu

(Figura 15).

Aby wejs¢ do menu konfiguracji, nacisngc przycisk E za pomocg dtugiego nacisniecia ( > 3s).

FHSSWHR T
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Na wyswietlaczu pokazuje sie ekran hasta
Hasto, jakie nalezy wprowadzi¢, to kombinacja

klawiszy: E E

Istnieje tylko jedno hasto i nie mozna go
konfigurowac.

W przypadku nieprawidtowego wprowadzenia
hasta, urzgdzenie powraca do wyswietlanego
wczesniej ekranu pomiaru.

Jesli hasto zostanie wprowadzone prawidtowo
i wystepujg zatgczone kondensatory, pojawia
sie ekran odfgczania.

Ekran odtgczania stuzy do tego, aby urzgdzenie
odtgczyto automatycznie wszystkie stopnie regulacji
przed przejsciem do stanu konfiguracji.

Gdy na ekranie znajduje sie ten napis, urzgdzenie
nie reaguje na polecenia z klawiatury.

Urzadzenie automatycznie przetgcza na inny ekran,
co moze chwile potrwac.
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5.1.- PLUG&PLAY

SETUP
I 1IT- 3 |
IUL- LiLd fl JL.
oo
L
¢ C1

Funkcja Plug&Play stanowi pomoc w konfiguracji
urzgdzenia, poniewaz automatycznie konfiguruje
podstawowe parametry niezbedne do
prawidtowego dziatania urzgdzenia.

Aby uruchomi¢ procedure Plug&Play, nacisngc¢
przycisk

Procedura przechodzi do trybu edycji, co
sygnalizowane jest przez wyswietlenie symbolu
i miganie cyfr na ekranie.

Nacisng¢ przycisk , aby przejs¢ z OFF do SERAFE

Nacisngc¢ przycisk E aby uruchomi¢ Plug&Play. Po uruchomieniu, urzgdzenie rozpoczyna

procedure

zatgczania i odtgczania kondensatoréw, pomiaru i obliczania, aby uzyska¢ nastepujgce

parametry baterii:
v Typ podtgczenia,
v Faza,
v Liczba krokéw regulacji.
v Program
v Wspotczynnik C/K,

Te parametry mozna rowniez skonfigurowac recznie poprzez odpowiednie ekrany.

RUN SETUP
I 1Ir- N |
IEJL_ LiLd Bl IEJL-
000
N

¢ C1

L o
! L

[

—

W czasie trwania procedury Plug&Play w
urzadzeniu, wyswietla sie ten ekran z migajgcym
symbolem IR (moze to trwac kilka minut).

Podczas procedury wystgpig zatgczenia i
odtagczenia kondensatoréw, co bedzie wyswietlane
na ekranie.

Po zakonczeniu procedury Plug&Play w urzgdzeniu, o ile nie wystgpit zaden btgd w trakcie
procedury, na dwdch ekranach wyswietlg sie wyniki w nastepujgcej formie:
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SETUP
’,--7 L l _I’ [ 7 gi J L ,E Typ podiaczenia:
Y B T 3U.3C, 3 napiecia i 3 prady.
:. ,-..:. 'R 3U.1C, 3 napiecia i 1 prad.
~ 11 2U.1U, 2 napiecia i 1 prad.
L '.,: | Faza
Cos o lll
L: Indukcyjny / C: pojemnosciowy
™ 00 ) +: pobrany / -: wytworzony
é ci [ e R %

Nacisngc¢ przycisk , aby przejs¢ do nastepnego ekranu wynikow.

Nacisnaé przycisk M, aby wyjs¢ z ekranéw wynikéw.

SETUP
11 1ir-y i1 L
Lo BL_IE_L‘ I -7 Liczba wykrytych krokow regulacji
: ::-' Program
= = Wspotczynnik C/K
: : ,-’ ,-' Cos o lll
S - L: Indukcyjny / C: pojemnosciowy
: :,-' '-: +: pobrany / -: wytworzony
L N ] ]
¢ c1 [ e R

Nacisngc¢ przycisk , aby przejs¢ do poprzedniego ekranu wynikow.

Nacisngé przycisk INM  aby wyj$é z ekranéw wynikow.

Jesli wystapi jakis btgd w trakcie procedury Plug&Play, a na ekranie wyswietlany jest btgd.
Jesli przed wystgpieniem btedu, ktéry$ z parametrow zostat prawidtowo obliczony, zostanie
on pokazany w linii wczesniej przypisanej. Btedy, ktére mogg wystgpi¢ w Plug&Play, podano
w Tabla 37.

Tabela 37: Kod bledow funkcji Plug&Play.

Kod Opis
Istniejg trzy mozliwe przyczyny, ktére uniemozliwiajg uruchomienie proce-
dury Plug&Play:
- Nastgpito anulowanie niektorych stopni regulacji przez alarm prgdu uptywowe-
PO0 go.
- W konfiguraciji ,,5.13.- STAN STOPNI REGULACJI”. wystepujg wymuszone
stopnie regulacji.
- Czas ponownego zatgczenia przekroczyt 280 sekund.
P Btad w wyszukiwaniu Typu podtgczenia. Patrz schematy podtaczen.
PO2 Nie odnaleziono fazy. Cosinus poza zakresem (miedzy 0,62 i 0,99 indukcyjny).
B3 Pomiar niestabilny. Zmiany obcigzenia podczas procedury.
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Tabela 37 (kontynuacja): Kod btedéw funkcji Plug&Play.

Kod Opis
PoY Btagd w pomiarze najwiekszego kondensatora.
P0s Nie znaleziono zadnego kondensatora.

POS Btedny pomiar liczby kondensatorow.

P Btedny pomiar wspoétczynnika pierwszego kondensatora.

POs Mozliwy btad w obliczonym programie.

P09 C/K poza zakresem.

W przypadku btedu P, to znaczy, jesli wystepuja kondensatory anulowane przez alarm pradu
uptywowego, kondensatory wymuszone w konfiguracji lub jesli czas ponownego zatgczenia
przekracza 280 sekund, procedura Plug&Play nie zostanie wykonana az do chwili usuniecia
problemu.

Funkcja Plug&Play zostata opracowana w celu pomocy w instalacji systemu kompensaciji
energii biernej, w poczgtkowej konfiguracji regulatora lub w przypadku wystgpienia zmian
w systemie (nowy regulator, nowe okablowanie, nowy stopieh regulaciji itd.). Dlatego przed
wykonaniem procedury Plug&Play nalezy rozwigza¢ ewentualne problemy dotyczgce
uszkodzonych kondensatorow poprzez ich konserwacje lub wymiane oraz, dodatkowo,
skonfigurowac¢ wszystkie stopnie mocy w trybie Auto, w taki sposob jak sg skonfigurowane
domysinie.

Warunki umozliwiajgce prawidtowe dziatanie Plug&Play:

v' W trakcie procedury, warto$¢ cosinusa indukcyjnego w systemie powinna
wynosi¢ od 0,62 i 0,99.

v" Moc w systemie powinna byé na stabilnym poziomie. Nie powinny
A wystepowac duze zmiany obcigzenia (>10% w ciggu mniej niz 20 sekund), gdyz
spowodowatoby to nieprawidtowe obliczenie mocy kondensatoréw.

v" W systemie powinien ptyng¢ odpowiedni prad o wartosci powyzej 100 mA AC
na wejsciu regulatora.

v Jesli obcigzenie jest niezrownowazone, prawidtowe dziatanie procedury
Plug&Play bedzie zalezato od fazy, do ktérej podtgczono przektadnik prgdowy.

mocy przez urzgdzenie, nalezy skonfigurowac¢ uzwojenia pierwotne przektadnika

2 Po zakonhczeniu procedury Plug&Play, aby zapewni¢ prawidtowy pomiar pradu i
prgdowego.

Nacisngc¢ przycisk , aby przejs¢ do kolejnego punktu konfiguracji.

Jesli przez 5 minut zaden przycisk nie zostaje nacisniety, urzgdzenie przechodzi do ekranu
symulacji, ,5.27.- EKRAN SYMULACYJNY”.
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W tym punkcie konfigurowana jest warto$¢ pradu
| STOP | | SETUP | EDIT | . . . .
7 '\’ rir pierwotnego i prgdu wtdérnego przektadnika
Fg IC77 L 1 g prgdowego.
. ' / . B . )
() ] (] Nacisng¢ przycisk , aby wej$¢ do trybu edycji.
C e Pojawia sie wéwczas symbol i zaczynaja
- migaé cyfry, ktére nalezy zmienic.
CCr (
Ly (
-
¢ C1 =

Nacisniecie przycisku powoduje zwiekszenie wartosci cyfry lub pokazuje nastepng opcje.

Nacisniecie przycisku ~ powoduje zmniejszenie wartosci cyfry lub pokazuje poprzednig
opcje.

Nacisniecie przycisku powoduje przejscie do poprzedniej cyfry.

Nacisniecie przycisku powoduje przejscie do nastepnej cyfry.

Aby zatwierdzi¢ dane, nacisng¢ E wowczas symbol znika z wyswietlacza.
Prad pierwotny:
Wartos¢ maksymalna: 9999.
Wartos¢ minimalna: 1.
Prad wtérny:
Mozliwe wartosci: 1 lub 5.
Maksymalna mozliwa przektadnia pradowa: 2500.
Uwaga: Przektadnia prgdowa to stosunek miedzy prgdem w uzwojeniu pierwotnym i wtornym.
Wartos¢é maksymalna: przektadnia pradowa x przektadnia napieciowa: 200000.
Jesli wprowadzono wartos¢ nizszg od wartosci minimalnej lub wyzszg od wartosci

maksymalnej, podswietlenie wyswietlacza miga, a wprowadzona wartos¢ zostaje zamieniona
przez minimalng lub maksymalng wartos$¢ lub przez ostatnig zatwierdzong wartosc.

W celu przejscia do kolejnego kroku programowania, nacisngc przycisk

Jesli przez 5 minut zaden przycisk nie zostaje nacisniety, urzgdzenie przechodzi do ekranu
symulacji, 5.27.- EKRAN SYMULACYJNY”.
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5.3.- COS ¢ DOCELOWY

Parametr cos ¢ pozwala okresli¢ wspotczynnik

— mocy zadany w instalacji. Controller MASTER
L L Ej ’L-le7 / control VAR
. "'_' N wprowadzi liczbe kondensatorow niezbedng, aby

zblizy¢ sie mozliwie najbardziej do tej wartosci
docelowej. Ze wzgledu na to, ze regulacja
wykonywana jest za pomocg stopni regulacji,
urzgdzenie
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-
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Mozna skonfigurowaé 4 cosinusy docelowe, a w zaleznosci od stanu wejsé cyfrowych (Patrz
»4.7.- WEJSCIA”) urzadzenie dopuszcza jeden z 4 zaprogramowanych cosinusow.

Dla kazdego cosinusa programuije sie warto$c i okresla sie jego charakter: indukcyjny L lub
pojemnosciowy L.

Nacisng¢ przycisk E aby wej$¢ do trybu edycji. Pojawia sie wowczas symbol i
zaczynajg migac cyfry, ktére nalezy zmienic.

Nacisniecie przycisku powoduje zwiekszenie wartosci cyfry lub pokazuje nastepng opcije.

A4

Nacisniecie przycisku powoduje zmniejszenie wartosci cyfry lub pokazuje poprzednig

opcje.

Nacisniecie przycisku powoduje przejscie do poprzedniej cyfry.

Nacisniecie przycisku powoduje przejscie do nastepnej cyfry.

Aby zatwierdzi¢ dane, nacisng¢ E wowczas symbol znika z wyswietlacza.

Wartos¢ maksymalna: 1.00.
Wartos¢ minimalna: 0.80.

Jesli wprowadzono wartos¢ nizszg od wartosci minimalnej lub wyzszg od wartosci
maksymalnej, podswietlenie wyswietlacza miga, a wprowadzona wartosc¢ zostaje zamieniona
przez minimalng lub maksymalng wartos$¢ lub przez ostatnig zatwierdzong wartosc.

W celu przejscia do kolejnego kroku programowania, nacisngc przycisk .

Jesli przez 5 minut Zaden przycisk nie zostaje nacisniety, urzgdzenie przechodzi do ekranu
symulacji, ,,5.27.- EKRAN SYMULACYJNY”.
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T LJ W tym punkcie konfiguruje sie czasy dziatania
i F’] I urzadzenia w sekundach:
Lo - Eon to minimalny okres miedzy zatgczeniem i
L. odtgczeniem tego samego stopnia regulaciji.
: : :: : ErEL to minimalny okres miedzy odigczeniem i

zatgczeniem tego samego stopnia regulacii.

CrCC ErEL musi byé wiekszy od Eon. Zaleca sig, aby
byt 5 razy wiekszy
¢ i L

Nacisngé przycisk E aby wej$¢ do trybu edycji. Pojawia sie wowczas symbol i
zaczynajg migac cyfry, ktére nalezy zmienic.

Nacisniecie przycisku powoduje zwiekszenie wartosci cyfry.

Naciéniecie przycisku INM powoduje zmniejszenie wartosci cyfry.

Nacisniecie przycisku powoduje przejscie do poprzedniej cyfry.

Nacisniecie przycisku powoduje przejscie do nastepnej cyfry.

Aby zatwierdzi¢ dane, nacisng¢ E wowczas symbol HEdil znika z wysSwietlacza.

'CDI'!:
Wartos¢ maksymalna: 999.
Wartos¢ minimalna: 4.
ErEc:
Wartos¢ maksymalna: 999.
Wartos¢ minimalna: 20.

Jesli wprowadzono wartoS¢ nizszg od wartosci minimalnej lub wyzszg od wartosci

maksymalnej, podswietlenie wyswietlacza miga, a wprowadzona wartos¢ zostaje zamieniona
przez minimalng lub maksymalng warto$¢ lub przez ostatnig zatwierdzong wartos$c.

W celu przejscia do kolejnego kroku programowania, nacisngc przycisk

Jesli przez 5 minut zaden przycisk nie zostaje nacisniety, urzgdzenie przechodzi do ekranu
symulacji, ,,5.27.- EKRAN SYMULACYJNY”.
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5.5.- TYP PODLACZENIA

TLICIC F"r1ng W tym punkcie wybiera sig¢ typ podtgczenia
[ [_' L_ LJJN| instalacji, gdzie:
000 JU3L, 3 napiecia + neutralny i 3 prady.

IL, 3 napiecia + neutralny i 1 prad.
i

£l IL, 2 napiecia i 1 prad.
& ¢

Nacisng¢ przycisk E aby wejs¢ do trybu edycji. Pojawia sie wéwczas symbol i
zaczynajg migac cyfry, ktére nalezy zmienic.

Po nacisnieciu przycisku pokazuje sie nastepna opcja.

Po nacisnieciu przycisku ~ pokazuje sie poprzednia opcja.

Aby zatwierdzi¢ dane, nacisng¢ E wowczas symbol HIl znika z wyswietlacza.

W celu przejscia do kolejnego kroku programowania, nacisng¢ przycisk ~ B
Jesli przez 5 minut Zaden przycisk nie zostaje nacisniety, urzadzenie przechodzi do ekranu

symulaciji, ,,5.27.- EKRAN SYMULACYJNY”.

Za pomocg tego parametru dostosowuje sie urzgdzenie do poszczegolnych opcji podtgczania
kabli zasilania i pomiaru oraz przektadnikow prgdowych do odpowiednich faz w uktadzie
trojfazowym.

Zaleznie od zaprogramowanego w poprzednim punkcie typu podtgczenia, wystepujg rozne
ekrany podtgczenia.

5.6.- PODLACZENIE FAZY

v Typ podtaczenia 31/ IL lub U L

Jesli wybrano jedno podtgczenie z jednym pradem
(3L I0 wb 2U D), na tym ekranie wybiera sie

[7 [ jedng z 6 mozliwych faz podanych w Tabla 38.
| ,L{lcg_J [_‘ Wyboru jednej lub innej opcji nalezy dokonac,
04T gdy w instalacji, w chwili regulacji pobierana
= jest bierna moc indukcyjna o cos ¢ indukcyjnym
miedzy 0,6 i 1. Nalezy wyprobowac opcje, az do
chwili, gdy ekran pokaze cos ¢ o wartosci miedzy
0,6 i 1 (wyswietlenie warto$ci cos ¢ ma charakter
wytgcznie informacyjny, nie mozna edytowaé tego

[ ) parametru).
¢ c1 [ o e
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Nacisng¢ przycisk E aby wejs¢ do trybu edycji. Pojawia sie wéwczas symbol i
zaczynajg migac cyfry, ktére nalezy zmienic.

Po nacisnieciu przycisku pokazuje sie nastepna opcja.

Po nacisnieciu przycisku IN pokazuje sie poprzednia opcja.

Aby zatwierdzi¢ dane, nacisng¢ E wowczas symbol HEM znika z wyswietlacza.
W celu przejscia do kolejnego kroku programowania, nacisng¢ przycisk .

Jesli przez 5 minut zaden przycisk nie zostaje nacisniety, urzgdzenie przechodzi do ekranu
symulacji, ,,5.27.- EKRAN SYMULACYJNY”.

Tabela 38: Opcje podtaczenia fazy.

Fazy Faza pomiaru V Faza podigczenia TC

PH1 L1-L2-L3 L1

Py L1-L2-L3 L2

PH3 L1-L2-L3 L3

PHY L1-L2-L3 L1 (Odwrotnie podtgczony

przektadnik)

PHS L1-L2-L3 L2 (Odwrotnie podtgczony
' przektadnik)
y ey L3 (Odwrotnie podtgczony

PHE L1-L2-L3 przektadnik)

v Typ podtaczenia I3[

]EJ/L{IC¥_CJE_' Jesli wybrano podtgczenie z trzema prgdami
L™ g _ (dU3L), na tym ekranie powigzuje sie kazdy prad
[ | [ Z jego napieciem i wskazuje sie kierunek przeptywu
- pradu.
',-_ ,-' " d: zgodny z napieciem.
L (] I przeciwny do napiegcia.
11 ] "~
¢ c1 [

Nacisng¢ przycisk E aby wejs¢ do trybu edycji. Pojawia sie wowczas symbol i
zaczynajg migac cyfry, ktore nalezy zmienic.

Po nacisnieciu przycisku pokazuje sie nastepna opcja.

Po nacis$nieciu przycisku IN pokazuje sie poprzednia opcja.

Po nacisnieciu przycisku , przechodzi sie do poprzedniego napiecia.
Po nacisnieciu przycisku , przechodzi sie do nastepnego napiecia.
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Aby zatwierdzi¢ dane, nacisng¢ E wowczas symbol HZIM znika z wyswietlacza.

W celu przejécia do kolejnego kroku programowania, nacisna¢ przycisk IN@l .

Jesli przez 5 minut Zaden przycisk nie zostaje nacisniety, urzadzenie przechodzi do ekranu
symulacji, ,,5.27.- EKRAN SYMULACYJNY”.

5.7-LiczeasTOPNIREGULAC

- T 1L W tym punkcie wybiera sie liczbe stopni regulacji,
I \l 0 _] / [ IE to znaczy liczbe wyj$¢ przekaznikowych, ktére

urzadzenie bedzie posiadato.

_' W zaleznosci od modelu Controller MASTER
control VAR 6, Controller MASTER control
VAR 12 lub Controller MASTER control VAR 14,
mozemy skonfigurowac¢ do 6, 12 lub do 14 wyjs¢.

¢ C1

Nacisng¢ przycisk E aby wejs¢ do trybu edycji. Pojawia sie wéwczas symbol [
zaczynajg migac cyfry, ktére nalezy zmienic.

Po nacisnieciu przycisku pokazuje sie nastepna opcja.

Po nacisnieciu przycisku pokazuje sie poprzednia opcja.

Aby zatwierdzi¢ dane, nacisngc E wowczas symbol HZIM znika z wyswietlacza.

W celu przejécia do kolejnego kroku programowania, nacisna¢ przycisk Nl .

Jesli przez 5 minut Zaden przycisk nie zostaje nacisniety, urzadzenie przechodzi do ekranu
symulacji, ,,5.27.- EKRAN SYMULACYJNY”.

Urzgdzenie tworzg stopnie regulacji o réznych
mocach, przy czym przyjmuje sie jako moc
—— - podstawowg (wartos¢ 1) moc stopnia regulacji
EJFJ[][J /L-JIE M 0 najmniejszej mocy. Moce pozostatych stopni
regulacji podawane sg w stosunku do mocy
:' L :: 1 pierwszego stopnia regulaciji.
R Przyktad:
Program 1.1.1.1 - wszystkie stopnie regulacji
posiadajg te samg moc co pierwszy.
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Przy konfiguracji programu nalezy pamietac, ze nastepny stopnien regulacji nie moze byc¢
mniejszy od poprzedniego, a pierwszy stopien regulacji ma zawsze wartos¢ 1.

Nacisng¢ przycisk E aby wejs¢ do trybu edycji. Pojawia sie wéwczas symbol [
zaczynajg migac cyfry, ktére nalezy zmienic.

Nacisniecie przycisku powoduje zwiekszenie wartosci cyfry.

Nacisniecie przycisku ~ powoduje zmniejszenie wartosci cyfry.

Nacisniecie przycisku powoduje przejscie do poprzedniej cyfry.

Nacisniecie przycisku powoduje przejscie do nastepnej cyfry.

Aby zatwierdzi¢ dane, nacisngc E woéwczas symbol HZIM znika z wyswietlacza.

Wartos¢ minimalna: 1.1.1.1
Wartos¢ maksymalna: 1.9.9.9

W celu przejscia do kolejnego kroku programowania, nacisng¢ przycisk .

Jesli nie naciskamy zadnego przycisku przez 5 minut, urzgdzenie przechodzi do ekranu
symulacji, ,,5.27.- EKRAN SYMULACYJNY”.

Wspédtczynnik C/K reguluje sie w zaleznosci od pragdu biernego dostarczanego przez
najmniejszy stopien regulacji, zmierzonego w uzwojeniu wtornym przektadnika prgdowego
(TC). Wartos¢ regulacji wspétczynnika zalezy zatem od mocy najmniejszego stopnia regulaciji,
przekfadni przektadnikow prgdowych i napiecia w sieci.

Tabla 39 oraz Tabla 40 podajg wartosci regulacji wspoétczynnika C/K dla sieci o napieciu
miedzyfazowym 400V AC, poszczegolnych przektadni przektadnika i mocy najmniejszego
stopnia regulaciji.

Tabela 39: Wspélczynnik C/K (tabela 1).

Przekiadnia TC Moc najmniejszego stopnia mocy przy 400V (w kvar)
(Ip 7 lw) 25|50)|75/(10,0(12,5|15,0|20,0(25,0|30,0|40,0(50,0|60,0|75,0|80,0
150/5 0,12{0,24 (0,36 10,48 |0,60|0,72 0,96
200/5 0,09(0,18(0,27 0,36 |0,45|0,54 (0,72 0,90
250/5 0,07(0,14(0,220,29]0,36 0,43 (0,58 0,72 (0,87
300/5 0,06|0,12(0,180,240,30|0,36 (0,48 10,60 0,72 0,96
400/5 0,05(0,09(0,140,18|0,23|0,24 (0,36 10,48 (0,58 0,72|0,87
500/5 0,07{0,11 10,14 10,18|0,22(0,2910,36 |0,45|0,54 10,72 |0,87
600/5 0,06{0,090,12]0,15|0,18 (0,24 10,30 (0,36 /0,48 |0,60|0,72|0,90 | 0,96
800/5 0,07(0,09|0,11]0,14(0,180,23|0,27 (0,36 |0,45|0,54 0,68 | 0,72
1000/5 0,05(0,07]0,09|0,11 (0,14 0,18 |0,220,29]0,36|0,43|0,54 | 0,57
1500/5 0,05(0,06|0,07]0,10(0,120,14|0,190,240,29]0,36 | 0,38
2000/5 0,05(0,0710,09(0,11|0,14]0,18|0,22|0,27 | 0,28
2500/5 0,06 (0,07 10,09(0,1210,1410,17 10,22 (0,23
3000/5 0,05(0,060,07(0,10(0,12|0,14]0,18|0,19
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Tabela 39 (kontynuacja) : Wspoétczynnik C/K (tabela 1).

Przektadnia TC Moc najmniejszego stopnia mocy przy 400V (w kvar)
(Ip / Iw) 25|50)|75/10,0(12,5|15,0|20,0|25,0|30,0|40,0|50,0(60,0|75,0|80,0
4000/5 0,05]0,0710,09(0,11 (0,14 0,14

Jesli stosuje sie odniesienie mocy kondensatora przy napieciu 440V dla napiecia sieciowego
400V, nalezy postuzycC sie Tabla 40.

Tabela 40:Wspoétczynnik C/K (tabela 2).

Przektadnia TC Moc najmniejszego stopnia mocy przy 440V ( w kvar)
(lp/1w) 25|50)|75(10,0|12,5|15,0(20,0|25,0(30,0|40,0|50,0(60,0(75,0(80,0
150/5 0,09(0,18(0,27 0,360,451 0,54 0,72 (0,90
200/5 0,07(0,14(0,200,270,34|0,41]0,54 (0,68 | 0,81
250/5 0,05(0,11 (0,16 0,22(0,270,33 0,43 (0,54 0,65 0,87
300/5 0,05(0,09(0,140,18(0,23(0,27 10,36 (0,45|0,54 0,72 (0,90
400/5 0,07{0,10(0,14(0,170,20]0,27 (0,34 0,41 |0,54 | 0,68 | 0,81
500/5 0,05(0,080,11(0,14(0,160,22|0,27|0,330,43 (0,54 (0,65(0,81|0,87
600/5 0,05(0,070,09(0,11(0,14)0,18|0,23 0,27 | 0,36 [0,45(0,54 (0,68 | 0,72
800/5 0,05(0,07(0,08(0,10|0,14|0,170,20]0,27 (0,34 (0,41 (0,51 | 0,54
1000/5 0,04 (0,05(0,07(0,08|0,11 |0,14|0,16 0,22 (0,27 (0,33 (0,41 0,43
1500/5 0,0410,05|0,05(0,07]0,09|0,11 |0,140,18|0,22| 0,27 | 0,29
2000/5 0,04 (0,05]0,07(0,080,11|0,14]0,16| 0,20 | 0,22
2500/5 0,0410,05|0,07(0,09(0,1110,13(0,16 0,17
3000/5 0,04 (0,05]0,05(0,070,09/0,11]0,14 0,14
4000/5 0,04 (0,05]0,07]0,08|0,10 [ 0,11

Dla innych napie¢ lub warunkéw nie podanych w tabeli, mozna uzyska¢ wartos¢ wspétczynnika
C/K za pomocg prostego obliczenia.

v Obliczenie wspétczynnika C/K

Réwnanie uzywane do obliczenia wspoétczynnika C/K to:

crk =t
K

gdzie, Ic: to prad najmniejszego kondensatora.
K: przektadnia przektadnika prgdowego.

Aby obliczy¢ Ic, trzeba zna¢ moc bierng najmniejszego kondensatora Q oraz napiecie sieci V.

Przektadnie K oblicza sie nastepujgco:

K= Iprim M sec

gdzie, Ipierw : to prad znamionowy w uzwojeniu pierwotnym przektadnika.
Iwtér: to prad w uzwojeniu wtornym przektadnika.
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Przyktad: Dla urzgdzenia o napieciu 400V z najmniejszym kondensatorem o mocy 60kvar
i z przektadnikiem prgdowym o przektadni 500/5, wykonamy nastepujgce obliczenie:Prad

60000

J3 - 400

najmniejszego kondensatora, IC. |, =
Wspotczynnik K K =500/5=100
Wartos¢ C/K to: 0,866.

Jesli moc 60kvar odnosi sie do 440V, wowczas wartos¢ ta musi zosta¢ pomnozona przez Vsiec?

/440%
i wowczas warto$¢ C/K w poprzednim przyktadzie bedzie wynosic¢ 0,72.

JAN
JAN

Jesli skonfigurowany wspoétczynnik C/K bedzie nizszy od rzeczywistego, wystg-
pig zatgczenia i odtgczenia w sposdb nieprzerwany z nielicznymi wahaniami ob-
cigzenia (System wykonuje wiecej operacji niz to konieczne).

Jesli zostanie skonfigurowany wspoétczynnik C/K wyzszy od rzeczywistego, re-
gulator bedzie potrzebowat wiekszego zapotrzebowania na energie bierng, w
celu przetgczania i wykonywania mniejszej liczby operacji.

[_ // /‘\/ Nacisngc¢ przycisk E aby wejs¢ do trybu edyciji.
o T e Pojawia sie wéwczas symbol i zaczynajag

migac cyfry, ktére nalezy zmienic.

N 3
..
O
-um®

N )
L™

Nacisniecie przycisku powoduje zwiekszenie
wartosci cyfry.

Nacisniecie przycisku powoduje zmniejszenie
& ¢ wartosci cyfry.

Nacisniecie przycisku powoduje przejscie do poprzedniej cyfry.
Nacisniecie przycisku powoduje przejscie do nastepnej cyfry.

Aby zatwierdzi¢ dane, nacisngc E woéwczas symbol HZIM znika z wyswietlacza.

Wartos¢ minimalna: 0,02
Wartos¢ maksymalna: 1,0

Jesli wprowadzono wartos¢ nizszg od wartosci minimalnej lub wyzszg od wartosci
maksymalnej, podswietlenie wyswietlacza miga, a wprowadzona wartos¢ zostaje zamieniona
przez minimalng lub maksymalng wartosc lub przez ostatnig zatwierdzong wartosc.

W celu przejscia do kolejnego kroku programowania, nacisng¢ przycisk .

Jesli przez 5 minut zaden przycisk nie zostaje nacisniety, urzgdzenie przechodzi do ekranu
symulacji, ,,5.27.- EKRAN SYMULACYJNY”.
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5.10.- POZIOM NAPIECIA

W tym punkcie wybiera sie poziom napiecia
X urzadzenia.
Istniejg dwie opcje:

m 15H (E.E Niskie napiecie

''450H (£ .E Wysokie napiecie
Po wybraniu opcji wysokiego napiecia, niektore
funkcje urzgdzenia zostang zdezaktywowane.

¢ C1

Nieaktywne funkcje to:

v Brak mozliwosci wykonania procedury Plug&Play.

v Brak mozliwosci wykonania procedury Autotestu.

v' Brak mozliwosci pomiaru pragdu uptywowego i brak mozliwosci aktywowania
powigzanych alarméw.

Nacisng¢ przycisk E aby wej$¢ do trybu edycji. Pojawia sie wowczas symbol i
zaczynajg migac cyfry, ktére nalezy zmienic.

Po nacisnieciu przycisku pokazuje sie nastepna opcja.

Po nacisnieciu przycisku IN pokazuje sie poprzednia opcja.

Aby zatwierdzi¢ dane, nacisng¢ E wowczas symbol HEIl znika z wyswietlacza.

W celu przejscia do kolejnego kroku programowania, nacisng¢ przycisk .

Jesli przez 5 minut zaden przycisk nie zostaje nacisniety, urzgdzenie przechodzi do ekranu

symulaciji, ,,5.27.- EKRAN SYMULACYJNY”.

5.11.- SETUP ZAAWANSOWANY

SETUP
- v ICJ :Fg T - W tym punkcie mozna uzyskac¢ dostep do
[_ /N _ I _1| zaawansowanego menu konfiguradii.
(I g Po wybraniu opcji 9E5, kolejnym krokiem
P I | programowania bedzie przektadnia napieciowa (

»5.12.- PRZEKLADNIA NAPIECIOWA”)

Po wybraniu opcji ', powraca sie do ekranu
konfiguracji Plug&Play (,,5.1.- PLUG&PLAY”)

¢ C1

Nacisng¢ przycisk E aby wej$¢ do trybu edycji. Pojawia sie wowczas symbol i
zaczynajg migac cyfry, ktére nalezy zmienic.
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Po nacisnieciu przycisku pokazuje sie nastepna opcja.

Po nacis$nieciu przycisku IN pokazuje sie poprzednia opcja.

Aby zatwierdzi¢ dane, nacisng¢ E wowczas symbol znika z wyswietlacza.

W celu przejscia do kolejnego kroku programowania, nacisngc przycisk ~ B

Jesli przez 5 minut zaden przycisk nie zostaje nacisniety, urzgdzenie przechodzi do ekranu

symulaciji, ,,5.27.- EKRAN SYMULACYJNY?”.

5.12.- PRZEKLADNIA NAPIECIOWA

[ STOP |
T Y]

Fglcgl v -J/E LJ’ W tym punkcie konfigurowana jest wartos¢ napiecia
o [N pierwotnego i napiecia wtornego przektadnika
[ { L napieciowego.
JCrirnr
I Uy o B .
ol ngl Y] Nacisng¢ przycisk , aby wejs¢ do trybu edyciji.
N gy ol Pojawia sie wéwczas symbol i zaczynajag
101 1 10 migac cyfry, ktére nalezy zmienic.

é ci Ly 0o

Nacisniecie przycisku powoduje zwigkszenie wartosci cyfry.

Nacisniecie przycisku ~ powoduje zmniejszenie wartosci cyfry.

Nacisniecie przycisku powoduje przejscie do poprzedniej cyfry.

Nacisniecie przycisku powoduje przejscie do nastepnej cyfry.

Aby zatwierdzi¢ dane, nacisng¢ E wowczas symbol znika z wyswietlacza.

Napiecie pierwotne:
Wartos¢ maksymalna: 99999.
Wartos¢ minimalna: 1.
Napiecie wtérne:
Wartos¢ maksymalna: 99999.
Wartos¢ minimalna: 1.

Maksymalna mozliwa przektadnia napieciowa: 1000.
Uwaga: Przektadnia napieciowa to stosunek miedzy napieciem pierwotnym i napieciem

wtornym.
Wartos¢ maksymalna: przektadnia pragdowa x przektadnia napieciowa: 200000.
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Jesli wprowadzono wartos¢ nizszg od wartosci minimalnej lub wyzszg od wartosci
maksymalnej, podswietlenie wyswietlacza miga, a wprowadzona wartosc¢ zostaje zamieniona
przez minimalng lub maksymalng wartos¢ lub przez ostatnig zatwierdzong wartosc.

W celu przejscia do kolejnego kroku programowania, nacisngc przycisk .

Jesli przez 5 minut zaden przycisk nie zostaje nacisniety, urzgdzenie przechodzi do ekranu
symulacji, ,,5.27.- EKRAN SYMULACYJNY”.

5.13.- STAN STOPNI REGULACII I

L TLC ’C I." T C.]

A d 1 Ten parametr powtarza sie dla kazdego z 6,
r ! 12 lub 14 mozliwych stopni regulacji i oferuje
- Lo - nam mozliwosé wymuszenia jego stanu bez
| | uwzgledniania operacji wykonywanej przez

U Ry R urzgdzenie
Aby umozliwi¢ okreslenie, ktéry z 14 stopni regulaciji

& ci konfigurujemy, na ekranie pokazuje sie L1, Lc...

Opcje konfiguracji dla kazdego stopnia regulaciji to:
v AUELD, Stan stopnia regulacji zalezy od operacji wykonanej przez urzadzenie.
v Un, Stopien regulacji z wymuszonym ON, zawsze zatgczony.
v OFF, Stopien regulacji z wymuszonym OFF, zawsze odtgczony.

v lin nL, Stopien regulacji z wymuszonym ON, zawsze zatgczony, lecz system nie
uwzglednia jego podtgczonej mocy.
Domyslinie wszystkie stopnie regulaciji sg skonfigurowane jako ALED

Wymuszone stany stopni regulacji sg pokazywane na ekranach pomiarowych poprzez
aktywacje dolnej linii stanu kondensatoréw. ( ,,4.4.1. STAN KONDENSATOROW?)

Nacisngé¢ przycisk E aby wej$¢ do trybu edycji. Pojawia sie wowczas symbol i
zaczynajg migac cyfry, ktoére nalezy zmienic.

Po nacisnieciu przycisku pokazuje sie nastepna opcja.
Po nacisnieciu przycisku ~ pokazuje sie poprzednia opcja.

Nacisniecie przycisku powoduje przejscie do nastepnego stopnia regulaciji.
Aby zatwierdzi¢ dane, nacisng¢ E wowczas symbol znika z wyswietlacza.

Nacisniecie przycisku powoduje przejscie do poprzedniego stopnia regulaciji.

W celu przejscia do kolejnego kroku programowania, nacisngc przycisk ~ B
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Jesli przez 5 minut zaden przycisk nie zostaje nacisniety, urzgdzenie przechodzi do ekranu
symulacji, ,,5.27.- EKRAN SYMULACYJNY”.

TG0 L o o
Al - [ W tym punkcie konfiguruje sie stan oswietlenia
[N ] ekranu oraz wersje jezykowa.
Uy |
l’: :: :% Nacisna¢ przycisk E aby wejsc¢ do trybu edyciji.
g ,- '-' Pojawia sie wéwczas symbol i zaczynajg
= - migac cyfry, ktére nalezy zmienié.

¢ C1

Mozliwe opcje konfiguracji wyswietlacza to:
v n, o$wietlenie wy$wietlacza zawsze wigczone.
v OFF, o$wietlenie zawsze wytaczone.

v AUED, oswietlenie wigcza sie po naci$nieciu przycisku i wytacza sie, jesli przez okres
5 minut nie zostat nacisniety zaden przycisk.

Gdy wyswietlacz jest wigczony, mozna réwniez skonfigurowac stopien oswietlenia od 0% do
100%.

Opcje dostepnych wersji jezykowych to:
v ESP jezyk hiszpanski.
v EnY, jezyk angielski.
v FrA, jezyk Francuski.

Nacisniecie przycisku powoduje zwiekszenie wartosci cyfry lub pokazuje nastepng opcje.
Nacis$niecie przycisku IM powoduje zmniejszenie wartosci cyfry lub pokazuje poprzednig opcje.
Nacisniecie przycisku powoduje przejscie do poprzedniego parametru.

Nacisniecie przycisku powoduje przejscie do nastepnego parametru.

Aby zatwierdzi¢ dane, nacisng¢ E wowczas symbol HZM znika z wyswietlacza.

W celu przejscia do kolejnego kroku programowania, nacisng¢ przycisk .

Jesli przez 5 minut zaden przycisk nie zostaje nacisniety, urzgdzenie przechodzi do ekranu
symulacji, ,,5.27.- EKRAN SYMULACYJNY”.
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STOP SETUP § EDIT

[ E.' T ’H IE'7 IEV-, W tym punkcie konfiguruje sie parametr wyswietlany
JL2 na pasku analogowym ( ,,4.4.3. PASEK ANALOGOWY”)

' I N Nacisngc¢ przycisk E aby wejs¢ do trybu edycji.
'y Ny Pojawia sie wéwczas symbol i zaczynajg migac

cyfry, ktére nalezy zmienic.

¢ C1

Mozliwe opcje wizualizacji paska analogowego to:
v POEL, warto$é procentowa mocy podtgczonej do baterii w odniesieniu do mocy
ogotem.
v EHdI |, THD pradu kazdej fazy.
v/ 1, warto$¢ procentowa pradu w kazdej z faz.
v nll, nie wyéwietla sie zaden parametr.

Po nacisnieciu przycisku pokazuje sie nastepna opcja.

Po nacisnieciu przycisku I pokazuje sie poprzednia opcja.

Aby zatwierdzi¢ dane, nacisng¢ E wowczas symbol HIM znika z wyswietlacza.

W celu przejscia do kolejnego kroku programowania, nacisngc przycisk .

Jesli przez 5 minut zaden przycisk nie zostaje nacisniety, urzgdzenie przechodzi do ekranu
symulacji, ,,5.27.- EKRAN SYMULACYJNY”.

- F‘] Y| W tym punkcie konfiguruje sie aktywacje wyjscia
/ /N przekaznikowego powigzanego z wentylatorem.
Konfiguruje sie aktywacje O lub jej brak OFF,
oraz temperature, od ktorej wentylator ma by¢
cC zatgczany.
L Urzgdzenie posiada wartos¢ histerezy 5°C przy
odtgczaniu wentylatora, aby unikng¢ ciggtych
- - zatgczen i odtgczen.
i
é c! [y
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Nacisngé¢ przycisk E aby wejs¢ do trybu edycji. Pojawia sie wowczas symbol i
zaczynajg migac cyfry, ktére nalezy zmienic.

Nacisniecie przycisku & powoduje zwigkszenie wartosci cyfry lub pokazuje nastepng opcje.
Nacisniecie przycisku IM powoduje zmniejszenie wartosci cyfry lub pokazuje poprzednia
opcje.

Nacisniecie przycisku powoduje przejscie do poprzedniego parametru.
Nacisniecie przycisku > powoduje przejscie do nastepnego parametru.
Aby zatwierdzi¢ dane, nacisng¢ E wowczas symbol znika z wyswietlacza.

Wartos¢ maksymalna: 80°C.
Wartos¢ minimalna: 0°C.

Jesli wprowadzono wartoS¢ nizszg od wartosci minimalnej lub wyzszg od wartosci

maksymalnej, podswietlenie wyswietlacza miga, a wprowadzona wartos¢ zostaje zamieniona
przez minimalng lub maksymalng wartosc¢ lub przez ostatnig zatwierdzong wartos¢.

W celu przejscia do kolejnego kroku programowania, nacisngc przycisk .

Jesli przez 5 minut zaden przycisk nie zostaje nacisniety, urzgdzenie przechodzi do ekranu
symulacji, ,,5.27.- EKRAN SYMULACYJNY”.

I~rimm 4
L. L1 11 l W tym punkcie konfigurowane sg parametry
‘N komunikacji RS-485.
Ly
: '-: ,-': :: " Nacisng¢ przycisk E aby wejs¢ do trybu edycji.
= ,-' - ,‘- Pojawia sie wowczas symbol i zaczynajg
‘mE N migac cyfry, ktére nalezy zmienié.
]
¢ c! |

Parametry, ktére nalezy skonfigurowac to:
Numer urzadzenia peryferyjnego, ktéry zostat przypisany, od 1 do 254.
Predkos¢ transmisji, Baud rate: 9600 lub 19200.
Parzystos¢:
v nonE, bez parzystosci.
v EuEn, parzystosé - parzysta.

v dd, parzysto$é - nieparzysta

Liczba bitéow stopu, 1 lub 2
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Nacisniecie przycisku powoduje zwiekszenie wartosci cyfry lub pokazuje nastepng opcije.

Nacisniecie przycisku ~ powoduje zmniejszenie wartosci cyfry lub pokazuje poprzednig opcje.

Nacisniecie przycisku powoduje przejscie do poprzedniej cyfry lub poprzedniego
parametru.

Nacisniecie przycisku powoduje przejscie do nastepnej cyfry lub nastepnego parametru.
Aby zatwierdzi¢ dane, nacisng¢ E wowczas symbol znika z wyswietlacza.
Jesli wprowadzono wartos¢ nizszg od wartosci minimalnej lub wyzszg od wartosci

maksymalnej, podswietlenie wyswietlacza miga, a wprowadzona wartos¢ zostaje zamieniona
przez minimalng lub maksymalng wartos$¢ lub przez ostatnig zatwierdzong wartosc.

W celu przejscia do kolejnego kroku programowania, nacisngc przycisk .

Jesli przez 5 minut Zzaden przycisk nie zostaje nacisniety, urzgdzenie przechodzi do ekranu

symulaciji, ,,5.27.- EKRAN SYMULACYJNY?”.

5.18.- KASOWANIE

[ AR :
Lo L. L. W tym punkcie konfiguruje sie kasowanie H4E5
™ ™ :: lub jego brak mo wartosci maksymalnych i
'_' ,-_' minimalnych, energii i liczby zatgczen stopni
,:. ‘A regulaciji.
r _ 11 =
L. roL Nacisnaé przycisk , aby wej$é do trybu edycji.
Pojawia sie wowczas symbol i zaczynaja
é c! migac cyfry, ktore nalezy zmienic.

Parametry, dla ktorych okreslamy kasowanie to:
v i, maksymalne i minimalne.
v E, energie.
v L liczba zatgczen stopni regulaciji.

Po nacisnieciu przycisku pokazuje sie nastepna opcja.

Po nacisnieciu przycisku ~ pokazuje sie poprzednia opcja.

Nacisniecie przycisku powoduje przejscie do poprzedniego parametru.

Nacisniecie przycisku ) powoduje przejscie do nastepnego parametru.

Aby zatwierdzi¢ dane, nacisng¢ E wowczas symbol HEIM znika z wyswietlacza.
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W celu przejscia do kolejnego kroku programowania, nacisng¢ przycisk .
Jesli przez 5 minut Zaden przycisk nie zostaje nacisniety, urzadzenie przechodzi do ekranu

symulaciji, ,,5.27.- EKRAN SYMULACYJNY?”.

5.19.- AKTYWACJA ALARMOW

Ten ekran powtarza sie dla kazdego rodzaju btedu
F;l H/Ic'l,i\/,l [] lub alarmu (od ELJ | do E 1), patrz Tabla 9. Na tym

ekranie konfiguruje sie aktywacje lub dezaktywacje
kazdego btedu lub alarmu oraz powigzanie ich z
aktywacjg przekaznika lub wyjscia cyfrowego.

-
]
- i‘-
—
'-
SN

| iy ¢

i
_ I Nacisniecie przycisku powoduje przejscie do
e poprzedniego btedu.

¢ C1

Nacisng¢ przycisk E aby wejs¢ do trybu edycji. Pojawia sie wéwczas symbol i
zaczynajg migac cyfry, ktore nalezy zmienic.

Parametry, ktore nalezy skonfigurowac to:
Aktywacja [r lub dezaktywacja OF F btedu lub alarmu.

Powiazanie z przekaznikiem alarmowym lub wyjsciem cyfrowym:
v rELE, aktywacja alarmu powigzywana jest z przekaznikiem alarmowym.
v d |, aktywacja alarmu powigzywana jest z wyjsciem cyfrowym 1.
v dc, aktywacja alarmu powigzywana jest z wyjsciem cyfrowym 2.
v no, brak powigzania z przekaznikiem lub wyjsciem cyfrowym.

Po nacisnieciu przycisku pokazuje sie nastepna opcja.

Po nacisnieciu przycisku ~ pokazuje sie poprzednia opcja.

Nacisniecie przycisku powoduje przejscie do poprzedniego parametru.
Nacisniecie przycisku powoduje przejscie do nastepnego parametru.

Aby zatwierdzi¢ dane, nacisngé E wowczas symbol znika z wyswietlacza.
W celu przejscia do kolejnego kroku programowania, nacisng¢ przycisk .

Jesli przez 5 minut Zaden przycisk nie zostaje nacisniety, urzgdzenie przechodzi do ekranu
symulacji, ,,5.27.- EKRAN SYMULACYJNY”.
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5.20.- ALARMY NAPIECIOWE

W tym punkcie konfiguruje sie wartosci progowe

napiecia faza-faza, poczgwszy od ktérych ma sie
L1l M 171 wyzwoli¢ alarm przepiecia (E05) i alarm braku
:-: : Alarm powinien by¢ aktywny (,,5.19.- AKTYWACJA
alaliIdz) ALARMOW")
N e N Nacisnag¢ przycisk E aby wejs¢ do trybu edyciji.
[ ] Pojawia sie wowczas symbol i zaczynaja
[ | migac cyfry, ktore nalezy zmienic.
T
¢ i [y e ']

W celu unikniecia mozliwych btednych operacji wspomnianych alarmow, alarmy posiadajg
wstepnie ustawiong 5-sekundowg zwtoke.

Parametry, ktore nalezy skonfigurowac to:
Wartos$é alarmu przepigcia, Hi .
Wartos¢é alarmu braku napiecia L.

Gdy wyzwala sie ktoérykolwiek z tych dwoch alarméw, urzgdzenie wchodzi w stan Odtaczenia i
odigcza wszystkie stopnie regulacji. Urzadzenie powrdci do normalnego stanu dziatania dopiero
pO usunieciu przyczyny alarmu.

Nacisniecie przycisku powoduje zwiekszenie wartosci cyfry.

Nacisniecie przycisku ~ powoduje zmniejszenie wartosci cyfry.

Nacisniecie przycisku powoduje przejscie do poprzedniej cyfry.

Nacisniecie przycisku powoduje przejscie do nastepnej cyfry.

Aby zatwierdzi¢ dane, nacisng¢ E wowczas symbol HIM znika z wyswietlacza.

Alarm przepiecia:
Wartos¢ maksymalna: 99999V
Wartos¢é minimalna: 0V

Alarm braku napiecia:
Wartos¢ maksymalna: 99999V
Wartos¢é minimalna: 0V

Jesli wprowadzono wartos¢ nizszg od wartosci minimalnej lub wyzszg od wartos$ci
maksymalnej, podswietlenie wyswietlacza miga, a wprowadzona warto$¢ zostaje zamieniona
przez minimalng lub maksymalng wartosc lub przez ostatnig zatwierdzong wartosc.

W celu przejscia do kolejnego kroku programowania, nacisng¢ przycisk .
Jesli przez 5 minut Zaden przycisk nie zostaje nacisniety, urzadzenie przechodzi do ekranu
symulacji, ,,5.27.- EKRAN SYMULACYJNY”.
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W tym punkcie konfiguruje sie granice zadziatania

5.21.- ALARM COS ¢

[ STOP | alarmu cos@.
C_] lC_]F M Alarm aktywuje sie zawsze, gdy warto$¢ cos ¢
L. / L znajdzie sie ponizej skonfigurowanej wartosci i gdy

prad przekroczy zaprogramowang wartosc.
Alarm powinien by¢ aktywny (,,5.19.- AKTYWACJA
ALARMOW?”)

Nacisng¢ przycisk E aby wejs¢ do trybu edyciji.
Pojawia sie wowczas symbol i zaczynajg
migac cyfry, ktére nalezy zmienic.

¢ C1

W celu unikniecia mozliwych btednych operacji wspomnianych alarmow, alarmy posiadajg
wstepnie ustawiong 15-sekundowg zwtoke.

Parametry, ktore nalezy skonfigurowac to:

Wartos¢ pradu.
Wartos$é cos ¢ oraz okreslenie jego charakteru - indukcyjnego L lub pojemno$ciowego L.

Nacisniecie przycisku powoduje zwiekszenie wartosci cyfry lub pokazuje nastepng opcije.

Nacisniecie przycisku powoduje zmniejszenie wartosci cyfry lub pokazuje poprzednig

opcje.

Nacisniecie przycisku powoduje przejscie do poprzedniej cyfry.

Nacisniecie przycisku powoduje przejscie do nastepnej cyfry.

Aby zatwierdzi¢ dane, nacisng¢ E wowczas symbol znika z wyswietlacza.
Prad:
Wartos¢ maksymalna: 9999A
Wartos¢é minimalna: OA
cos @:
Wartos¢ maksymalna: 1,00
Wartos¢ minimalna: 0,80
Jesli wprowadzono wartos¢ nizszg od wartosci minimalnej lub wyzszg od wartosci

maksymalnej, podswietlenie wyswietlacza miga, a wprowadzona warto$¢ zostaje zamieniona
przez minimalng lub maksymalng wartosc lub przez ostatnig zatwierdzong wartosc.

W celu przejscia do kolejnego kroku programowania, nacisng¢ przycisk .

Jesli przez 5 minut Zaden przycisk nie zostaje nacisniety, urzgdzenie przechodzi do ekranu
symulacji, ,,5.27.- EKRAN SYMULACYJNY”.
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W tym punkcie konfiguruje sie wartosci progowe,

poczgwszy od ktorych aktywuje sie alarm THD

napiecia (E0H).
C.] | lfg ’Cg M T L7I Alarm powinien byé aktywny (,,5.19.- AKTYWACJA
F1L. It 1 T'1  ALARMOW?)
[ |
U _’ Zaprogramowane wartosci stuzg dla 3 faz
: L' %THDU |  mjierzonych przez urzadzenie.
:_ :_ : Nacisngc¢ przycisk E aby wejs¢ do trybu edyciji.
[y Pojawia sie wowczas symbol i zaczynaja
é Cf [ | migaé cyfry, ktére nalezy zmienié.

Parametry, ktore nalezy skonfigurowac to:

v Warto$é Lo, gdy urzadzenie przekracza te wartosé przez 30 minut, wyzwala sie
alarm E0H i jesli alarm £ | { jest aktywny, Controller MASTER control VAR przechodzi
do stanu Brak zatgczenia i powoduje wigczenie alarmu £ | |,

v Warto$é Hi , gdy urzgdzenie przekracza te wartosé przez 30 sekund, wyzwala sie
alarm E0H i jesli alarm £ I jest aktywny, Controller MASTER control VAR przechodzi
do stanu Odtaczenie i powoduje wigczenie alarmu £ ic.

Jesli urzgdzenie ponownie przez okres 10 minut bedzie utrzymywato warto$¢ ponizej Lo
urzgdzenie wytgcza alarmy i przechodzi do zwyktego stanu dziatania.

W stanie Brak zataczenia, urzgdzenie nie zatgcza stopni regulacji, lecz réwniez ich nie
odtgcza, jesli wymaga tego dana operacja.

W stanie Odigczenie, urzgdzenie odigcza stopnie regulacji i nie zezwala na ich zatgczenie.

Nacisniecie przycisku powoduje zwiekszenie wartosci cyfry.

Nacisniecie przycisku ~ powoduje zmniejszenie wartosci cyfry.

Nacisniecie przycisku powoduje przejscie do poprzedniej cyfry.

Nacisniecie przycisku powoduje przejscie do nastepnej cyfry.

Aby zatwierdzi¢ dane, nacisng¢ E wowczas symbol HIM znika z wyswietlacza.

Wartosé Lo i Wartosé Hi :
Wartos¢ maksymalna: 99%
Wartosé minimalna: 1%
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Jesdli wprowadzono wartos¢ nizszg od wartosci minimalnej lub wyzszg od wartosci
maksymalnej, podswietlenie wyswietlacza miga, a wprowadzona wartos¢ zostaje zamieniona
przez minimalng lub maksymalng warto$¢ lub przez ostatnig zatwierdzong wartos$c.

W celu przejscia do kolejnego kroku programowania, nacisngc przycisk .

Jesli przez 5 minut zaden przycisk nie zostaje nacisniety, urzgdzenie przechodzi do ekranu

symulaciji, ,,5.27.- EKRAN SYMULACYJNY”.

W tym punkcie konfiguruje sie wartosci progowe,
poczagwszy od ktorych aktywuje sie alarm %

5.23.- ALARM THD PRADU x |

"A"f‘”OéCi T'.*[?'Xgra?d (kEtﬂg)' (,5.19.- AKTYWACJA
[ M T L Aarm powinien by¢ aktywny (,5.19-
J ¥L- F‘]F M |/ ALARMOW?”)

A

-
-'-
- am

Zaprogramowane wartosci stuzg dla 3 faz
mierzonych przez urzgdzenie.

-

-
-
-,
-
'-
L1
-,
-
-
-

g
-
g
-
N
-
g
-

-.
-—
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Nacisngc¢ przycisk E aby wejs¢ do trybu edyciji.

- 1™ L ,‘-' Pojawia sie wéwczas symbol i zaczynajg
¢ c1 : :: : L::-'.: : migaé cyfry, ktére nalezy zmienic.

Wartos¢, ktorg nalezy zaprogramowac¢ w tym alarmie, odpowiada bezposrednio wartos$ci
catkowitego prgdu harmonicznego, ktérg zamierza sie uwazac¢ za wartos¢ zadang. Na

przyktad: Jesli zamierza sie zaprogramowac warto$¢ zadang Lo  przy przekroczeniu 200A
dla prgdu harmonicznego mierzonego przez regulator, nalezy bezposrednio zaprogramowac
40200 w tef sekgji.

Parametry, ktore nalezy skonfigurowac to:

v Wartos$é L o, gdy urzgdzenie przekracza te warto$¢ przez 30 minut, wyzwala sie
alarm E09 i jesli alarm E | | jest aktywny, Controller MASTER control VAR przechodzi
do stanu Brak zalgczenia i powoduje wigczenie alarmu £ | |,

v Warto$¢ Hi , gdy urzgdzenie przekracza te wartosé przez 30 sekund, wyzwala sie
alarm E09 i jesli alarm £ I jest aktywny, Controller MASTER control VAR przechodzi
do stanu Odtaczenie i powoduje wigczenie alarmu £ .

Jesli urzgdzenie ponownie przez okres 10 minut bedzie utrzymywato wartosé ponizej Lo
urzgdzenie wytgcza alarmy i przechodzi do zwyktego stanu dziatania.

W stanie Brak zataczenia, urzgdzenie nie zatgcza stopni regulacji, lecz réwniez ich nie odtgcza,
jesli wymaga tego dana operacja.

W stanie Odtaczenie, urzgdzenie odtgcza wszystkie stopnie regulacji i nie zezwala na ich
zatgczenie.
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Nacisniecie przycisku powoduje zwiekszenie wartosci cyfry.

Naciéniecie przycisku I powoduje zmniejszenie wartosci cyfry.

Nacisniecie przycisku powoduje przejscie do poprzedniej cyfry.

Nacisniecie przycisku > powoduje przejscie do nastepnej cyfry.

Aby zatwierdzi¢ dane, nacisng¢ E wowczas symbol znika z wyswietlacza.
Warto$é Lo i Wartosé Hi :

Wartos¢é maksymalna: 9999.

Wartos¢ minimalna: 1

Jesli wprowadzono wartos¢ nizszg od wartosci minimalnej lub wyzszg od wartosci

maksymalnej, podswietlenie wyswietlacza miga, a wprowadzona wartos¢ zostaje zamieniona
przez minimalng lub maksymalng wartos$¢ lub przez ostatnig zatwierdzong wartosc.

W celu przejscia do kolejnego kroku programowania, nacisngc przycisk .

Jesli przez 5 minut Zaden przycisk nie zostaje nacisniety, urzgdzenie przechodzi do ekranu

symulaciji, ,,5.27.- EKRAN SYMULACYJNY?”.

5.24.- ALARM TEMPERATURY

[l M T W tym punkcie konfiguruje sie wartosci progowe,
’¥L- F‘]Fg, | | [-| Ppoczawszy od ktoérych aktywuje sie alarm
it temperatury (E 10).
o Alarm powinien by¢ aktywny (,,5.19.- AKTYWACJA
'l g ALARMOW”)
' J
: : : Nacisngc¢ przycisk E aby wejs¢ do trybu edyciji.
'- .-'vc Pojawia sie wowczas symbol i zaczynajg
é ci I migac cyfry, ktére nalezy zmienié.

Parametry, ktére nalezy skonfigurowac to:

v Warto$é Lo, gdy urzadzenie przekracza te wartosé przez 30 minut, wyzwala sie
alarm E059 i jesli alarm E ! | jest aktywny, Controller MASTER control VAR przechodzi
do stanu Brak zataczenia i powoduje wigczenie alarmu £ | {.

v Warto$é Hi , gdy urzgdzenie przekracza te wartosé przez 30 sekund, wyzwala sie
alarm E09 i jesli alarm £ I jest aktywny, Controller MASTER control VAR przechodzi
do stanu Odtaczenie i powoduje wigczenie alarmu £ ic.
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Jesli urzgdzenie ponownie przez okres 10 minut bedzie utrzymywato wartos$¢ ponizej Lo
urzgdzenie wytgcza alarmy i przechodzi do zwyktego stanu dziatania.

W stanie Brak zatgczenia, urzadzenie nie zatgcza stopni regulacji, lecz réwniez ich nie
odtgcza, jesli wymaga tego dana operacja.

W stanie Odtgczenie, urzgdzenie odtgcza wszystkie stopnie regulacji i nie zezwala na ich
zatgczenie.

Nacisniecie przycisku powoduje zwiekszenie wartosci cyfry.

Nacisniecie przycisku ~ powoduje zmniejszenie wartosci cyfry.

Nacisniecie przycisku powoduje przejscie do poprzedniej cyfry.
Nacisniecie przycisku powoduje przejscie do nastepnej cyfry.
Aby zatwierdzi¢ dane, nacisng¢ E wowczas symbol znika z wys$wietlacza.
Warto$é Lo i Wartosé Hi :
Wartos¢ maksymalna: 80°C.

Wartosé minimalna: 0°C

Jesli wprowadzono wartos¢ nizszg od wartosci minimalnej lub wyzszg od wartos$ci
maksymalnej, podswietlenie wyswietlacza miga, a wprowadzona warto$¢ zostaje zamieniona
przez minimalng lub maksymalng wartosc lub przez ostatnig zatwierdzong wartosc.

W celu przejsécia do kolejnego kroku programowania, nacisng¢ przycisk .

Jesli przez 5 minut Zaden przycisk nie zostaje nacisniety, urzadzenie przechodzi do ekranu
symulaciji, ,,5.27.- EKRAN SYMULACYJNY”.

5.25.- ALARM PRADU UPeYwoweco

W tym punkcie konfiguruje sie parametry alarmu

Ea pradu uptywowego.
C‘] | IC? ,C V,’ L - Istn-ieja 4 alarmx dotyczace pradu uptywowego (
™1 7 01mA 2 Eid, EM, EIS i EiR).
[N N
(] Alarmy powinny by¢ aktywne (,,5.19.- AKTYWACJA
L ALARMOW”)
|

~‘-
e
~e

-y,
|

Nacisngc¢ przycisk E aby wejs¢ do trybu edyciji.
& C Pojawia sie wowczas symbol i zaczynajg
migac cyfry, ktére nalezy zmienié.

Parametry, ktore nalezy skonfigurowac to:
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v Warto$é alarmu, gdy urzgdzenie przekracza te warto$¢, wyzwala sie alarm £ {3,
v Wyszukiwanie stopnia regulacji odpowiedzialnego za uptyw - jesli zaprogramuje

sie ten parametr jako 0, urzgdzenie wykonuje procedure zatgczania i odtgczania
wszystkich stopni regulacji, aby wyszukac¢ stopnie regulacji odpowiedzialne za uptyw i
po ich wykryciu, anuluje je, aby nie mogty sie ponownie zatgczy¢. Urzgdzenie powoduje

wyzwolenie alarméw E {3 i E {5, a zdezaktywowane stopnie regulacji wy$wietlane sg
na ekranie w sposob przerywany.
v' Aktywacja stopni regulacji - ten parametr umozliwia ponowng aktywacje ( opcja

HES) stopni regulacii, ktére zostaty zdezaktywowane przez ten alarm.

Nacisniecie przycisku powoduje zwiekszenie wartosci cyfry i pokazuje nastepng opcje.

Nacisniecie przycisku ~ powoduje zwiekszenie wartosci cyfry i pokazuje poprzednig opcje.
Nacisniecie przycisku powoduje przejscie do poprzedniej cyfry.

Nacisniecie przycisku powoduje przejscie do nastepnej cyfry.

Aby zatwierdzi¢ dane, nacisnaé¢ E woéwczas symbol znika z wys$wietlacza.

Wartos¢ maksymalna: 999mA.
Wartos¢ minimalna: 1mA.

Jesdli wprowadzono wartos¢ nizszg od wartosci minimalnej lub wyzszg od wartosci

maksymalnej, podswietlenie wyswietlacza miga, a wprowadzona wartos¢ zostaje zamieniona
przez minimalng lub maksymalng warto$¢ lub przez ostatnig zatwierdzong wartosc.

W celu przejscia do kolejnego kroku programowania, nacisng¢ przycisk .

Jesli przez 5 minut Zaden przycisk nie zostaje nacisniety, urzadzenie przechodzi do ekranu
symulaciji, ,,5.27.- EKRAN SYMULACYJNY”.

5.26.- ALARM LICZBY OPERACII -

W tym punkcie konfiguruje sie liczbe operacji dla
CJ’ F‘]F M Y| ktoregokolwiek stopnia regulacji, poczgwszy od
Il Il  JN[J | «ktorej wyzwala sie alarm £ 7.

e 0'.1 10
I I Alarmy powinny by¢ aktywne (,,5.19.- AKTYWACJA
ALARMOW?”)

Nacisngc¢ przycisk E aby wejs¢ do trybu edyciji.
Pojawia sie wowczas symbol i zaczynajag
¢ ci1 migac cyfry, ktore nalezy zmienic.

Nacisniecie przycisku powoduje zwiekszenie wartosci cyfry.
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Nacisniecie przycisku powoduje zmniejszenie wartosci cyfry.

Nacisniecie przycisku powoduje przejscie do poprzedniej cyfry.

Nacisniecie przycisku powoduje przejscie do nastepnej cyfry.

Aby zatwierdzi¢ dane, nacisngc E wowczas symbol znika z wyswietlacza.

Wartos¢ maksymalna: 99999.
Wartos¢ minimalna: 10.

Jesdli wprowadzono wartos¢ nizszg od wartosci minimalnej lub wyzszg od wartosci

maksymalnej, podswietlenie wyswietlacza miga, a wprowadzona wartos¢ zostaje zamieniona
przez minimalng lub maksymalng warto$¢ lub przez ostatnig zatwierdzong warto$c.

W celu przejscia do kolejnego kroku programowania, nacisng¢ przycisk .

Jesli przez 5 minut zaden przycisk nie zostaje nacisniety, urzgdzenie przechodzi do ekranu
symulaciji, ,,5.27.- EKRAN SYMULACYJNY”.

oW TMI OTT
o -J.LIILJL_IL /.L
% : :'-: '-: : Dostep do tego ekranu uzyskuje sie poprzez
80 ‘-n’, an’ o= -
s 1010 naciskanie”p.rzez ponad 3 se!<undy"przycisku ,
50 L0000 kal | wceluwyjscia ze stanu konfiguraciji.
% Ten ekran ma charakter informacyjny, nie mozna
20 go edytowac.

[ I | - - -
: CLno

é ci L L)

Ekran symulacji dostarcza nam pewnych informaciji, w oparciu o ktére mozemy zadecydowac,

czy przej$¢ do stanu pomiaru, HIRINM poprzez nacisniecie przycisku E przez 3 sekundy lub
jesli nie naciska sie zadnego przycisku przez 5 minut, czy powrdéci¢ do ekranow konfiguracii
poprzez nacisniecie jednego z pozostatych przyciskéw.

Informacje pokazywane na ekranie to:

v/ Pomiar cos .

v Moc bierna tréjfazowa.

v Stowo 5EDF, ktére nam przypomina, ze jeszcze nie znajdujemy sie w stanie pomiaru.
v Symulacja krokéw regulacji, ktére zostatyby zatgczone w przypadku przejscia do stanu
pomiaru i paska analogowego.
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6.- CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA

Zasilanie AC

Napiecie znamionowe

Controller MASTER
control VAR 6

Controller MASTER
control VAR 12

Controller MASTER
control VAR 14

100 ... 520 V ~

100 ... 520 V ~

100 ...400 V ~

Czestotliwos¢

50 ... 60Hz

Pobér mocy

Controller MASTER
control VAR 6

Controller MASTER
control VAR 12

Controller MASTER
control VAR 14

10 ... 16 VA

13 ...

20 VA 14 ... 18 VA

Kategoria instalacji

KAT. Il 300V

Obwod pomiaru napiecia

Napiecie znamionowe (Un)

230V Ph-N, 400 V Ph-Ph

Margines pomiaru napiecia

20... 300V Ph-N, 35...520V Ph-Ph

Margines pomiaru czestotliwosci 45 ... 65 Hz
Impedancja wejsciowa 660 kQ
Minimalne napiecie pomiarowe (Vstart) 20 V Ph-N, 35V Ph-Ph
Kategoria instalacji KAT. Il 300V
Obwéd pomiaru pradu
Prad znamionowy (In) .../5Alub ../1A
Margines pomiaru pradu 1..120% In
Minimalny prad pomiarowy (Istart) 50 mA

Obwoéd pomiaru pradu uptywowego

Za pomocg przektadnika réoznicowego o przektadni 500 zwojow

Prad znamionowy wtérny 3 mA
Margines pomiaru pradu 10 mA ... 1.5A
Minimalny prad pomiarowy (Istart) 10 mA

Doktadnos$¢é pomiaréw

UNE-EN 61557-12

Pomiar napiecia

0,5% + 1 cyfra

Pomiar pradu

0,5% * 1 cyfra

Pomiar mocy czynnej

0,5% % 2 cyfry

Pomiar mocy biernej

1% * 2 cyfry

Pomiar energii czynnej Klasa 1

Pomiar energii biernej Klasa 2
Wyjscia impulsowe

llosé :

Typ NPN

Napigcie maksymalne 24V ===

Prad maksymaliny 50 mA

Wyijscia przekaznikow

Model

Controller MASTER
control VAR 6

Controller MASTER
control VAR 12

Controller MASTER
control VAR 14

llosé

8 (6 wyjs¢, 1 wentylator,
1 alarm)

14 (12 wyjs¢,
1 wentylator, 1 alarm)

16 (14 wyjs¢,
1 wentylator, 1 alarm)

Maksymalne napiecie
stykow otwartych

1kV

Prad maksymalny

1A
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Wyjscia przekaznikow (kontynuacja)

Maksymaln? moc 2500 VA
przetaczania

Zywotnosé elektryczna 30x102 cykli
Zywotno$é mechaniczna 5x108 cykli

Wejscia cyfrowe

llosé 2
Typ Styk beznapieciowy
Izolacja optoizolowany

Interfejs uzytkownika

Wyswietlacz

LCD Custom COG

Klawiatura Pojemnosciowa, 5 przyciskéw

LED 4 diody LED
Systemy komunikacji

Magistrala RS-485

Protokét komunikacyjny Modbus RTU

Predkosé 9600 - 19200

Bity stopu 1-2

Parzystos¢ bez - parzysta - nieparzysta

Charakterystyki otoczenia

Klasa ochrony

Temperatura robocza -10°C ... +55°C

Temperatura przechowywania -20°C ... +70°C

Wilgotnos¢ wzgledna (bez skraplania) 5...95%

Maksymalna wysokos¢ 2000 m
IP31

Czotowa: IP51

Charakterystyki mechaniczne

Wymiary (Figura 21)

144x144x78 mm

Ciezar 5759
Ostona Tworzywo sztuczne VO samogasngce
Mocowanie Panel
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Figura 21: Wymiary urzadzenia Controller MASTER control VAR

Normy

Safety requirements for electrical equipment for measurement, control
and laboratory use

Electromagnetic compatibility (EMC) Part 6-2: Generic standards - Im-
munity for industrial environments

Electromagnetic compatibility (EMC) Part 6-4: Generic standards -
Emission standard for industrial environments

UNE-EN 61010:2010

UNE-EN 61000-6-2:2005

UNE-EN 61000-6-4:2005
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7.- KONSERWACJA | OBSLUGA TECHNICZNA

W przypadku jakichkolwiek watpliwosci dotyczgcych dziatania lub awarii urzgdzenia, nalezy
skontaktowac sie z Dziatem Obstugi Technicznej LIFASA

Dziat Obstugi Technicznej

C/Vallés, 32, Pol. Ind. Can Bernades

08130 - Santa Perpétua de Mogoda (Barcelona) ESPANA
Tel: (+34) 935 747 017

email: info@lifasa.com

8.- GWARANCJA

LIFASA udziela gwarancji na swoje produkty pokrywajgcej wszelkie wady produkcyjne na
okres dwdch lat od momentu dostarczenia urzgdzen.

LIFASA zobowigzuje sie naprawi¢ lub wymieni¢ wszelkie produkty obarczone wadg produkciji,
ktére zostang zwrdécone w okresie obowigzywania gwaranciji.

» Zwrot produktu zostanie przyjety i odpowiednia naprawa zostanie wykonana
pod warunkiem, ze do zwracanego urzgdzenia zostanie dotgczona informacja
ze wskazaniem zaobserwowanej wady lub przyczyn zwrotu.
» Gwarancja traci waznos¢, w przypadku gdy urzgdzenie byto nieprawidtowo
uzytkowane lub jesli nie byly przestrzegane wskazéwki dotyczgce magazyno-
wania, instalacji lub konserwaciji, podane w niniejszej instrukcji. Nieprawidtowe
uzytkowanie okre$la sie jako wszelkie sytuacje odnoszgce sie do zastosowania
lub magazynowania, niezgodne z Krajowym Kodeksem Elektrycznym lub w
ktorych nastgpito przekroczenie warto$ci granicznych wskazanych w rozdziale
dotyczgcym charakterystyk technicznych i Srodowiska w niniejszej instrukcji.
* LIFASA nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za ewentualne szkody w sprze-
cie lub w innych elementach instalacji i nie pokryje ewentualnych kar wynikajg-
cych z mozliwej awarii, nieprawidtowej instalacji lub nieprawidtowego uzytkowa-
nia urzgdzenia. W konsekwencji, niniejsza gwarancja nie ma zastosowania w
razie awarii majgcej miejsce w nastepujgcych przypadkach:
- Na skutek przepiec i/llub zaktécen elektrycznych podczas dostawy prgdu
- Na skutek kontaktu z wodg, jesli produkt nie posiada odpowiedniej klasy
ochrony IP
- Z powodu braku wentylacji i/lub nadmiernych temperatur
- Na skutek nieprawidtowej instalacji i/lub braku konserwac;ji.
- Jesli nabywca dokonuje naprawy lub modyfikacji urzgdzenia bez zgody produ-
centa.
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